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Deciaracion de conformidad de acuerdo al “Acto de Equipos de Radio y

Terminales de Telecomunicacion (FTEG) y Directiva 1989/5/CE (Directiva R&TTE)
Declaration of Conformily in accordance with the Radio and Telecommunications Terminal Equipment Act
(FTEG) and Directive 1999/5/EC (R&TTE Directive)

Futaba Corporation
Fabricante / Persona responsable 1080, Yabuzuka Chosei-son
Manufacturer / responsible person Chosei-gun

Chiba-ken, 299-4395 JAPAN

Declara que el producto
Declares that the product

T-8FG 2,4GHz

Tipo (si correspende, configuracién incluyendo modulos):
Type (if applicable, configuration including the modules):

o Equipos terminales de Telecomunicacién o Equipo de Radio Control
Telecommunications terminal equipment Radio equipment

Finalidad propuesta: Emisora de Radio Control Remoto
Intended purpose: Radio Remote Control Transmitter

Clase de Equipo:

Equipment class: 2

Cumple con los requerimientos esenciales sobre § 3 y otras disposiciones relevantes del Acto FTEG
(Articulo 3 de la Directiva R&TTE), siempre que se utilice para su finalidad propuesta.

Complies with the essential requirements of §3 and the other relevant provisions of the FTEG
(Article 3 of the R&TTE Directive), when used for its intended purpose.

Segun ios requerimientos sobre proteccibn a la salud y seguridad de los
usuarios § 3 (1) 1. (Articulo 3 (1) a).

Health and safety requirements pursuant fo § 3 (1) 1. (Article 3(1) a)).

Estandares armonizados aplicados:

N 60950
Harmonised Standards applied: . 0

Otros medios para probar la conformidad con
los requerimientos esenciales (especificaciones
estandares utilizadas),

Other means of proving conformify with the essential
requirements (standards/specifications used).

Requisitos de la proteccibn con respecto a la compatibilidad electromagnética §
3 (1) 2, {Articulo 3 (1) b).

Protection requirements concerning electromagnetic compatibility § 3(1)(2), (Article 3(1)(b).).

Estandar armonizado aplicado. EN 301 489-1 V1.6.1(2005-09)
Harmonised Standards applied. EN 301 489-17 V1.2.1(2002-08)

Otros medios para probat la conformidad con
los requerimientos esenciales (especificaciones
estandares utilizadas). ' . -

Other means of proving confd?mity with the esseritial
requirements (standards/specifications used)
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Medidas por un uso eficiente de la radio frecuencia spectrum.
Measures for the efficient use of the radio frequency spectriim.

Interfaz aérea de los sistemas de radio segtin § 3(2) (Articulo 3(2)).
Air interface of the radio systems pursuant to § 3(2) (Article 3(2)).

Estandar armonizado aplicado.
Harmonised standards applied. EN 300 328 V.1.7.12004-11)

Otros medios para probar la conformidad con
los requerimientos esenciales (especificaciones
estandares utilizadas de la interfaz).

Other means of proving conformity with the
essential requirements (standards/interface
specifications used).

Futaba Corporation
Direccion/ Address: 1080, ‘Yabuzuka Chosei-son
Chosei-gun
Chiba-ken, 299-4395 JAPAN
Teléfono, fax, email: Telf. +81 475 32 6143
Phone, fax, email: Fax: +81 47532 3514

Chiba - Japén, 10 de Agosto de 2009 %W‘/f" W

Lugar y fecha de emision Nombre y firma
(Place and date of issue) Name and signature

Nobumitsu Kanetsuna

Nombre impreso/ Printed Name
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INTRODUCCION

Gracias por adquirir un equipo de radio control digital Futaba® 8FG FASST-2,4GHz . Este sistema es
extremadamente versatil y adecuado tanto para principiantes como para expettos. Con el fin de hacer mejor
uso de su equipo R/C y volar de forma segura le rogamos que lea detenidamente este manual. En caso de que
encuentre dificultades mientras utiliza su emisora, por favor, consulte este manual, nuestro servicio web de
preguntas frecuentes (Frequently Asked Questions - en el sitio web www. futaba-rc.com/faq/), la tienda donde
adquirio su emisora 0 nuestro Servicio Técnico a través de la direccidn que mostramos posteriormente en csta
pagina.

*FASST: (Futaba Advanced Spread Spectrum Technology) leenologia Avanzada de Expectro Compartide de Futaba,

Debido a los posibles cambios en los procedimientos de produccion que puede sufrir este modelo, Ia informacion
contenida en este manual estd sujeta a cambios sin previo aviso,

Mantenimiento: Le recomendamos que revise su equipo Futaba una vez al afio para mantenerio en perfecto
estado y asegurar su uso con total seguridad.

Actualizaciones y Apoyo Técnico:
(Cuestiones de uso y programacion. En [nglés)
www, futaba-rc.com/faq/

SERVICIO TECNICO

‘En caso de que reqmela una revision o 1epat acion de su eqmpo remltalo blen pr otcgldo y acompaﬁado de una'-'._
“nota detallada dcscnblendo la "Well'l 0 servicio lequel ido. Rccuel de dctallal smmple los 31gu1entes puntos en ia -
nota : - R : o . S - '

- - - Su nombse dneccmn y namero de telefono -
. Llsta de elemcntos envmdos i e ]ncluya el tlcl(et, Justlﬁcante de compra y/o
: ' B T'u Jeta de Garantla si ain esta en vngor.

S Smtomas

-Enn ege el eqmpo asu tlenda habltual pata que gestmnen el sewmo o enweio dnectamente al Sel v1c1o Tecmco' '
-_,.Autonzado FUTABA a la s1gu1ente dneccmn : TS : SR

: MODELIMPORT' S A
CIPRIMAVERA 48; POL. IND. LAS MONJAS
' 28850 TORREJON DE ARDOZ MADRID

EQUIPOS ADQUIRIDOS FUERA DE LA COMUNIDAD EUROPEA

Los equipos Futaba adquiridos fuera de la Comunidad Europea no estin sujetos a cobertura de garantia
ni a reparacion y/o revisién por parte de los Servicios Técnicos de la marca en Europa. Para cualquier
asesoramiento y/o servicio, debera remitir el equipo, OBLIGATORIAMENTE, al Servicio Técnico del
pais de origen, iinico con responsabilidad sobre el mismo.

Toda la informacion contenida en este manual se refiere 4 la emisora Futaba 8FG fal y como se comercializa en
Espafia. El contenido de los equipos disp mblﬁq en otros paises pue(le resultar muy distinto al nuestro, por lo
que le recomendamos que se informe ,b,ién

o

4 < Introduccién >




Uso, Exportacion y Modificacion

1. Este producto es adecuado para su empleo con aeromodelos, helicopteros y modelos de superficie siempre en
la frecuencia adecuada. Nunca se ha previsto un uso distinto al de control a distancia en modelismo dinamico.
El equipo cumple la normativa de la Secretarfa de Comunicaciones del Ministerio de Fomento, quedando
restringido por la leyes Espaiiolas al efecto.

2. Precauciones de exportacion:

(a) Cuando exporte este producto desde su pais de fabricacion, su uso ha de obedecer las leyes del pais de
destino relativas a equipos emisores de radiofrecuencia. Si el equipo es exportado a un tercer pais, dicha
operacién podria estar sometida a restricciones, pudiendo requerirse previo permiso expreso de la autoridad
estatal competente. Si ha adquirido este equipo en el extranjero y no procede, por tanto, del distribuidor oficial
de su pafs, contacte de inmediato antes de usar el equipo con el vendedor de forma que éste le aclare si todos los
requisitos de exportacion han sido cumplidos.

(b) El empleo de este equipo mas alli de modelos a escala de hobby puede estar restringido ¢ incluso
prohibido, por la Normativa de Control de Exportacién y Comercio, siendo exigida una solicitud de permiso
de exportacién. Este equipo, por tanto y bajo ningin concepto, ha de emplearse para el control de otros
elementos que no scan modelos a escala de hobby. De igual forma, no deben utilizarse frecuencias que no estén
explicitamente autorizadas para uso de modelismo o que no sean de libre uso del espectro radioeléetrico (2.4Ghz).

3. Modificacitn, ajuste y sustitucién de piezas: Futaba no se responsabiliza de ninguna modificacion, ajuste o
cambio de piezas no autorizada sobre este equipo. Cualquiera de dichas acciones conllevan la pérdida inmediata
de la garantia.

Los siguientes requisitos son de aplicacion al receptor:

(1) Este dispositivo no debe causar interferencias dafiinas.
(2) Este dispositivo debe aceptar cualquier interferencia recibida, incluyendo aquéilas que pudieran causar un
funcionamiento ervéneo.

Futaba a nivel mundial y Modelimport S.A. en su ambito nacional participan activa y voluntariamente en un
amplio programa industrial destinado a la recogida y reciclado de baterfas recargables de niguel cadmio (Ni-Cd)
y niguel metal hidruro (Ni-M#) al final de su vida 0til. Dichas baterias no pueden arrojarse a la basura por su
capacidad contaminate y hacerlo constituye un delito en la totalidad de las Comunidades Auténomas de nuestro

pais, pudiendo Gnicamente entregarlas en centros municipales de residuos o en los cada vez mas numerosos
“Puntos Verdes”.

Le rogamos que contacte con su centro local de reciclado o el “Punto Verde” més cercano solicitando
informacién sobre donde depositar las baterias agotadas. La participacion de Futaba y Modelimport S.A. en este
programa obedece a nuestro interés en la proteccion del medio ambiente y de los recursos naturales.
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d01es, la'_dnecclon del v:ento y cualqmet_ _obstaculo en las cercanias de. vuelo, Sea especlalmen’te p1 eca- :
do’cuands vueleien Jas mmedlamones _eilmeas de alta tenswn altos edlﬁclos 0 toues de comumcaclon ;
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Instrucciones de uso y seguridad de las baterias Ni-MH/Ni-Cd

{IMPORTANTE e
Utilice solo e_'calgado ‘especial de Futaba incluido con su equipo u otros. catgado; cs aplobados p01
Futaba para cargar las baterias Ni-MH en su emisora 8FG y baterfas Ni-Cd también inclufdas. T

Es importante comprender las caracteristicas de uso de las baterfas de Ni-MH/Ni-Cd (Niquel-Metal Hidruro/
Niguel-Cadmio). Lea siempre la etiqueta impresa (instrucciones) de las baterias Ni-MH/Ni-Cd y el cargador
antes de su uso. Si no sigue el procedimiento de precauciones puede ocasionar ripidamente un severo y
permanente deterioro en las baterias y los elementos a su alrededor, llegando incluso a producir jFUEGO!

PRECAUCION ES 1 MPORTAN’FES

_ ® N ti.ate de. desmomar ]05 paquet::. de bate:: as o elementos N1 MH/Nl Cd da

Instrucciones de Uso de Ia Tarjeta de Miemoria de Seguridad Digital (SD)
(l_.a thet‘l SD no se mcluye en este eqmpo)

| ® Nunca tetn_e la tan Jeta SD 0 desconecte la emiscna'.':ﬁ ® No exponga la tauc’m SD a. sumcdad_ humcdad :

: agua 0 cualqmel tipo de fluidos.
0 Sujﬁte_zsmmpm 1a tarjeta SD. po _,los bmd
durante sy’ instalacion Y extlaccmn

(1] Aseg_mes de nseltarria fat Jeta SD_en su coltecta :
direcion, ' : '
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ali: uencias de encendido y apagado en €l orden explicado, pueda causar dafios 4 10s servos. (&
upe1ﬁc1es__ e cnnt; ol; ahogar_ _su motm 0,en.el caso de motmes electncos o con encendldo, plovocar_.;

] gatant a un'continuo Y :segmo ontlol s da-
_.:' -'Le 1ecomendamos _'que no vuele nunm dcti as de gr andes objetos como edlﬁcms N

'Como ocutre con cualquie equipo de radio frecuencia, 1a. seﬁ‘ll més. potente se genera hacm los lados de la_':
la emisora. Po ello ewte apuntal con la mlsma dnectamente al moc_iela Sisu estllo dc su_;etal la.

pot ejeir 'plo se (
neable. .lamas vuele en condlcmnes de tmmenta elcctl ica 0 sise prevén’ nyos.
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ANTES DE USAR

Caracteristicas

Sistema FASST-2.4GHz

La emisora 8FG transmite en modo FASST-2.4G 7-canales y modo Muliti-canal seleccionando la
modulacién y ajustando el encendido de la emisora. Requiere un receptor con la misma modulacion, [l
receptor R6008HS esta capacitado para controlar modelos de hasta 8 canales, El receptor R6008HS dispone
de dos (2) modos de uso como se muestra a continuacién.

Modo Normal/Modo Alta Velocidad

El "Modo Normal" acepta cualquier tipo de servos o elementos periféricos ya que el ratio de la
estructura de la toma de salida es de 14ms. El "Modo Alta Velocidad" s6lo acepta servos digitales para
salidas de 1 a 6 canales, incluyendo la serie BLS y la mayoria de periféricos como giréscopos o variadores
brushless (ESC). El ratio de 1a estructura de salida es de 7ms. Las 1omas para otros canales indicados a
continuacion permiten utitizar cualquier tipo de servos, ya que el ratio de estas tomas de salidas son atin de
14ms en ¢l modo de Alta Velocidad (High Speed mode),

Caracteristicas del sistema FASST-2,4GlHz:

* Sistema de comunicacion de espectro compartido 2.4GHz.,

* Exclusivo codigo de identificacién ID que impide interferencias de otros sistemas FASST,

* Funcion Fail Safe (F/S) (para el canal de aceleracién en modo 7-canales)-F/S, y /S para la bateria,
+ Diversidad antena dual (R6008HS)

+ Seleccionable Modo Normal o modo Alta Velocidad (High Speed) (RG6008HS).

Compatibilidad del sistema T8FG-2.4GHz con ¢l receptor

L Recephor i it
AGTOARLROIEEM, 1 nooars, R6o0sHS,
G ROTOGHRMFC - R6014FS/HS
: Sl RGOTES, RETTFS
Modo Multi-c — _ S
Sistera T8FG 2,4G
Modc 7-c P i _

Tipos de Modelo

Puede seleccionar entre cuatro tipos de alerones principales y tres para el timon de cola para aviones.
Seis tipos de palas disponibles para helicopteros. Seis tipos de alas y tres tipos de timén de cola para
veleros, La configuracion de fas funciones y las mezclas necesarias de las mismas para cada tipo de modelo
vienen configuradas de serie.

Entrada de Datos

Amplia pantalla grafica LCD y nuevo modelo de Sensor tactil que facilita substancialmente la
configuracion.

Sticks

Nuevos disefios de stick que aportan una sensacién mejorada, con longitud y tensidn ajustable.

Bateria Ni-MH
La emisora TSFG opera con unha bateria de Niguel-Metal Hidruro a 7.2V/1,700 mAh.

Tarjeta SD (Tarjeta de memoria de Seguridad Digital) (No incluida)

Puede grabar los datos del modelo en una farjeta SD (32MB-2GB.) Cuando existe una actualizacion del
software de su emisora T8F(, este soflware puede ser actuafizado usando la tarjeta SD.
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Contenido y Especificaciones Técnicas

Su equipo 8FG incluye los componentes siguientes:

* Emisora T8FG.

« Reeeptor RGOOSIIS.

» Bateria Ni-MH HT2F 17008 y Cargador,
+ Cable con interruptor del Receptor.

+ Correa de sujecion para ¢l cuello.

Emisora T8FG
(2-sticks, 8-canales, sislema FASS'T-2.4G).
Banda de emision: banda 2.4GHz.

Modudacion: seleccionable entre 2.4G 7-canales o 2.4G
Multi-canal,

Alimentacién: Bateria Ni-MH de 7.2V HT6F1700B.

Receptor RGO0OSILS
{Sistema FASST-2.4G, diversidad antena dual).

Alimentacion: baterfas de 4.8V o 6.0V alimentacion
regulada desde el variador (ESC), ete. (*1),

Tamafio; 24,9 x 47.3 x 14.3 mm.
Peso: 13.5g.

(*1) Aseglrese de que, cuando usa la alimentacion
regulada desde el variador, la capacidad del mismo
concuerda con su condicion de uso,

{Tispedificaciones sujetas a cambies sin previa aviso).

Servos recomendados para la emisora 8FG (no
incluidos en ¢l equipo)

Servo 59252 (Digital)

Lagica de control: Ancho de pulso, neutro en 1.52 ms.
Alimentacion: 4.8 V (desde el receptor),

Potencia: 6.6 kg-ctn a 4.8V,

Velocidad: 0.14 scg/60° a 4.8V,

Tamaiio: 40 x 20 x 36.6 mm.

Peso: 50 g.

Servo 59255 (Digital)

Laogica de controk: Ancho de pulso, neutro en 1,52 ms.

Alimentacion: 4.8 V (desde el receptor).
Potencia: 9.0 kg-cm a 4.8V.

Velocidad: 0.16 seg/60° a 4.8V.
Tamafio: 40 x 20 x 36.6 mm.

Peso: 55 .

Servo S3151 (Estindar, Digital)

Lagica de control: Aricho de pulso, neutro en 1,52 ms.

Alimentacion; 4.8 V (desde cl receptor).
Potencia: 3.1 kg-cm) a 4.8V,

Velocidad: 0.21 seg/60° a 4.8V.
Tamaiio: 40.5 x 20 x 36.1 mm.

Peso: 42 g.

Servo S3001 (Estandar, con rodamiento)

Légica de conirol: Ancho de pulso, neutro en 1.52 ms.
Alimentacion: 4.8 V (desde el receptor).

Potencia: 3.0 kg-cnn.

Velocidad: 0.22 seg/60°.

Tamafio: 40.4 x 19.8 x 36 mn.

Peso: 45.1g.
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Los signientes accesorios adicionales se encuentran disponibies a través de su tienda habitual.
Recurra al catilogo de Futaba para obtener mayor informacion:

* Bateria de emisora HT6F1700B - la bateria de la emisora {(de 1700mAh) de Ni-MH puede ser facilmente
cambiada por una cargada para proporcionar capacidad suficiente en sesiones de vuelo mas amplias,

* Cable de ensefianza - el cable de ensefianza opcional puede ser utilizado para para ayudar a un piloto
novel en el aprendizaje, utilizando €l instructor una emisora aparte. Observe que la emisora T8FG puede
ser conectada a otro equipo T8FG, asi como a ofros modelos de emisoras de Futaba, La emisora T8FG
dispone de uno de los tres tipos de clavija para la conexion del cable conforme al transmisor conectado.
(Remitasc a la descripcion de 1a funcion TRAINER (Entrenador) para mayor informacion - pag. 42).

+ Correa de sujeccién para el cuello - puede enganchar la correa a su emisora T8FG para facilitar su manejo
y mejorar la precision de vuelo, ya que sus manos no necesitaran soportar ¢l peso de la emisora,

« Cable en "Y", prolongadores, etc - dispone de prolongadores y cabies en "Y" originales Futaba,
incluyendo una versién de alto consumo con cables de mayor seccién, para ayudarle las instalaciones de
sus modelos de mayor tamaiio y otras instalaciones.

« Girdscopos - dispone de una variedad de giréscopos originales Futaba para adaptarse a las necesidades de
su avidn y/o helicoptero.

* Governor (GV 1} - de uso exclusivo para helicopteros. Conltrola automaticamente el servo de motor para
mantener un régimen de giro constante del rotor principal independientemente del paso, la carga, las
condiciones atmosféricas, etc.

* Receptores - puede adquirir varios modelos de receptores Futaba para su uso en otros modelos, (Receptores
para ¢l sistema FASST-2.4GHz modo Multi-canal y modo 7-c también disponibles),

* Cargador opcional - Cargador para baterfas de emisora/ receptor Futaba CR-2000 Ni-MH/Ni-Cd.
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Controles de 1a Emisora

sAntena

«Monitor LED

{Alimentacién)

sAsa de
sujeccion

(LD,RD)
sPotencidmetro

{SC,SD,S8G,8H)
enterruptores

{SA,SB,SE,5F)
sinterruptores

C
. orSredera —— «Corredera
(RS)
» Stick o Stick
(JS)G (JZ)G
O
<:’8‘9“4) O{}&(m
«Trim s Trim
Digital Digitalrq 12)
(T3,T4) :
#+Sensor Tactil
(SYS, LNK, MDL,
EXIT, RTN)

ePantalla LCD
sinterruptor

sGancho —
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Antena de la Emisora:

Pantalla LED

Como la mayoria de las transmisiones de radio
frecuencia, el mayor drea de sefial de transmision
se encuentra a los lados de la antena de la emisora.
Asf, evite que la antena apunte directamente al
modelo. 8i su estilo de vuelo genera esta situacion,
mueva la antena para corregir csta situacion.

El estado de la emisora se muestra a través
del indicador LED a la izquierda v derecha justo
debajo det logo "T8FG".

LED (lzquierda)
Indica el aviso de la condicion "no-por defecto".

* Destello

El interruptor se encuentra encendido
cuando cualguier condicion del interruptor
se encuentra en estado ON,

LED (Derecha)

Indica el estado de transmisién de las ondas de
radio,
« Off

Las ondas de radio se encuentran en estadoe
apagado [OFF},
* On

Las ondas de radic frecuencia estan siendo
fransmitidas.

* Destello lento

La funcidon TRAINER {entrenador) se
encuentra activada al modo estudiante
(ondas de radio OFF).

Interruptores (SA-SH)

{Tipe Interruptor)
* SA 3 posiciones; Alterno; palanca corta.
* SB ;3 posiciones; Alterno; palanca larga,
+ SC 3 posiciones; Alterno; palanca larga.
* 3D : 3 posiciones; Alterno; palanca corta.
* SE ;3 posiciones; Alterno; palanca coria.
* SF ;2 posiciones; Alierno; palanca larga.
+ SG 1 3 posiciones; Allero; patanca corfa.
+ SH 2 posiclones; Momentdneo; palanca
larga,

*Puade scleccionar ¢ interruptor y configurar la direccion
ON/OFT en la pantalla de ajustes de funciones mixtas.
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Potencidmetro

Trim Digitai

Potenciémetros LD y RD:

Los potenciémetros LD y RD son de tipo
analogico.
*Syena et tono de su TSFG cuande el botdn del potencidmetra
alcanza la posicidn central.

*Puede utilizar cada pantalla de ajuste de las funciones mixtas
para scleccionar varios potencidmetros y definir la dircecion
de cada movimiento.

correderas

LS (Yzquierda), RS (Derecha):

Las correderas LS y RS son de tipo analégico.

*Suena un tone en la emisora TEFG cuando sitia §a palanca
cn ¢l centra.

*Puede seleccionar una corredera y ajustar la direccion del
movimienlo en la pantalla de configuracién de funciones
mixtas.

Trim Digital T1, T2, T3y T4:

Esta emisora dispone de cuatro {(4) trims
digitales. Cada vez que presione un botén trim,
su posicién se mueve un paso. Si contintia
presionando, la posicién del trim comienza a
moverse rapidamente. Ademas, cuando mueve €l
trim a su posicién central, el tono cambiard. Puede
monitorizar graficamente en la pantalla la posicion
de los trims.

*Puede seleccionar 1a cantidad de recorride del trim desde 1la
pantalla de inicio en la pantalla de configuracion de T1-T4
dentro del mendt de conexiones.

Nota: Las posiciones configuradas seran alimacenadas cn la
memoria no volatil, donde permaneceran.
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Funcionamiento del sensor tictil

Mediante el sensor tactil puede desempeiiar la funcion de datos.

Funcionamiento sensor tactil Condicién Fundionamiento
- Toque corto Enla pantalla tlene varias paginas (E]. pantalla P-MIx) El curser salta at inicio de Ja pagina siguiente,
$1 En la pantalla tiene solo (1) pagina. EL cursor salta al inlcio de la pagina,
Modo entrada de datos con destello de ajuste de datos.  |El ajuste de datos se cancela.
Em modo cursor de desplazamiento, Cambia al moedo de entrada de datos.
RTM  |Enmodo entrada de datos. Cambia a modo de desplazamiento.
Modo entrada de datos con destello de ajsute de datos.  |Los datos han side introducidos.
Pantalla inicio, Ment Sistema, Mend Conexiones,
Mend Modelo, Interruptor Seleccion ON/GFF,
NOMBRE USUARIO, NOMBRE MGDELO, DISPLAY, INFO, | Salta directamente a la pantalta Mend del
5YS SELECCION MODELQ, TIPO MODELQ, FRECUENCIA, | Sisterna.
RECONFIGURACION DE DATOS, TEMPORIZADOR, Centrol
Seleccidn, Funcidn Seleccién, CONTROL SERVO.
Excepto lo anterior, Salta directamente a Control de Servos.
LNK  |Entodas las pantallas. Salta directamente al Menu de Conexicnes,
MDL  |En todas las pantallas. Salta directamente al Menii del Modelo.
- Toquelargo En la pantatla de INICIO. Adtivacton / Desactivacién del sensor.
(1segundo) 51
Ried Excepto en la pantalla INICIC. Salta directamente a la pantatla INIGO
/TN Modo entrada de datos con destello de ajuste de Reconfigura valores iniciales.
datos,
Recorriendo sin preslén el borde exterior del botdn RTN, ]El cursor ha sido movido,
Esbozo
of
YRTN" »
Incrementa o reduce fos datos. Seleccién 51 0
En medo de entrada de datos. NO. etc

Movimiento del cursor, entrada de valor o seleccidn
de modo:

E! movimiento del cursor en fa pantalla meni y
su movimiento entre las opciones de las pantallas
de ajustes pucde ser controlado desplazando el
sensor a la izquierda o derecha en la direccion de la
flecha como se indica en la figura superior. También
puede ir a la pagina siguiente si la hubiera.

Puede accionar la entrada de datos, entrada de
valor, seleccion de modo y operaciones sitnilares
desplazando su dedo a la izquierda y derecha (Valor,
ON, OFF, INH, ACT, etc),

Botén RTN:

Toque el botén RTN si desea abrir una pantalla
de ajustes o cm a setup screen or to cambiar entre
modo movimiento del cursor y (display reverse)
modo entrada de datos (display box).

También puede usar este botdn cuando se
muestre un mensaje de confirmacion en la pantalla,
ete.

Boton S1:

Cuando existe una pantalla siguiente en la
pantalla de menii o ajustes, puede acceder a esa
pagina tocando el botén S1. En este caso, ¢l
cursor se desplaza al encabezado de la pantalla
{excluyendo la parte de una funcién).

Pantalla de salida de ajustes:

Para terminar con una operacion en la pantalla
de ajustes y volver a la pantalla menu, desplace el
cursor al titulo de! elemento de encabezado de la
pantalla y presione el boton RTN.

Para volver al ment INICIO directamente,
presione el boton S1 durante 1 segundo.

También puede mover el cursor al titulo del
elemento de encabezado de la pantalla y pulse el
botén RTN para volver a la pantalta INICIO desde
fa pantalla menf.

Acceso al meni de Servor direcfamente:

Presione el botdn SYS§, LNK o MDL durante 1
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segundo cuando desee abrir el mentl o pantalla de
Monitorizacién de Servos.

Nota:

*Desplazamicnto: Por faver, opere mientras realiza un
desplazamiento cricular largo. Ef senser podria no reconocer
un movimiento corto ya que es una funcién de inveridn-
rotacion.

*Tis posible que no opere suavemente ya que ok sensor ne
reacciona a la operacién cuando comienza con el teque
cireundante del sensor tctil.

En ese caso, por favor, opere el sensor tictil una vez que
separe su dedo una vex del sensor.

*Por favor, opere el sensor de nuevo sin forzarlo y separe su
dedo una vez unos 2 ¢m o més cuando el sensor no funciona
con suavidad.

Ajuste de los Sticks

Adjuste de la longitud del stick

Puede ajustar la longitud del stick como desee,
Se recomiennda ajustar la longitud del stick en
Hnea con el tamafio de su mano.

Punta del Stick

Contraiuerca

1. Sujete la parte "B" de la palanca y gire la
parte "A" en direccidn cpuesta a las agujas
del rejoj. La parte "A" se aliviard y podrd
desenroscarla,

2. Gire la parte "A" en direccién a las agujas
del reloj mientras sjuata la parte "B" de la
palanca para colecar la misma a su gusto.

Ajuste de la tensién del stick

Puede ajustar Ia tension del stick auto-retorno.

1. Primero, refire la tapa de ia bateria en la
parie frasera de ia emisora. a continuacion
desenchufe el cable de la bateria y retire la
bateria de la emisora.

2. Retire los cinco tornillos que sujetan la
carcasa trasera de ta emisora con un
destornillador v coléquelos en un lugar
sequro, Retire cuidadosamente la carcasa
trasera de la emisord,

Asi verd la emisora como ¢ continuacién,

Tension Stick {J2) : ;
do 2) B +Tensién Stick (J
" i {Modo 1/2)

Tension Stlk (J1)
{Modo1/2)

2. Ajuste a su gusto la tension del muelle con
un destornillador Phillips girando el tornillo de
qjuste del stick que auiere ajustar,

*8i gira en direccion a las agujas del reloj aumenta fa lension.

PRECAUCION: Si afloja el fornille demasiado,
el stick podiia no funcionar por encontrarse
suelto internamente.

3) Cuando termine el ajuste, reinstale la
carcasa frasera de la emisora.
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Tarjeta SD (tarjeta de memoria de Seguridad
Digital) (No incluida)

Los datos del modelo de la emisora T8FG
pueden ser almacenados en una tarjeta SD. Cuando
exista una actualizacidn del software de la emisora,
éste puede ser actualizado con la tarjeta SD,
(Capacidad memoria tatjeta SD: 32MB to 2GB)

A\ Precaucién

0Aseg1’u‘ese de que desconecta la emisora
antes de insertar o retirar la tarjeta SD.

®P0r ser la tarjeta SD un dispositivo de
precisién, no la fuerce al introducirla en la
emisora,

Restricciones cuando use Ia tarjeta SD

Por favor, preste atencidon a las siguientes
restricciones concernientes a la tarjeta SD;

*Podeia ser necesario formatear la tarjeta SD en la emisora
T8FG. La tarjeta SD no puede ser utilizada inmediatamente
después de la compra.

*Cuando formatea la tarjeta suprime toda la informacian
guardada en la misma.

*Una tarjeta SD tormateada por la emisora no puede ser
utilizada directamente desde un PC con Explorer, etc.
Los archivos deben ser convertides por un soflware
especial de conversion, Los expedientes con identificados
numéricamente en lugar del nombre. (Puede descargar
el software especial de conversidn desde ef sitio web del
distribuidor autorizado de Futaba).

Cdémo insertar/retirar Ia tarjeta SD

1. Apague la emisora y abra ia tapa de la
hateria que encontrard debajo de ta misma.

2.

[Como insertar la tarjeta)

Vuelva la tarjeta SD para que el frontal de
la misma de la cara con la parte frasera
de la emisora e introdlUzcala en su ranura
convenientements.

*Presione hasta que quede bicn introducida.
[Cémo retirar Ia tatjeta)
Cuando la tarjeta SD es extraida, puede
retiraria.
3. Cieire la tapa de la bateria,

SD card initialization

Para utilizar una tarjeta SD con la emisora
T8&FG, la tarjeta debe ser primeramente formateada.
Una vez formateada, no necesita ser formateada
nuevamente. Este paso se realiza por la emisora
TE&FG.

[IMPORTANTE] Cuando formatea una tarjeta

SD, todos sus datos previos son eliminados.

No formatee una tarjeia que contenga
informacidén importante.,

[Procedimiento de Formateo]
l.Inserte la tarjeta SD en la ranuta
correspondiente de la emisora T8FG.

2. Encienda la emisora. Cuando una tarjeta sin
formatear es infroducida en ta emisora T8FG,
aparece la siguiente pantalla:

1

CRRD 1S
HOT REEM THITTELIZED. |
R FoRwar

3. 8i la emisora se encuentra preparada para
formatear, mueva el cursor a [FORMAT] y
presione el botdn RTN. (Para cancelar esta
accion, desplace el cursos a [CANCEL] v
presione el boidn RTNJ,
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SSURE ©

UHNGE: S

o

4, Mueva el cursor a [YES] v presione el botdn
RTN,

*Cuando comienza a formatear. Durante csta accion, ia
panialta muestra ¢l mensaje [NOW FORMATTING...].

HOY FOEMATING, . .

#Cuando el formateo se complete, la pantalia mostrari el
mensaje [FORMAT COMPLETTD]. Dependiendo de la
velocidad y capacidad de la tarjeta, ¢ formateo puede durar
desde diez segundo hasta verios minutos.

FURNNRTY COMPLETED,

Wi

[IMPORTANTE] No apague la emisora hasta
gue e mensaje [FORMAT COMPLETED] sea
mostrado.

5, Termine este paso presionando el botdén RTN,

Lector/escritor de tarjetas SD

Para guardas los datos de modelos y actualizar
carpetas {actualizados por Futaba) en su tarjeta SD,
puede usar aquellas carpetas de su emisora T8FG.
Puede encontrar disponible el material de lectura y
escritura de tarjetas SD en la mayoria de tiendas de
electrénica.

Almacenamiento de datos

Si tiene problemas de lectura o grabacién de
datos después de un largo perfodo de uso, por favor,
utilice una nueva tarjeta SD.

*T2| Proveedor como ¢l fabricante no tiene la responsabilidad
de compensacion por ningun fatlo o dafo en la informacién
almacenada cn la farjeta de memoria bajo singun motivo.
Asepiresc de realizar una copia de seguridad de sus datos
importantes en la tarjcta SD.

Conector/Enchufe

El conector en Ia funcion trainer {(entrenador)

Cuando utilice esta funcién, conecte el cable de
enseiianza opcional entre las emisoras del profesor
y el alumno.

*Puiede ajustar la funcién trainer en Ja pantadia de Ta funcion
‘Frainer del ment del sistema.

Conector del cargador de la bateria

Es el conector para cargar baterfas Ni-MH
HTGF1700B instalado en la emisora. No utilice
otros cargadores excepto el cargador especial
adjunto correspondiente a baterfas Ni-MH.

/\ Atencién

®No conecte ofros cargadores salvo el
cargador especial para este conector de
carga.
#8j extrae la bateria Ni-MH HT6F170013 de su emisora,

puede wtilizar ¢l cargador vapido opctonal CR-2000 cor-
respendiente a baterias Ni-MH,
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Instalacion y Extraccion de la bateria
HT6F1700B de la emisora

Instalacién de la Bateria

1. Deslice hacia la derecha la tapa de g
bateria que encontrard debajo de la
emisora y abraila.

2. Instade la bateria en el espacio habititade.
3. Conecte el conector de la bateria,

«Conector Baterfa

4, Cierre completamente ta tapa de la bateria.

Extraccion de la Bateria

Nota: Si retira la bateria mientras la emisora se
encuentra encendida, 1a informacién que haya
configurado no sera guardada.

1. Abra la tapa de la bateria.

2. Dasconecte el conector de la bateria,

3.Yire de la cara derecha de la bateria v
refirela,

4. Clerre completamente la tapa de la bateria,

A\ Atencion

OPGI' favor, procure que no se caiga o golpee
Ia bateria.

®Nunca desconecte el conector de la bateria
de Ia emisora T8FG mientras la pantalla
muestra algun mensaje después de apagar la
emisora.

* Podria daitar algun dispositivo interno cemo memorias.

* S hubiera atpuna aomalia, la pantalla mostrara ¢l mensaie
"Backup Error” Ia proxima vez que conecte la etnisora. En
este caso no utilice su emisora. Enviela al Servicio Técnico
Futaba.
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Nomenclatura del Receptor

Antes de utilizar el receptor, le rogamos que lea las precauciones enumeradas a continuacion,

Botén de modo/conexion

‘Futaba -

Indicador LED

Conector

"1 a 6": tomas para los canales 1 a 6.

{Sélo servos Digitales para el modo Alta
Velocidad (Iigh Speed).

"7", "8": tomas para los canales 7 y 8.
"B": conector para el encendido.

El receptor R6008HS dispone de dos (2) modos
operativos como se muestra a continuacion,

Modo Normal/Medo Alta Velocidad

El "Modo Normal" acepta cualuquier tipo de
servos o periféricos ya que el ratio de la estructura
de la toma de salida es de 14ms. El "Modo Alta
Velocidad" sdlo acepta servos digitales para las
tomas de | a 6 canales, incluyendo la serie BLS,
y la mayorfa de periféricos como girdscopos o
variadores ESC., el ratio de la estructura de la toma
de salida es de 7ms. Las tomas de los canales 7ch
y 8ch permiten utilizar cualquier tipo de servos ya
que el ratio de la estructura de la toma de salida
sigue siendo de 14ms en el modo "Alta Velocidad"
(High Speed).

Condielé de uso en el modo

"Alta Velocidad"

. (Para Seleccion de Modo, pag.25). -

el
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FUNCIONAMIENTO BASICO

Como cargar la Bateria

Antes de cargar las baterias, le"a el apartado Instrucciones de uso y seguridad de las baterias Ni-MH/Ni-

Cd" (pag. 8).

Como cargar 1a bateria Ni-MH HT6F17008B
de 1a emisora y la hateria Ni-Cd NR4F1500
(vendida por separado) del receptor.

A Peligro

 La bateria Ni-MH HTGF1700B puede ser usada
para las emisoras T8FG y T12FG. No utilice
esta bateria con otros equipos.

O Asegirese de usar el cargador especial que
incluye su conjunto para cargar la bateria.
#8i gxtrac 1a baleria Ni-MH HT6FITG0B de fa emisora,

pucde utilizar ¢l cargador rdpide opcional CR-2000
cotrespondiente a baterfas Ni-MH.

[Método de carga de baterias]

sCargador especial

*Conecte ala toma AC
especiftca.

Baterla de la Emisora
Display de carga

Baterfa del Receptor;
Display de carga

Al conector de
_carga dela

A la bateria del “Frisora TSFG

Receptor

1. Conecte el cargador especial a la toma de
corrienie de pared (foma AC).

2.Conecte los conectores al conector de
carga de la bateria NiCd NR4F1500 y/o T8FG.

*Confirme que cada indicador de carga (1.IXD) se encuentra
encendido.

*Desconecte la emisora mientras carga la bateria.

3. Retire la bateria pasadas 15 horas.

*La carga de baterfas no s¢ para automdticamente. Retire la
bateria v la emisora del cargador y retire el cargador de la
toma de corriente de la pared.

#Se recomienda rcactivar las baterias reciclandolas varias

veces si la baterfa no ha sido wtilizada durante un largo
perlodo de tiempo.

*En el caso de las baterias Ni-MH/NiICd, podria encontrar un
bajo rendimiento de las mismas si las ha utilizado durante
un corto periodo de tiempo o si las recarga antes de que se
hayan descargado compistamente. Le recomendamos que
descargue las baterias al nivel recomendado después de su
uso. También recomendamos que cargue las baterias justo
antes de 5u uso.
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Coémo encender/ apagar la emisora (ON/
OFF)

Cuando encienda el interruptor, la emisora TBFG
emitird automaticamente después de que confirme
una condicién de onda de radio alrededor.

I.a emisora T8FG dispone de una funcién de
apagado automético de las ondas de radio.

Cuando conecte el encendido de la emisora

1. Encienda el interruptor de la emisora,

*La pantatla mostrara el mensaje "CHECK RF CONDITION"
durante un momento, Al misine tiempo el monitor LED de
la izquierda destellcard.

2, Posteriormente figurard lo pantalla de inicio
y la emisora comenzard a emitir ondas de
radio.

*Los monitores LED izquierdo y derecho pasard a color rojo
fjo (sin destellos).

Coémo apagar la emisora

1. Desconecte el interruptor de encendido/
apagado de la emisora,

*[.a emisora se apagari enseguica.

Apagado automitico de las ondas de radio

Si no utiliza su emisora durante 30 minutos (stick,
hotones, interruptor o trims digitales), la anda de
radio se desactivara y el mensaje "PLEASE TURN
OFF POWER SWITCH" (Por favor apague el
interruptor de la emisora) se mostraré en la pantalia
son una alarma auditiva,

l.Apague la emisora y enciéndala
nuevamente.

Como registrar el nombre de usuario

La emisora TEFG puede registrar el nombre de
usuario.

Pantalla de ajuste del nombre de nsuario

1. Encienda en la emisora,
¥Se inicializagd fa pantadia de inicio.

2. Toque el botén RTN durante un segundo v
aparecerd el meny dei sistema.

2. Seleccione el nombre de usuario [USER
NAME] en el menu y presione el botdn RTN.

*Pantalla de ajuste del nombre de usuario.

Cuadro de entrada de datos
*Retleja el nombre de usuario actuat.

Cambio del nombre de usuario

1. Cambie el hombire de usuario como se
describe a continuacion:

[Cémo mover el cursor en el cuadro de
entrada de datos)

Seleccione [«] o [-—], y presione el botdn
RTN.

[Codmo barrar un caracter]

Cuando seleccione borrar [DELETE] vy
presione el boldn the RTN, el caracter
inmediatamente posterior al cursor se
borrard,

[Como afadir un caracter]

Cuando seleccione un caracter de Ia lisia
de caracieres y presiona el botén RTN,
ese caracter serd anadido en la posicion
inmediatamente después dei cursor,

*Puede aiadir un nombre de usuario de hasta diez caracteres.
(Cada espacio ¢s contado como 1 caracter).

2. Cuando finalice la entrada de datos,
seleccione la opcién [ENTER] v presione
el botdn RTN. (Para findlizor o entrada de
datos y volver al estado original, seleccione
[CANCEL] v a continuacién presione el
botdn RTNY.
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Pantalla de inicio

Use el sensor tictil para seleccionar la siguiente pantalla y asi cada una de las pantallas de ajustes y
posteriormente presione el botén RTN. Aparecera la pantalla de ajustes.

Temporizador del sistema

+ Muestra el tiempo ccumulado

desde la ultima configuracion,
{Hora):{Minuto)

Presione el botén RTN durante

Blogueo teclado

+ Presione el botén $1 durante un
segundo para bloquear/desbloquear

ta funcién de bloqueo de teclado.

En modo bloqueo el icono se se
muestra en esa posicidn,

un segundeo para reconfigurar el|
termporizador,

Ajustes Reloj (§T1, ST2) ]

* Ereloj se muestra en aqui.

Toque el botdn RTN en la opcidn
[xx]:[xx.x] para comenzar/parar el
tiernpe.

» Prasione ST1 o 512 con el botdn RTN
para acceder a esta pantalla,

Indicador tarjeta SD

Indicador Bateria

* Cuando la capacidad de la
bateria dlcanza 6.8V, sonard
el tono de dlarma. Aterrice
su modelo immediatamente.

Indicador RF-—-I Ny +
Nombre usuario —wFUTRER £0. ‘;31 H = =07 1....Tipo de Modelo
- :; STl BE:EE, &E‘I : Nombre de Modelo
FHST2 edien. e IR || |1 panien
:’,@HH;LTEN MD?EL1= nombre de
/ +a = B6: 00— modelo actual.
1. +8 . +&] 3 *» Presione el

1 . I
Modo FASST
* Modo FASST en la pantalla,

parga acceder
a la pantalla
de ajustes de
modelo.

Nombre Condicidn
(Heli)

* Presione el botdédn RTN
para acceder al ajuste de
frequencia.

Trim digital (T1 a T4)
* Posicion en la pantalla del Trim.

+ Puede seleccionar el display
de la pantalla iniciodesde ia

Temporizador del modelo

« Muestra el fiempo acumulado
desde la Ultima reconfiguracién,
(cada maodelo} (Hora):{Minuto)

+ Presione el botén RTN durante
un segundo para ajustar el
temporizador def modetlo.

opcién T1-T4 de la pantalla
de qjustes del menuU de
conexiones.

(2(In P

antalla de inicio)

2™ Pantalla de inicio

+ Presione el botén RTN del icono
reloj para acceder a la 2%
pantalla inicio (pantalla de
vision amplia),

A Atencion

-— .

O Asegirese de confirmar el nombre del modeloantes de volar su aeronave,

@ Compruebe la capacidad de 1a bateria tan amenudo como sea posible ¢ intente
cargar las baterfas an agotarias, Si snena la alarma de la bateria, aterrice su
modelo inmedigiamet : :

*Puede ajustar el coptraste LCD méd
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Seleccion de Modo (R600SHS)

El modo de uso de serie es "Normal®. Para cambiar de modo le rogamos que siga los siguientes pasos:

Como cambiar ¢l modo de uso

Coémo confirmar el modo de uso

Boton modo/conexiones

indicador LED

1. Desconecte el receptor,

2. Presione y mantenga el botdon modo/
conexiones y encienda el recepior.
Mantenga presionado el botdén durante
mdas de un (1) segunde. El indicador LED
comenzard a parpadear para indicar el
estado actual.

3. Deje de presionar el botdn.
4, Apague el receptor.
De esta forma, el receptor cambiard de modo.

Por favor, compruebe el modo de uso observando
el indicador LED cuando encienda e! receptor,

Aseglrese, si fuera posible, de que no existen
emisoras con frecuencia FASST en uso cerca del
receptor.

I.Cuando el receptor se encuentra
encendido:
Indicador en rojo con mode "Normal”
Verde y rojo {naranja) en modo "Alta

Velocidad". Tras dos segundos (2], &}
indicador vuelve a rojo.

Si existen varias emisoras FASST encendidas
cerca del receptot, el indicador LED podria mostrar
el estado comentado antes durante un breve
momento antes de cambiar su estado como se
muestra en la tabla "Indicacion LED" siguiente.

Indicacién LED (RG008HS)

Verde | Rojo Estado
No Sdlido |Sin sefal de recepcion

Sélido No |Recibiendo sefial

Recepcion de sefal, pero ID
Destell. 7 No sin concordancia

(Seleccion Modo de Uso}

Mésded seg.

{Funcién) No funclén

Para cambial el modo entre
1Normaly Alta Velocidad
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Tacil conexion del receptor a la emisora (TSFG/R6008HS)

Cada emisora dispone de un tnico codigo 1D asignado. Con el fin de comenzar con esta operacion, el
receptor debe encontrarse conectado con el cédigo ID de la emisora con la que estd siendo emparejada.
Una vez empatajado, el cadigo 1D se almacena en el receptor y no serd necesario realizar este proceso de
nuevo salgo que vaya a utilizar el mismo receptor con otra emisora. Cuando aquiera receptores adicionales
RGOO8HS, este proceso es necesario; de lo contrario el receptor o se accionard,

Procedimiento de conexion

1. Coloque la emisora v el receptor cerca, @
una distancia inferior o un {1} metro.

2. Conecte la emisora,

3, Compruebe desde el LED ubicado en la
parte delantera de la emiscra que la sefial | Mas de 2 seg.
Rf se encuentra acliva, Observe que LED :
derecho se encuentra en color sdlido, |G {Funcién)
sefal RF estd siendo emitida,

4, Encienda elreceplor.
Botén Modo/Conexion

R6008HS - Operacién “Facil-conexién”
| s

No funcidn Re-tink(Ajuste 19)

A Atencion

@ Cuando realice la conexién, por favor,
compruebe la alimentacion del receptor y que
el receptor que ha sido conectado a la emisora
se encuentra verdaderamente bajo el control de
la misma,

© No realice el procedimiento de conexion con el
Indicador LED cable principal del motor eléctrico conectado o
con el motor de explosidn en funcionamiento

5. Presiones el botdn Modo/Conexion duranie que que podria causar graves dafios.

mdas de dos segundos y suelte el botdn. El
receptor comenzard asl la operacién de
conexidén con la emisora.

6. Cuando se complete esta operacién, el
indicador LED del receptor pasard a verde
sélido, Por favor, confirme que los servos se
encueniran en funcionamiento desde su
emisora. Remitase a la fabla siguiente del
indicador LED para comprobar el estado de
lka condicion del receptor.

Indicador LED (R60O08HS)

Verde | Roio Estado
No Solido |Sin sefial de recepcidn
Solido No {Recibiendo sefal

No Recepcion de sendl, pero ID
sin concordancic

Destell,
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Comprobacion del alcance de su Sistema R/C

Es extemadamente importante comprobar el rango de alcance de su modelo antes de realizar su sesion
de vuelo. Asf se asegurard un correcto funcionamiento y por tante obtener la mayor diversion durante
su tiempo de vuelo. La emisora The T8FG incorpora un sistema que reduce reducir la alimentacion para
permitirle la comprobacion del rango de alcance del modelo.

Comprobacién del rango de aleance

Procedimicnto comprobacion del rango

L.a emisora dispone de un modo de
"comprobacién del rango de alcance” para realizar
una comprobacion desde el suelo. Para acceder
a esta opcién presione y mantenga el botén RTN
mientras enciende la alimentacién de la emisora.
Acceda al ment POWER MODE,

Para activar la opcidn de "comprobacién del
rango de alcance" (Range check mode) presione
el botén RTN y accederd a la pantalla RANGE
CHECK.

Durante esta opcién la emisidén de radie
frecuencia (RF) se reduce para que pueda realizar
la comprobacién. Ademds, cuando tiene activada
esta opcidn el indicador derecho LED del on the
front of the transmitter starts frontal de la emisora
comenzara a realizar destellos y sonard el tono de
aviso de la emisora a los usuarios cada 3 segundos.

Este modo de "comprobacidn del rango de
alcance" continuard durante 90 segundos y
posteriormente la alimentacién de la emisora
volvera a su nivel normal. Para salir de esta opcion
antes de los 90 segundos, seleccione "RANGE
CHECK" en la parte superior de la pantalla y
presione el botéon RTN nuevamente. Este modo
s6lo estd disponible | vez si necesita re-utilizar
esta funcion; la alimentacién de la emisora debe ser
reciclada. NUNCA comience su sesidn de vuelo
cuando la comprobacién de! rango de alcance se
encuentre activado,

1. Seleccionado el modo"Range check”,
aléjese del modelo mieniras opera
simultaneamente los controles. Sitle el
modelo en un stand auxiliar para confirmar
que todos los controles se encuentran
correctamente en funcioncimiento, Deberia
de alejarse unos 30-50 pasos del modelo sin
perder su control,

2. Si comprueba que todo funciona

correctamente, acérquese de nuevo al
modelo. Sitde Ia emisora en un lugar seguro
y accesible para gue se encuentre a su
alcance cuando arrangue el motor eléctrico
o de explosidn del modelo. Aseglrese de
que el stick de aceleracion se encuenira en
la posicidn minima, entonces puede arrancar
el motor. Realice otra comprobacién
del rango de alcance desde la mesa
donde sostiene el modelo con el motor
en funcionamiento a verias velocidades.
Si los servos se mueven inadvertidamente,
podria ser motivo de algun problema. Le
recomendamos firmemente que no vuele
hasta que la fuente del problema haya sido
localizada, Compruebe que los conectores
de 1os servos o los rodamientos vinculantes
se encuentran sueltos. Ademds, asegurese
de que la bateria ha sido completamente
cargada.
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INSTALACION DEL RECEPTOR Y LOS SERVOS

Conexion del receptor y los servos

Conecte el receplor y los servos conforme al gréafico mostrado a continuacion. Lea siempre las
"Precauciones de instalacién del receptor y servos” [Precautions when mounting the receiver and servos] o
"Anter de Usar" [Before using]. Cuando instale el receptor y los servos en el fuselaje del modelo, conecte
los puntos necesarios conforme al manual del kit de construccidn.

Grifico de conexiones del receptor y servos

«Conecte siempre el nimero necesaric de servos.
sla asignacion del canal del receptor depende del
tipo de modelo. Lea las conexiones del servo en
tas tablas del tipo de modelos.

R6008HS (Seccion tomas de conactores)
(Conectores del Receptor)
#B8: Alimentacion
«CH1~8: Tomas de los conectores 1~8
s«Puerto DATA: (Uso exclusivo de fabrica)

CH1~8,B N

(B}
m
Bateria Ni-Cd
p.
EEEEih
Puerto de Carga Interruptor del Receptor

Servos
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Conexion del servo conforme al tipo de modelo

Los canales de !a emisora T8FG son asignados automaticamente para su combinacidn éptima conforme
al tipo seleccionado con la funcién "Model Type” del ment de Conexiones. A continuacion se muestra
la asignacion de canales (ajustes iniciales) para cada tipo de modelo. Conecte el receptor y servos para
concordar con el tipo usado.

*Los camales jijados pucden ser comprobados en la pantalla de funciones (Function screen) del menit de conexiones (Linkage
Menu). Puede modificar la asignacion de canales. Para mayor informacion, lea la descripeion del ment "Function”.

Aviones/veleros

Ala principal y de colaen V

RX 1AL 2AIL°Y 2AIL+TFLAPYY | 2AI1L+2FLAPT? | 2AIL+4FLAPYY | 4AIL+2FLAP™
CH Aeroplanc| Velero 1Aeroplano| Velero |Aeroplano| Velero |Aeroplano| Velero |Aeroplanc] Velero |Aeroplano| Velero
1 Alerdn Alerén Aleton Aleron Alerén Aerdn Alerén Alerén — Alerdn — Alerdn
2 | Elevedor | Elevador | Flevedor | Elsvador | Elevador | Elevador | Elevador | Elevador — Elevador — Elevador
3 Elevador Motor | Elevador Motor Elevador Motor | Blevador Motor — Timdn — Timén
4 Timén Timén Timén Timén Tirmdn Timén Timén imon — Aleron? — Alerén?
5 Marcha AUXY Marcho AT Marcha AUXS Morcho AUXS — Flap —_ Alerdnd
4 AUXS AUXé Aeron? | Aleron2 Flop Fap Alerdn? §  Alerdn? _ Flap2? — Alerdnd
7 AUXS AUXS AUXé MJXb Alerén? Akerdn2 Fap flap — flap3 —_ Flop
8 AlU¥A AUXA AUXS ALYS AUXS AUKS Hap? Fap2 — fFlop4 — flop2
Vel AUXY AUXI Camber | Comber | Camber | Comber | Camber | Camber — Camber — Camber
V(2 AUX] AUX! AUX1 Maniposo ALK Mariposa AUX1 Mariposa — Mariposa — Maripasa
vC3 A AUX1 AUX1 AUXI AUX] AUX1 AR AlXI — AUX — AUXI
VCA AUX} AUXI AUXI AUXI AUXI ALK AUXI AUXS — AUXI — AUXI

* V(1~4 son canales virtuales sin toma del receptor. Para mayor informacion, lea la descripcion del ment
"Function" dentro dei menii "Linkage" (Conexiones).
» Tipos de ala seleccionados dependen de la modalidad FASST, Multi-canal o canal 7-ch seleccionado.
" Estos tipos de alas estan disponibles para los modos Multi-eanal y canal 7-ch, Sin embargo, ¢l canal 8 na funciona en modo 7-ch,

2 Estos tipos de alas estan disponibles para los modos Multi-canal y canal 7-ch. Sin embargo, dade que el canal 8 no funciona en
modo 7-ch, por favor, asigne el flap2 a otro canal que no se encuentre en uso.

% Estos tipos de alas estan disponibles Gnicamente para los modes Multi-canal,
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Ailvator

RX 1AL 2A1LY 2AIL+TFLAPYY | 2AIL+2FLAPCY
CH Aeroplano | Velero |Aeroplano| Velero | Aevoplano | Velere |Aeroplono| Velero

i Alerdn Alerén Alerén Alarén Aleron Alerdn Alerén Alsrdn

2 Flevador | flevador | Eevador | Elevador | Eevador | Elevador } Elevador | Elevedor

3 |Aceleracion| Molor  |Acelsracion|  Molor | Aceleracidn [ Motor  |Aceleracion|  Motor

4 Timén Timdn Timdn Timdn Timon . Tindn Timon Tinon

5 Marcha AUX? Marcha AUX7 Marcha ALX4 Bevador? | Elevador?

4 AUXS AUXS Aerén2 Aerén? Fkip flap Alerdn? Aleron2

7 Flevador? | Elevador? | Eevador? | Elevador? | Alerdn2 Aleron?2 Flop fop

8 AUX4 ALK AUXS AUXS Elevador? | Elevador2 Hap? Fap?
VCI AL AUXI Curvadure | Curvelura | Curvatura | Curvelurg | Curvalura | Curvelure
vC?2 AUX1 AUX1 AUXI Mariposa AUXI Mariposa AUXI Mariposa
vC3 AUX3 AUX1 AUXE AUX1 AUX1 AU AUXT AUXI
VC4 AUXT AUX AUX1 AUXT AUX! AUK1 AU AUX1

o V(1-4 son canales virtuales sin toma del receptor. Para mayor informacion, lea la descripcion del menn
"Function” dentro del ment) "Linkage" (Conexiones).
« Tipos de ala seleccionados dependen de la modalidad FASST, Multi-canal o canal 7-ch seleccionado.
“1 Bslos lipos de alas estin disponibles para los modos Multi-canal y canal 7-ch. $in embargo, el canal 8 no funciona en modo 7-ch.

"3 Gstos tipos de alas estdn disponibles para los medos Multi-canal y canal 7-ch. Sin embargo, dado que ek canal 8 no funciona en
modo 7-ch, por favor, asigne el flap2 a otre canal gue no se encuentre en uso.

9 Egtas tipos de alas (mode avion) se encuentran sélo disponibles desde el modo Multi-canal. Estos tipos de alas {(medo velero)
se encuesntran disponibles tanto para modo Mulki-canal como para modo 7-¢h. Sin embarge, dado que el canal 8 no funciona en
mado 7-cly, por favor, asigne el fiap2 a olyo canal que no se encuentre en uso.




Flying wing, Delta wing (Winglet)

RX 2A1L) 2AILHTFLAPYY | 2AIL+2FLAPYD | 2AIL+4FLAP"® | 4AIL+2FLAP'
CH Aeroplano| Glider jAeroplano] Glider |Aeroplano] Glider jAeroplanc| Glider |Aeroplane| Glider
] Alardn Aleron Alerdn Akerdn Alerén Alerdn — Alerdn — Alerdn
2 Timén?2 Timén? Himan?2 Timén2 Timén?2 Timon2 — Alerdn? — Aerén2
3 |Acelerador| Motor Acekrodor:  Molor  |Acelerador]  Molor — Timén - Alerén3
4 Timén Timén Timon Timén Timon Timdn — fimén? — AleronA
5 Marcha AUXT Marcha AUXE Marcha AUXé — Hap — Timén
b Aleron2 | Alerdn? Fap Fp Fap flap — Flap2 ~— Timdn2
7 A AUXS Alerdn? | Aleron? + AlerénZ | Alerdn? — Flap3 — Flap
8 AUXS AUXS AUXS AUXS Flap? Fap? — Flapd e Flap2
VC1 | Elevador | Eevador | Elevador ¢ Elevador | Elevador § Elevader — Elevacior — Elevador
VC? | Curvaluro | Curvatura | Curvalura | Curvalure § Curvalura | Curvolura — Curvalurg — Cuwaturg
VC3 AL AUXY AU tariposa AUX1 Mariposa e Mariposa - Mariposa
VC4 AUXI ALK AUX1 AUXI AUXI AU — A1 - AUX1

& VC1~4 son canales virtuales sin toma del receptor. Para mayor informacidn, lea ia descripcion del ment
"Function" dentro del ment "Linkage" (Conexiones).

& Tipos de ala seleccionados dependen de la modalidad FASST, Multi-canal o cana! 7-ch seleccionado.
1 Eistos tipos de alas estan disponibles para los modos Mukti-canal y canal 7-ch. Sin cmbargo, el canal 8 no funciona en medo 7-ch.

2 fistos tipos de alas estdn disponibles para los modos Multi-canal y canal 7-ch. Sin embargo, dado que el canal 8 no funciona en
mado 7-ch, por favor, asigne el flap2 a otro canal que no se encuentre en uso.

“¥ Estos tipos de alas estdn disponibles tmicamente para los modos Multi-canal.
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Helicptero

RX CH |H-4, HAX Swash Todos
1 Alerén Aleron
2 Elevador Elevador
3 Aceleracion Aceleracion
4 Timoén Timén
5 Girbscopo Girscopo
] Paso faso
7 Governor Governor
B Elevador2 Aguja

VCi AUX1 AUX1
VG2 AUXA AUXA1
VC3 AUX1 AUXA1
VC4 AUX1 AUX1

o VC1~4 son canales virtuales sin toma del receptor.
Para mayor informacion, lea la descripcion del ment
"Function" dentro del meni "Linkage" (Conexiones).

¢ Dado que el canal 8 no funciona en modo 7-ch, por
favor, asigne el elevator2 (H-4, H4X) o el "needle"
{todos los demés) al canal 7 en caso de que el governor
10 $¢ encuentre en uso.
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Precauciones de instalacion del receptor y los scrvos

Siga las siguientes pautas para una instalacién apropiada del receptor, los servos y la baterfa.

+ Asegirese de alinear correctamente la bateria y
el interruptor y los conectores de los servos se
encuentran correctamente orientados en su lugar
del receptor o conectores antes de conectarlos.
Cuando desconecte conectores, no tire de fos
cables; en su lugar tire siempre del conector de
plastico.

Si algin servo quedase alejado del receptor, utilice
un cable prolongador que le permita enchufarlo al
receptor. Encontrarad prolongadores disponibles en
su tienda habitual, y como accesorios opcionales,
prolongadores de servo de distintas longitudes.
Emplee siempre un proiongador de lengitud
adecuada a sus necesidades y evite enchufar varios
prolongadores entre si para obtener la longitud
requerida. Si la longitud es superior a 450 mm o se
requiere el prolongador para varios servos, emplee
solo prolongadores Futaba de alto consumo.

Monte siempre los servos con las arandelas de
goma suministradas. Evite apretar en exceso los
tornillos, Compruebe que la carcasa del servo no
toque la bancada de montaje ni ninguna parte del
avién/ helicoptero para evitar que las vibraciones
se transmitan al servo y provoquen su desgaste
prematuro o incluso una averla inmediata,

(1nm
== Arandela
de goma

Arandela
de goma

.

Observe los pequefios nimeros (1,2,3, 4
grabados en cada una de las 4 puntas del brazo de

servo. Estos indican el desfase en grados de cada
brazo respecto a los 90° ideales y se incorporan
para compensar las pequefias tolerancias de
fabricacidn de los servos.

Cuando centre los servos, conéctelos al receptor y
encienda la emisora y el receptor, Centre los trims

de la emisora y busque el brazo que quede a 90° de
la transmisién al colocario sobre el gje del servo.

LOS TRIMS DE LA EMISORA
DEBEN ESTAR CENTRADOS

» Tras montar los servos, hagalos funcionar en todo
su recorrido v compruebe que los brazos y las
transmisiones no se fuerzan ni rozan unos con
otros. Compruebe, asi mismo, que los mandos no
requieren de una fuerza excesiva para accionarse.
Si aprecia un zumbido producido por algin servo,
eso es sefial inequivoca que el mando actuado por
el mismo requiere una fuerza excesiva; identifique
¢l problema y corrijalo, Estos sobresfuerzos, si
no dafian al servo provocan, como minimo, un
conswuno excesivo de la bateria,

Emplee la pletina del interruptor del receptor como
plantilla para la instalacién del fuselaje. Instale
siempre el interruptor en un lugar del fuselaje
donde quede a salvo del aceite del motor y donde
no se pueda accionar accidentalmente al manipular
el modelo, Ascgtirese de que el interruptor llegue al
final de recorrido tanto en posicidn encendida como
apagada y que la ventana cortada en el fuselaje no
restringe su accionamiento,

En helicopteros, emplee también {a pletina del
interruptor. Como norma, méntelo haciendo
un "sandwich" entre el interruptor y su pletina
con ¢l chasis del helicoptero. Sin embargo,
como puede haber diferencias de un modelo de
helicoptero a otro, compruebe siempre el manual
de instrucciones.

Para prevenir que los cables de los servos se
rompan durante el vuelo, deje una "balona” que
absorva las vibraciones o incluso pequefios tirones.
Adn con ellas, acostimbrese a comprobar los
cables en sus revisiones periddicas.

Sujete unos 5-10cm
del cable del servo
con una brida para
mantener el cablea-
do ordenado.

“Balona” en el cable de servo.
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Instalacion de la Antena del Receptor

Como habra notado, el receptor R6018HS difiere en su apariencia con otros receptores estandar de
Futaba. Estos receptores incorporar dos antenas separadas que permiten recibir la transmision de radio
frecuencia en dos ubicaciones diferentes.

*Manténgalo tan derecho como
; aba
Antena sea posible.

HE008HS
(\( NEE2
- (¥ x|

Cable Coaxial

L.

Receptor R600BHS

La diversidad de la antena dual de Futaba selecciona la mejor seffal de recepeion entre estas antenas para
asegurar que no existe pérdida de sefial.

Para obtener el mejor resultado de esta 80

funcion; le rogamos que consulte las siguientes / \ -

instrucciones:

1. Las dos antenas deben manienerse tan
rectas como sea posible, De lo contrario
reducird el rango de alcance.

2. Cologue ambas antenas de forma que
formen un dngulo de 20°.

No es una accidén eminentemente
importablente, pero sf lo es mantener las
antenas separadas fanto como sea posible.

Modelos de gran escala pueden contener
objetos grandes de metal que pueden
atenuar la sefial RF. En ese caso, las antenas
deben de ser ubicadas en cada lado del
modelo, Asi puede conseguir la mejor
condicién de sefal RF desde cuclquier
situcicion de vuelo.

Antenas Antenas

3. Procure mantener las antenas alejadas de materiales conductores
como de metal, carbono y el tangue de combustible por o menos
1,5 cm. Bl cable coaxial de las antenas no necesita estas pautas, pero
evite doblarlo .

4. Mantenga las antenas apartadas del motor, variador, y ofras fuentes
de ruido en la medida de lo posible.

*Las dos antenas deben estar separadas formando un ngulo de 90°.
*El motivo de la {otegrafia consiste o mostrar como debe cotocar la antena.
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PROCEDIMIENTO DE AJUSTES BASICOS EN MODELOS

Ajustes basicos para aviones/veleros

1. Cémo seleccionar/ afiadir modelos

La configuracidn inicial asigna como modelo
1 Ia emisora T8FG. La funcién "Model Select”
(Seleccién de Modelo) del mend "Linkage" se
usa para afiadit modelos y seleccionar modelos ya
memorizados.

Puede memorizar hasta 20 modelos en la
emisora. Esta informacién también puede ser
grabada en la tarjeta SD (opcional).

El nombre de modelo actualmente seleccionado
es mostrado en la pantalla inicio. Antes de su sesién
de vuelo y cualquier cambio de ajustes, confirme
siempre su nombre de modelo.

Cuando afiade un nuevo modelo, las pantallas de
ajustes "Model Type" (tipo de modelo) y "FASST
mode/Area" aparecerin automaticamente. Por
favor, sea consciente de que la emisora dejard de
transmitir temporalmente mientras modifica ¢l
modelo.

2. Seleccion del tipo de modelo

Seleccione ¢l tipo de modelo que combina con
¢l avién con la funcidn de seleccion "Model Type"”
del mentt de conexiones {Linkage Menu). En el
caso de aviones, seleccione el tipo de modelo de
entre dos opciones: avién y velero. Posteriormente
seleccione el tipo de ala y cola que combina con el
modelo,

3. Conexiones del fuselaje

Conecte los alerones, acelerador, timdn. ete,

conforme al manual de instrucciones del modelo.
Para mayor informacién sobre el método de
conexiones, remitase a Conexiones del Receptor y
Servos.

Note que Incluso para el mismo modelo de
avién, cuando el tipo de ala vy de cola son
diferentes, la asignacién de canales podiia
ser diferente. {(Fi canal asignado en cada
funcién puede ser comprobado en el meni
"Function” dentro del ment "Linkage™).

» Sila direccién del servo es incorrecta, ajuste
la direccion con ka funcidn de inversion del

.

servo en el meng "Linkage”.

* Ajuste la posicion neutral y controle el dngulo
de superficie con la conexién y afinelas
correctamente con las funciones "Sub Trim™ y
"End Poini” (EPA) o limite de recoridoe {djuste
del dngulo). Para protejer la conexién,
puede configurar una posicion limite con la
funcién "End Point". Con esta funcion puede
ajustar las posiciones de arriba/abajo e
izquierda/derecha y limitar cada canal,

4. Ajuste corte de motor (Aviones)

Puede configurar el corte de motor con un toque
en un interruptor sin cambiar la posicién del trim de
motor.

Ajuste este corfe mediante la funcion "Throttle
Cut" del ment "Linkage”. Después de activar esta
funcion y seleccionar el interruptor, ajuste la posicion
del motor para que el carburador se encuentre
completanente cerrado, Por seguridad, esta funcion
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opera en el stick de aceleracion en la posicién 1/3 o
por debajo (lado lento).

5, Ralentizador (Aviones)

La velocidad a ralenti puede ser reducida
mediante un foque en el interruptor sin cambiar
la posicién del trim de aceleracion. Realice este
ajuste mediante la foncién "Idle Down" del mend
"Linkage". Después de activar esta funcion y
seleccionar el iferruptor, ajuste la velocidad relent,
Por seguridad, esta funcidn acitia sélo cuando el
stick se encuentra en posicion corta de velocidad.

#*Mientras la funcién corte de motor {Throttle Cut) se

encuentra en 4so, la funcion ralentizador no esti operativa,

6. Funcién Dual Rate (D/R)

La funcion D/R es utilizada para ajustar ia curva
de motor y operacién de las funciones del stick
(alerdn, elevador, timén y motor) de cada posicion
del interruptor (avién) o cada condicidon de vuelo
(velero). Cominmente se utiliza después de definir
la funcién "End Point" con las direcciones maximas
de motor,

{Avidn)

(Velero)

7. Airbrake o Aerofreno (Avion)

Esta funcién se usa cuando se necesita un freno
aéreo en el despegue o planeando €n agua, eic.

Mediante un interruptor se puede configurar una
posicion definida de los elevadores y flaps.

Puede ajustar la respuesta de los alerones,
elevadores y flaps como sea necesario, asi come 1a

velocidad de alerones, elevadores y flaps. Ademds
puede ajustar ¢l modo auto, que conectard esta
funcion con un stick, interruptor o dial, Pueden ser
ajustados con un interruptor ON/OFF,

8. Funciones adicionales para Yeleros

La funcion "Condition Select" automaticamente
designa la condicion normal (NORMAL) para cada
modelo. NORMAL es la condicion por defecto y
la Gnica funcidn activa cuando el tipo de modelo es
definido.

Si desea affadir funciones adicionales de vuelo,
por favor, remitase a la descripeion de la funcién
CONDITION, pag. 70).

*La condicion NORMAL se encuentra siempre activada hasta
que activa otra condicion mediante los interruptores.

*Pyede configurar los datos del modelo de cada condicion
con ek interruptor en estado ON.

*Puede programar la condicién "Delay” (retardo) para cada
canal. Esta condicion se utiliza para cambiar suavemente ¢l
recorrido del servo mientras cambia las condiciones.
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Ajustes basicos para helicépteros

Esta seccién ofrece ejemplos de uso de las funciones para helicopteros en su emisora T8FG. Ajuste los
valores actuales, etc, para que coincida con el fuselaje en uso.

1. Como seleccionat/ afiadir modelos

Por defecto la emisora T8FG selecciona el
modelo 1. Para afiadir un modelo o seleccionar
uno ya configurade, use la funion "Model Select"
dentro del ment "Linkage".

Esto es necesario cuando quiera seleccionar un
modefo después de haber registrado los nombres
de modelos. (Puede grabar hasta 20 modelos en su
emisora. También puede hacerlo en la tarjeta SD
opcional).

El nombre de modelo actualmente seleccionado
es mostrado en medio de la pantalla, Antes de su
sesion de vuelo y cualquier cambio de ajustes,
confirime siempre su nombre de modelo.

Cuando aftade un nuevo modelo, las pantallas
de ajustes "Model Type" (tipo de modelo) ¥
"FRECUENCY" apareceran automaticamente.
Meodifique o compruebe que el tipe de plato "swash" y
receptor concuerdan con €l modelo en uso.

2. Seleccidén tipo modelo y de platos

Si selecciona un tipo de modelo diferente,
seleccione "helicopter” en la funcidn "Model Type"
del men® "Linkage"; seleccione entonces el plato
ciclico o "swash" que enlaza con el helicopiero,

*La funcion "Model Type" seleciona automaticamente los
canales apropiados, funcion de controles v mezclas para el
tipo de madelo seleceionade, Los helicopleros disponen de
seis platos ciclicos o "swash” dilerenie

*Para una mayor descripcion de la seleccion del tipo de plato,
le remitimos a las funciones "MODELIYPE" (pig.53).

3, Funciones de vuelo adicionales

Se puede instalar en la emisora hasta cinco
condiciones de vuelo por modelo.

La funcién "Condition Select" sitna
autométicamente cinco condiciones por helicoptero.

(Configuracién iniciall

s NORMAL

o IDLE UP1 [SW-F)

o IDLE UP2 (SW-E)

o IDLE UP3 {SW-F)

s HOLD (No asignado de inicio}

Nota: Como puede accidentalmente aclivar

condiciones no configuradas durante el

vuelo, fo gue podria causar un accidente,
suprima las condiclones no usadas.

*Para mayor informacién de la condicién de eliminacidn, le
remitimos a la funcion "Seleccion de Condicion"(pag.70).
La condiciéon NORMAL se encuentra siempre
activada hasta que activa otra condicion mediante
los interruptores.

La prioridad es throttle hold/idle up 3/idle up
2/idle up l/normal. Throttle hold has the highest
priority.

La condicién "Delay” puede ser programada para
cada canal. Esta condicion se usa para para cambiar
suavemente el recorrido del servo mientras cambia
las condiciones.

(Ejemplo de eondiciones generales de vuelo)

« Normat: [Use los gjustes inicial de condiciones/
funcionamiento con el interruptor apagado
- OFF).

Use con el motor arrancado cuando el modelo
planea,

e [die up 1: (Opera en SW-E centro).

Use en maniobras como giros calado 540% ©
looping entre otras.

o |die up 2: (Opera en SW-E adelante).
Use en giros.

& Throtlle hold: {Opera en SW-G adelante).
User con autorolacion.
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4, Conexiones del fusclaje

5. Ajuste de la curva de aceleracion

Conecte los alerones, acelerador, timon, etc.
conforme al manual de instrucciones del modelo.
Para mayor informacién sobre el método de
conexiones, remitase a Conexiones del Receptor y
Servos,

Nota: El canal asignado en cada funcién
puede ser comprobado en el mend
“Function” dentro del mend "Linkage".

e Si la direccidn del servo es incorrecta, gjuste
ia direccidn con la funcién de inversion del
servo en el meny "Llinkage”, Emplee también
Ia funcion "swash AFR" salvo en modo H-1,

¢ Ajuste la direccidn de operacion de sentido
del girdscopo {funcidn del girdscopo).

» Conecte la conexidén del motor para que el
carburador se cierre iotaimente con el fim
en maximo corte de motor,

e Ajuste la posicion neutral y controle el Gngulo
de superficie con la conexidon y afinelas
correctamente con las funciones "Sub Trim" y
"End Point” ¢ limite de recorrdo, Para protejer
la conexién, puede configurar una posicidn
Fmite con la funcidn "End Point",

¢ Correccidn recorriclo del plato ciclico (salvo
en modo H-1).

*[n caso de que nele alguna inferaccién, encontrara una
descripeion de esta correccion cn la funcion "Swash” (palas
del rotor), pag. 65,

Esta funcioén ajusta la curva de operacién de
aceleracién en relacién con el movimiento del stick

<Ejemplo de ajuste de la curva de aceleracion>

Acceda a 1a curva de aceleracién de cada
condicién mediante el interruptor de seleccion de
condicion.
eAjuste de curva normal

Esta "curva normal’ crea una curva basica de
aceleracién centrada casi planeando. Esta curva
se gjusta junio con la curva de pitch curve (Normgal}
so thal the engine speed is constant and up/down
control is easiest.

sAjuste de la curva en ralenti

La curva de geeleracion en su punio mas lento
genera una curvd ideal para acrobacias (looping,
giros, 30D, efc.}.

sAjuste de la curva de mantenimiento de
aceleracion

Esta curva no se usa cuando realiza una auto
rotacion.

Confirme que el ratio de la minima posicion {0%)
del stick es 6% (ajuste inicial).

<Ejemplo de ajuste de curva de paso colectivo>

Acceda a la curva de paso colectivo de cada
condicién mediante el interruptor de seleccién de
condicion,
sCurva de paso colectivo (Normal)

Ajuste el paso planeando Gprox. +5%~46°

Ajuste el paso planeando con la posicion del stick
al 50% (punto estdndar),

*La estabilidad mientras planea puede conectarse a la curva
de aceleracion. el ajuste es sencillo usando una funcion de
aceleracion de planeo y la funcidn de paso juntas.

e Curva de paso colectivo {Idie up 1)

ta funcion de curva de paso a ralenti 1 crea una
curva que concuerda con la carga de vuelo,

Ajuste el rango -7°~+12° como esténdar,
»Curva de paso colectivo {Idle up 2)
El ajuste mdximo del paso es inferior al ralenti 1,
El estandar es +8°,
+Curva de paso colective (Hold)

En auto-rotacién, use et paso maximo en ambos
lados alte y bajo.

[Ejemplo de djuste del &ngulo de la curva de paso
colectivo)

Aulo-rotacion: -70~+12°9
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6. Funcion /R

La funcién D/R es utilizada para ajustar la curva
de motor y alerdén, elevador y timén para cada
condicidn,

*Para los ajustes de la curva de aceleracién y de paso
coleetivo, dirijase a la mencion previa de "Ajustes de la
curva ce aceleracion y paso colectivo”

Cominmente se utiliza después de definir la

funcién "End Point" con las direcciones maximas
de motor.

7. Encendido de modo y sensibilidad del Giro

La funcién de encendido de modo y sensibilidad
del giro son mezclas especiales de girdscopo del
mena del modelo, y pueden ser ajustadas para
condicion.

e Condicion normal (planeando): sensibilidad
maxima del giro.

o Idle up 1/ldle up 2/Throttle hold: sensibilidad
minima del giro.

¢ Sin embargo, con la auto-retacion de un
helicdptero con conduccidon de colag, esta

funcion podria no tener efecto sensibilidad
mdxima del giro.

8. Mezcla de ajuste Pitch a RUD

Note: cuando use un giréscopo GY401,
GY502, GY520, GY401 u ofro glrdscopo de
suspensién del rotor, 1a mezcla "Pitch to RUD"
no deberia ser vsada, La reaccién del terque
se corrije con la posicién del giro. Cuando
accione el giro en modo AVCS, la sefiai de
mezcla causard sintomas de desviacion
neutral y el giréscopo no funcionard con
normalidad.

Use esta funcidén cuando quiera suprimir el
torque generado por los cambios en la velocidad y
¢l paso del rotor principal durante la operacién del
paso. Ajlistea para que el morro no oscile hacia la
direccion del timdn. Sin embargo, cuando use un
giréscopo como los mencionades/previamente no

utilice esta mezcla,

Acceda a la funcion de mezcla "Pitch to RUD"
desde el ment del modelo y ajuste la curva de
cada condicion (en el ajusie inicial, esta funcion se
encuentra en ¢l estado "INH". Ajuste a estado "ON"
para usar).

<Ejemplo de ajuste>

Acceda a la curva de mezcla de cada condicidn
mediante ¢l interruptor de seleccién de condicion.
A continuacion mostramos un ejemplo de
curva de ajuste,
+Curva de mezcla "Pitch to RUD" (Normal)
Use el sistema de suspension y ajuste la curva
para que enlace con el despegue vy alerrizaie v la
escalada vertical a velocidad conslante.

eMezcla "Pitch a RUD” {idle up 1)

Use esta curva en 540° stall furn, iooping and roliing
stall turn v djuste para que el fuseldie se muestre
justo de cara al viento,

sMezcla "Pitch o RUD" {Hold)
Configure esta funcidén para que el fuselaje se
muesire justo hacia delante en la linea recta de
auto-rotacién, El paso de cola se acerca ¢ 0°,

9. Ajuste de Auto-rotacién

*Si necesita este ajuste, le rogamos que lea la funcion THR
HOLD, pag. 114.

10, Ajuste del corte motor

El corte motor proporciona una manera seneilla
de parar ¢l mofor, accionando un interruptor con el
stick de motor a ralentf, La accion no es funcional
en aceleracion maxima para evitar problemas con
los sticks. La ubicacién y sentido del interruptor
debe ser elegida, de lo contrario su valor por
defecto sera NULL (nulo).

#Con el stick de aceleracion a ralenti, ajuste la posicion de
corte hasta que ¢l motor se corte, pero 1a conexion de motor
no s¢ encuentre forzada.

11. El plato ciclico corrige ¢l alerdn, elevador y
la interaccion del paso ciclico

La funcién del plato ciclico se usa para corregir
la direccion del plato ciclico en el alerén (ciclico

izg./dcha.) y elevador (ciclico adelante/Aft)
limi Al
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correspondiente a la operacién de cada condicion.

12. Configuracién mezcela de motor

*Si necesita una mezela de motor o "throttle mixing” para una
compensaién por una baja velocidad causada por el movimicnlo
del plato durante ¢l manejo del ajerén o clevador, por favor,
dirfjase a la funcion THROTTLE MLX (p.113).

13. Otras mezclas especiales

eMezcla del paso v fa aguja alta
Esta mezcla se emplea con el motor en ung
posicion que permite el control de la aguja de alta
duranie el vuelo [ajusie de mezcky de combustible-
aire). Puede configurar una curva de aguja de alia,

siezcla del Governor

Puede emplear esta mezcla cuandoe estd ulilizando
el Governor GV-1 de Futaba.
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MENU DEL SISTEMA

En el Men( del sistema o "System Menu" puede
configurar funciones de la emisora: no podré
configurar datos de modelos.

s Acceda al menu del sistema mostrado a
continuaclén presionando el botdn SYS de la
pantalla inicial durante 1 segundo, etfc,

—— R sesortdet>

Selecci SYSTEMi: ; esplazamiento.
.MDE?JCUTO\/”%U{GIVG a TRHIHEE i L"“"‘ -ZAU?S\grmenio del
ta panlalla de inicio | : N )
presionando eE; llanc:;:ég DISF‘LHI"'I ) 3
. _USER MAME

“HoM SET :

IHF . e« Para acceder a la

S — 1 pantalla de ajustes.

¢ Seleccione la funciéon gue desea qjustar y
acceda o ja pontalla de gjusies presionando
el botén RTN,

Tab!a de funciones del Menu del Sistema
[TRAINER]: Enciende y ajusta el sistema "trainer” (profesor).
[DISPLAY]: Ajustes pantalla LCD y pantalla de ahorro de energia,
[USER NAME]: Registro del nombre de usuario.
[H/W SET]: Modo de stick y de inversién H/W.

[INFO]: Muestra la version del programa, informacién tarjeta SD, ID del producto y seleccion del
lenguaje.
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TRAINER

Esta funcién hace posible que el profesor elija
cuéles funciones'’” y canales son utilizados para la
instruccion, haciendo posible adaptar la capacidad
de entrenamiento al nivel del alumno. Se deben
conectar dos emisoras a través del cable ensefianza
opcional; la emisora del profesor debe de estar
programada para la operacion de "trainer”, como se
describe a continuacion,

Cuando el instructor activa el interruptor de
ensefianza, el estudiante tiene el control del modelo
(si el modo MIX o FUNC estan encendidos, el
profesor puede realizar correcciones mientras que
el estudiante tiene el control). Cuando desactive
el interruptor, el profesor recupera nuevamente el
control, Esto es muy il en caso de que el alumno
desplace el modelo en una situacion no deseada.

Puede seleccionar el canal de entrada de datos
desde la emisora del alumne con el modo "FUNC"
o "MIX", Asf serd facil conectar con cmisoras de
orden de canal tipo G3 y/o emisoras de orden de
canal tradicional,

Puede usar el canal virtuval (VC) en modo
“PUNC” o “MIX". Serd posible usar la funcién

Acceso vy configuracion del sistema Trainer

"Trainer" volando modelos con alas.

Cuando la emisora TEFG sea usada por el
estudiante, esta funcién no esta en uso.

" puede seleccionar el modo de uso para cada canal (NORM/
MIX/FUNC/OFF).

NOTA: Este sistema de ensefianza puede ser
usado de la siguiente manera:

1. Con la emisora T8FG y una emisora
convencional, si el order de candales es
diferente serd necesarioc combinar €l orden
de canales antes de usar esta funcidn,

Puede seleccionar el canal de entrada de
datos desde la emisora del dlumno desde el
maodo "FUNC" o "MIX".

2. Cuando la emisora T18FG sed usada por el
protesor, ajuste la modulacion de la emisora
del estudiante a PPM.

$1 es usada por el estudiente, lo emisora TBFG
debe ser conectada d la del profesor con la
modulacién PPM, requerida para el estudiante.
TBFG always sends PPM mode signal from the
frainer jack,

3. AsegUrese de que todos los canales en
ambuas emisores funcionan correctamente
antes del vuelo.

T12FG, podria wtilizarse un cable convencional.

Cable especial de enseiianza T8FG/T12FG

Use el cable especial de ensefianza para TSFG/T12FG cuando utilice la emisora T8FG o
T12FG por el profesor con la funcién "trainer. Esta operacion podria fincionar de manera
irregular con un cable de ensefianza convencional.

*Cuande cs el alumno quien utiliza la emisora TSFG o T12FG y el instrucotr no utiliza una emisora T3¥G o

Profesor Estudiante Cable enseianza
T4EX, TSEX, T7C, 19C | Cable especial ensefanza T12FG
T8FG, TI2FG T12Z, T14MZ, FX-40 Cable convencional ensefianza [Rect, - Recl.]

T4V Cable convencional enseianza (Rect. - Round]

16X, T7U, 18U, 0 T91 no son aplicables a esta opcidn.

Cira emisora

no T8FG, TI2FG T8FG, T12FG

Cable convencionaol ensefianza (Rect. - Rect)) o
Cable convencional ensefianza [Rect, - Round)

conexién sea correcta,

*).a direccién del cable especial de ensefianza T8FG/T12FG es fija. Conecte el conector
profesor del cable en la emisora del profesor T8FG o T12FG y el conector alumno en la
emisora del alumne. Si conecta el cable en sentido inverso, la emisora del estudiante podria
no encontrarse encendida, aunque la emisora del profesor se encuentre en posicion ON,

%Si 1a funcion trainer de la emisora T8FG o T12FG de! profesor no se encuentra
permitida, la emisora del alumno no se encontrard conectada aunque la direccién de
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¢ Seleccione [TRAINER] en el menud del sistema
vy acceda a la pantalla "setup” mostrada a
continuacion presionando el botdén RTN,

STRAINER

174

« Seleccione el nombre de | - THH
funcion y vuelva ol mend .

del sislemao presionando iHI L ;:;FF
el boldén RTN, = ELE |:|FF
=+ =THR QFF
 4RUD OFF

Seleccion de modo e interruptores

1. Acceda a la pagina 4 de la pantalla de
ajustes mosirada abajo presionando el
botdn S1 3 veces.

IHH
SH

12/8cH 8CH

2, Mueva el cursor a la opcidn [ACT] o [12/8CH]
y presione el botdn RIN para conectar el
modo introduccién de datos.

3.Seleccione el modo usando la barra de
desplazamiento del sensor 1actil. La pantalla
parpadeq, Presione el botdn RTN para
cambiar el modo. (Para finalizar el cambio
de modo, presione el botdn S1}.

"ACT"; Operacién permitida cambiando
[OFF} o [ON].

"12/8 CH" Si el alumno usa und emisora
TH4MZ, T12Z, TI2FG o FX-40, seleccione
[12CH]. De lo contrario seleccione [8CHJ.

Cuando cambia a modo "frainer”;

4, Mueva el cursor o [SW] y presione el botdn
RIN para acceder a la pantalla de ajustes
de interruplores.

(Lea el método de seleccidn de interruptores
al final del manual para mayor informacidn).

"SW'": Selecione el interruptor deseado.
Configuracién inicial; $H

*Puede tambidn seleccionar el modo de interruptores cuando
fije ka posicion ON de o pantatla de wjustes de interruptores.
Si selecciona JALTERNATE OFF], Ja apgeacion normal
ON/OFT se activard. Si selecciong: NATT ON], Ta
funcion “trainer” se encender e
cada vez que use el intertuplor. Asi pern
OFF aunque un imtenuplor mionentineo esie:

KMODE RATE STW. CH

<Sensor Tactil>

Pesplazamiento.

» Movimiento cursor.
-y ¢ Seleccion modo,
‘e Ajuste de valores.

1 paging sigulente.

Nota: La funcién "trainer" no se achivard
saivo la emisora del profesor reciba seiial de
la emisora del alumno. Confirmelo antes de
conectar su cable ensefianza.

Seleccion de modo de uso

(PAg. 1-3 panialla Setup)
§ R 1/4 4

1. Mueva el cursor o la opcidén [MODE] del
canal que desed cambiar y presione el
botdén RTN para conectar el modo de
entrada de datos.

2.5eleccione el modo desde la barra de
desplazamiento del sensor tactl, La pantalla
parpadeard. Presione el botdn RTN para
cambiar de modo. (Presione el boldn S1
para finalizar el cambic de modo).

"MODE": Seleccione el modo de uso
deseadeo para cada canal,

NORM: El modelo s controla por sefiales desde la emisora
del alumno.

Modo MIX: El modelo se controla por sciales desde las
emisoras del profesor y alumno. (Reajuste la informacidn
del modelo del alumno a la condicidn por delecto).

Mado FUNC (function mode); El modelo se controla por
sefiales desde la emisora del alumno con los ajustes del
profesor, (Reajuste Ja informacion del modele del alumno a
ta condicién por defecto).

OFF: Solo opera la emisora del profesor.

Indice de ajuste del alimno

movimiento del servo retativo a la
hara el alumno cuando las
i seleccionadas.
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1. Mueva el cursor a la opcidn [RATE] del canal
que quiere modificar y presione el botén
RTN para acceder el modo de enlrada de
datos.

2. Ajuste la opcion “rate” mediante la barra de
desplazamiento del sensor factil.

"RATE™ Ajuste de la tasa deseada,
Rango de ajuste: 0~100%
Valor inicial: 100%

*Cuando guiere reajustar et valor al estado inicial, presione el
botén RTN durante un segunde.

3. Para terminar este ajuste, presione el boton
RTN v vuelva con el cursor al modo de
seleccion,

Como cambiar el canal del alumno

*El ajuste permite Ja asignacion del canal del estudiante
cuando la apcion [MIX] o [FUNC] fue seleccionada.

1. Mueva el cursor a la opcion [STU. CH] de
candl gque quiere modificar y presione
el botén RTN para conectar el modo de
enfrada de datos {data input mode).

2.Seleccione el canal con lg barra de
desplazamiento del sensor tactil. ba panialla
parpadea. Presione el botdén RTN para
cambiar de canal. {Para finalizar este
cambio de modo, presione el botdn $1).

"STU. CH": Combine el orden de candles de
las emisoras del profesor y el alumno.
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Ajustes pantalla LCD y de de pantalla luminada

DISPLAY

Puede realizar ajustes de contrastes de 1a pantalia
[.CD, brillo de pantalla iluminada y temporizador
de pantalla iluminada:

¢ Seleccione [DISPLAY] en el menl del sistema
y ccceda a la pantalla de gjustes mostrada ¢
continuacion presionando el botdn RTN.

20 ISPLAY
+ Seleccione el nombre de |+
funcién y vuelve al mend

del sistema presionando COMTRAST

el botén RTN.
ERIGHTHMESE
QOFF TIMEF

Ajuste contrastes LCD

1. Seleccione "CONTRAST" y presione el botdn
RTN para acceder al modo de entrada de
datos mediante la barra de desplazamiento
del sensor tactil.

"CONTRAST": Ajuste el contraste al valor
deseado mientras mira el display de la
pantalla.

Rango de ajuste: (Claro) 0 a 15 (Oscuro).
Valor inicicl; 5

*Sj desea recuperar €l estado inicial, presione el botén RTN
duranie | segundo.

2. Para terminar este djuste, presione el botén
RTN vy vuelva al modo de seleccion dei
CUIsor,

Ajuste brillo Pantalla de ahorro de energia

1. Seleccione "BRIGHTNESS" y presione el botdn
RTN para acceder al modo de enirada
de datos y ajuste el brillo del Pantalla de
ahorro de energia mediante la baria de
desplazamiento del sensor tactii.

"BRIGHINESS": Ajuste el brilio of valor deseado
mientras mira el display de lapanptalla.
Rango de djusie: OFF, 1:¢ 20 (clarg
Valor inicial: 10 ' '

<Sensor Téctll>

Dasplazamienio,

£ e « Movimiento cursor.
R . - .

YA . ® Ajuste valores.
18 zEC

*S51 desea recuperar ¢l estado inicial, presione el botéon RTN
durantc 1 segundo,

2. Para terminar este qjuste, presione el botén
RTN v vuelva con al modo de seleccion del
CUrsof,

Pantalla de ahorro de energia/ off-timer

1. Seleccione "OFF TIMER" y presione el botdn
RTN para acceder al modo de entrada de
datos y gjuste el tiempo en espera mediante
I barra de desplazamiento del sensor tactil,

"OFF TIMER™: Ajuste el tiempo cuando la
Pantalla de chorro de energia se apague
después de operar el sensor tactil.

Rango de ajuste: 10 a 240 seg (cada 10 seg),
OFF {siempre on)
Vdlor inicial: 10 seg

*Si desea recuperar ¢l cstado inicial, presione el boton RTN
durante 1 segundo.

2. Para terminar este djuste, presione el botén
RTN y vuelva al modo de seleccion del
cursor,
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NOMBRE DE USUARIC Registro nombre usuario

Con esta funcidén puede registrar el nombre de
usuario en la emisora T8FG.

#*Puede introducir un nombre de usuario de hasta 10
caracteres. (El espacio se cuenla como un caracter).

& Seleccione [USER NAME] en el menU del sistema
y acceda d la pantalta de qjustes, como se
muestra a continuacién, mediante el botdn RTN,

Nommfbore usuario {candidato)

g USER HAMENA 1/3
¢ Seleccione el nombre de R
funcidn vy vuelva olbmenu FUTHBH [:|:| p FIBE'DEFGH IJ

<Sensor Tactii>
esplazamiento
* Movimiento curser,

del sistema presionanda SR am S ! KL MHOFRRST
el bolon RTN. = CAMNCEL WMWY Z abod
-~ EMTER vefahidklmn

s OFArs TV

DELETE gz | HERE?

Registro nombre de usuario (LIS‘]O caracteres 1/3)
l.dCom_gie el n?_mbre' de usuario como se 'FTBHCD. TECOEFGAL |
escripe a continuacion; 'UUNXVZabc
tafghidklm
'OF"!PS[LIWJJ
[Desplace el cursor a "user name 3+
"lcandidato}].
Seleccione [«] ¢ [—] y presione &} boldn
RTN,
1 S
[Cémo borrar un caracter]. N e
2ags

Cuando selecciona [DELETE] y presiona el
botdn RTN, el caracter inmediatamente
posterior al cursor es borrado.

[Cérno afadir un caracter],

Cuande selecciona un caracter candidato CANCEL

de la lista de caracteres y presiona el botén (ENTER i
. : o {50935

RTN, el mismo cardcter es afadide en la ELETE

posicidn inmediatamente posterior al cursor.

*Pyede introducir un nombre de usuario de hasta 10
caracteres. (El espacio s¢ cuenta como un caracter).

2. Cuando finalice la entrada de datos,
seleccione [ENTER] y presione el botdn RN,
(Pard finalizar la enfrada y volver al modo de
seleccion del cursor, seleccions [CANCEL] v
presione el hotén RN,
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AJUSTES H/'W

Inversion H/W

Esta funcion invierte la sefial de operacién de
los sticks, interruptores, palancas trimmer y otros
botones.

Nota: Este ajuste invierte la sefial de operacion
actual, perc no modifica los indicadores de
sus respectivas pantalias. Use el modo Normal
siempre que no exista motive para utilizar el
modo Reverse,

Inversidn del hardware y modo stick

Modo Sticlc

Esta funcién cambia el modo del stick de la
emisora.

Nota: No modificarg el throttie ratchet, etc. Esos
cambios mecdnicos deben hacerse desde
un servicio técnico Futaba.

Note: Esta modificacidn se aplicaré cuando
configure un nuevo modelo. No podrd
aplicarse a un modelo ya existente.

¢ Seleccione [H/W SET] desde el mend del sistema
y acceda a la pantalla de agjustes mostrada a
contfinuacion presionando el hotdn RTN.

» Seleccione ¢l nombre de
funcion y vueiva al mend
del sistema presionando
el botdn RTN,

“HsW REVERSE
 STICK MODE

Método de inversion de 1a direceion de uso

Desplazamienic
» Movimienic del
cursor

vAcceso panlalla de
ajustes

Cémo cambiar el modo stick

1. Seleccione [H/W REVERSE] ¥y acceda a la
pantalla de ajustes mostrada a confinuacion
presionando el botén REN.

71 HORM sAMHORM se HORM -

‘7z NORM seHORM sFHORM -

‘F3NORM scNORM sa HORM -
Ja HORM soORM sHNORM

v REvER:E I
‘LoNORM 11 NORM
L5 HORM v2 HORM
ROMNORM 72 HORH
Rs NORM T4 HAORM

2. Mueva el cursor ¢ la opcidn conespondiente
al H/W (hardware) que desea intertir vy
presione el botdn RTN para conectar el
modo de enfrada de datos.

3. Seleccione el modo desde la barra de
desplazamientos del sensor tactil. La pantalla
parpadeard. Cuando presione el botdn RTN,
la direccion operativa habrd sido invertida.
(Para terminar con este cambio de modo,
presione el botdn $1).

"NORM": direcclon operaliva Normal.
"REV": direccidn operativa invertida,

1.Seleccione [STICK MODE] y acceda a ia
pantalla de qjustes mostrada a continuacion
presionando el boton RTN.

.sT1cKk wooe MODEL

2. Mueva el cursor a "STICK MODE" y presions
el botén RTN para conectar el modo de
entrada de datos.

3. Seleccione el modo. La pantalla
parpadeard. Cuando prasione el botdn
RTN, el modo del stick serd modificado.
(Para terminar con este cambio de modo,
presione el boton S1).

hede il 4 13 K]

1 Adleron Trollle Hevelor Rudder
2 Aleron Elevater Toflle Rudder
3 Ruddet Trvoli Elevalor Aleron
4 el Elavatyr Throttls Kileren
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INFO Muestra la versidn del programa, informacion tarjeta SD y ia iD de la emisora.

La pantalla de Informacién oftece la informacion *Cuando la tarjeta 5D dlm se encuentra insertada, su
de la version del programa de la emisora T8FG, informacion no es mostrada. -
informacioén de la tarjeta SD (nimero maximo de Puede sefeccionar el lenguaje configurado en las

datos de modelos, modelo actual y otros archivos) ~ Pantallas de inicio, ment y ajustes.
y la ID del producto.

s Seleccione [INFO] en el mend del sistema vy
acceda a la pantalla de ajusies, como se
muestra o continuacion, mediante el botdn RTN,

g 1HFC
o e | pRODUCT  A91360GE
del sitema prosionando | ) anGUAGE  EMGLISH
JERSIOM  B.Z2
SAREA AMERICH

ARD SIZE H-18582

<Sensor Téctll>

Desptazamiento
,, + Movimiento cursor.
-y ¢ Seleccion modo,

Informacion Seleccién de lenguaje
"PRODUCT" NUmero de 1D dei producto. 1. Mueva el cursor a la opcidn "LANGUAGE"
"VERSION™ informacian de la version del y presione el boton RTN para acceder al
programa de la emisora T8FG. modo de enfrada de datos.
"CARD SIZE™ Numero Acitudl/Mdaximo de 2. Modifique el lengudje mediante la bara de
datos de modelos y otros archivos “C”'iefg despicz(]miemo del SenS()_r téctil. La p'anG”Cf
SD). parpaded, Cuando presiona el botdn RTN,

medifica el lenguaje. {Para finalizar con este
modo, gire el dial EDIT o presione el botdn
S1).

o

48 <Funciones del Ment del Sistema>



FUNCIONES DEL MENU CONEXIONES

El ment "Linkage" (conexiones) se compone de L.as funciones que pueden ser seleccionadas
funciones adicionales del modelo, seleccidn tipe  dependen del tipo de modelo. A continuacion
de modelo, configuracién de frecuencia, limite del  mostramos una pantalla tipica de este mendl.
recorrido y otros ajustes basicos.

e Acceda al menu "linkage” presionando el
boton LNK durante 1 segundo en la pantalla
de inicio, etc,

<Sensor Taciil>
e /—Desplczqmienlo
s Movimiento dsl
cursor

PRI wypemn el 111 FIGE_MEHU 1-2
"MENU| y vuelve o | SERMD : SUE-TRIM
medionio elboion v |- MODEL SEL. : REVERSE
MODEL TYPE!FRIL SAFE
FREQUENCY {EMD POIMT
FUMCTION i THR CUT

sAcceso a pantalla de
ajustes

{L INKAGE _MEHU 2:2
- IOLE DOWN |
T1-T4 ZET.
_OATA RESET

Esta pantalla es un ejemplo. La
paatalla depende del tipo de modelo.

¢ Selecione la funcidon que desea ajusiar y
acceda ala pantalia de gjustes presionando
el botdn RTN.

Tabla de funciones del Menu de Conexiones ¢ "Linkage Menu".
[SERVO]: Muestra el test del servo y la posicion de funcionamiento
[MODEL SEL]: Suma de modelos, acceso, boirar, copiar, configuracion nombre de modelo
{MODEL TYPE]: Tipo modelo, tipo de ala, tipo de plato, etc
[FREQUENCY]: Modo de seleccion FASST y seleccion modo drea
[FUNCTION]: La asignacién de canales de cada funcién puede ser modificada
[SUB-TRIM]: Ajusta la posicion neutral de cada servo
[REVERSE]: Inversion de la direccion del serve
[FAIL SAFE]: Ajustes de las funciones de fail safe fail safe de bateria
[END POINT]: Ajuste del limite de recorrido del servo
[THR CUT]: Para el motor de forma segura y sencilla {sélo acroplanos y helicopteros)
[IDLE DOWN]: Reduce la velocidad del motor a ralenti (s6lo aeroplanos)
[SWASH RING]: Limita e recorrido del plato ciclico en un rango fijo (helicoptero)
[SWASH]: Swash AFR y funcién de correceién de conexién (sdio helicopteros)
[T1-T4 SET.]: Suma del paso de control y seleccion de modo det trim digitaf

[DATA RESET]: Restaura la cidn de memoria del modelo
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CONTROL DE SERVOS Test del Servo y Pantalla Gréfica / Pantalla posicion de servos,

Se utiliza para comprobar el recorrido del servo. La opcidn de “Neutral Test” es ideal para
L.os modos “Moving Test™ (modo repeticién)  encontrar la posicidn del horn del servo,
y “Neutral Test” (modo posicidn fija) estan
disponibles.

s Selsccione [SERVO] en el men de conexiones
y acceda a la paniclla de ajustes mostrada a
continuacién presionande el botdén RTN,

— Sl OFF psif oazl
sSeleccione el nombre |- 1 = =2 4 E & T OB

de la funcidn y vuelva
al mend de conexiones
medianie el bolon RTN,

<Sensor Tactil>

—-Desplazamienio

e Moavimiento del
cuisar

s Seleccion modo

S~ |ON-i00+ | BO-100+100 +0 +0 +0

Operacion de test de servo

1. Mueva el cursor desde la posicion [OFF]
y presione el botén RTN para acceder df
modo de enlrada de daios.

Seleccione el modo de test mediante
la barra de desplazamiento del sensor
téctil y presione el botén RIN. La pantalia
parpadeard. Presione el botén RTN para
cambiar de modo. {Para finalizar este
cambio de modo, presione el botdn $1).

[MOVING]: Modo que repite la operacion de
cada servo,

[NEUTRAL]: Modo gue coloca cada servo en
sU posicion neutral.

2, Mueva el cursor a la posicidn [MOVING]
o [NEUTRAL] v presione el botdn RTN para
acceder al moedo de entrada de datos.

Selecclone [OFF] mediante la barra de
desplazamiento del sensor tactil y presione el
botdn RIN, Asi parard el test.
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SELECC[(’)N DE MODELQS Con la Seleccién de Modelo puede ahadic modelos,

acceso, supresion, copiar y ajustar nombres de modelos.

Esta funcién se emplea para cargar los ajustes del
modelo deseado en ta memoria de la emisora T8FG.

Puede seleccionar estos ajustes bien desde la
memoria integrada de la emisora o desde una tarjeta
SD (32MB-2GB). Recuerde que hasta 20 memorias de
modelo son disponibles en la emisora.

Puede modificar el nombre del modelo guardado
en la emisora o en la farjeta SD. Esta opcion puede
ser muy (til para distinguir de entre varios ajustes de
modelos diferentes. Cada nombre de modelo tiene
hasta 10 caracteres y el nombre del modelo siempre

aparece en la pantalia.

La funcion "Copy” se usa para copiar la informacion
de un modelo en vna segunda memoria dentro de la
emisora o la tarjeta SD. Puede usarlo para tener una
base de configuracion de modelos con casi los mismos
ajustes (s¢lo necesita modificar las diferencias, en
lugar de introducir toda la informacién del modelo de
inicio). También puede usar esta funcién para realizar
una copia de seguridad de un ajuste de modelo antes de
realizar cualquier modificacion.

e Seleccione [MODEL SELECT] en el menl conexiones
y acceda a la pantalla de ajustes mostrada a
continuacitn presionando el botdn RTN.

/— Modelo actual

<Sensor Tactil>

»MODEL SEL. MODEL-B1
s Seleccione ¢l nombre B
de lo tync'lén y vuelva T:“:
odiontc o boton k- | MEW

B@:12

{Lista de mModetos)

Acceso de modelos

*Cuando desea acceder a los datos de modelos guardagos en
la memoria de la emisora, primeramente accederd al modelo
actualmente usado. No puede acceder directamente a los
datos de modelos guardados en la tagjeta SD.

1. Presione el botdn RTN una vez desplace el
cursor dl modelo deseado.
2. Mueva el cursor o [SELECT).

3. Presione el botdn RTN, Se mostrard un
menscaje de confirmacion. Presione el botén
RTN durante 1 segundo y completard el

QACCeso.
ERECUTE "RTITETsaEy
™ |
MODELL | RENAME
{ coPY
: DELETE

50101

¥La transmision se para y comienza ¢n ¢l esfado del nuevo
modelo.

Cdémo aiiadic up nueve model

T HODEL 0 LI

*Puede afiadir un nueve modelo:a°7 12 memor
No podra ser afadido a fa tajeta SD.

/—W-Desp!azom‘:enio
sMovimiento
CUrsor
* Seleccion modo

*§sta pantalla solo es un ejemplo. La
pantatla depende del tipe de modelo.

1. Mueva el cursor a {NEW].

2.Presione el botdn RIN, aparecerd un
mensaje de confirmacion, Presicne el botdn
RTN durante 1 segundo.

ERECUTES "RIN" (1=ecy
TH AMODELL
HEY]

*Las pantallas de ajusies ¥ Trecuencias s¢ muestran
automaticamente. Confirme o cambie el tipo de modelo y a
moedo FASST.

*La Transmision se pata y comienza cuande el nueve modelo
ha sido seleccionade.

*[El modelo afiadido aparece en la lista de modelos de la
pantalla de ajustes de seleccion de modelo.

Supresion de modelos

*[l modeto guardado en fa memoria de la emisora o la tarjela
S13 puede ser suprimido

R modeio actual no piede ser bosrado.

1. Con el cursor seleccione el destino de
s SO yantalla {"TX" ¢ "CARD"] y
on RTN para conectar el
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modo de entrada de datos.

Seleccione el destino de memoria mediante
o barra de desplazamiento del sensor tactil
y presione el botdn RTN.

[TX]: Memoria de la emisora.
[CARD]: Tarjeta SD.

. Mueva el cursor al modelo que guiere borrar
de lalista y presione el botén RTN,

. Mueva el cursor a [DELETE].

. Presione el botdén RTN, Cuando aparece
el mensaje de confirmacion y presiona el
botén RTN durante 1 segundo, el modele ha
sido borrado.

JEMECUTE! "RTN"¢1sac)
TR i SELECT
MODELY pepAuE
} COPY !
HOELETE

29: 83

Cambio del nombre de modelo

*Puede modificar ¢l nombre del modeio de los modelos
ahnacenados en la memoria de ta emisora o en la tarjeta SD.

1. Si modifica la ubicacion:

Con el cursor sefeccione el destino de
memoria en ta pantalla {"TX" o "CARD") v
presione el botén RTN para conectar el
modo de entrada de datos,

Seleccione el destino de memoria mediante
la barra de desplazamiento del sensor tactil
y presione el botén RTN,

[TX]: Memoria de la emisora.
[CARDY: Tarjeta SD.

. Mueva el cursor al modelo que quiere
modificar de la lista de modelos vy presione ¢l
botdn RTN,

. Mueva el cursor ¢ [RENAME].
. Presione el botdn RTN,
*La pantalla de ajustes del nombre de modelo aparece.

Nombre usuario (candidato)

ICAMCEL
ENTER

4+
DELETE
T

TOParS VX
tuzr | VRERRT

. Modifigue el normbre de modelo como se
describe a continuacién;

[Mueva el cursor al nombre de usuario
[candidatel].

Seleccione [«] o [=] v presione el botdn
RTM,

[Para borrar un caracter]

Cuando seleccione [DELETF] vy presione el
botdn RTN, el caracier inmedigtamenie
postetior al cursor &5 borrada
[CémMo aficidi un cardeter ™
Si selecciona un cgracter de

5,

presiona el botén RTN, ese cardcter es
aiadido después del cursor.

*¥Puede introducir como nombre de modelo hasta 10
caracteres. (Un espacio es contado como | caracter).

Cuando finalice la entrada, seleccione
[ENTER] v presione el botén RIN. [Para
interrumpir 1a entrada y volver al estado
originail, seleccione [CANCEL] y presione &l
boidn RTN),

Copia de modelos

=

¥Puede realizar una copia det modelo guardado en la memoria
de la emisora o la tarjeta SD.

. Cuando cambie de ubicacian:

Mueva el cursor ol destino guardado ("TX"
0 "CARD") y presione el botdén RTN para
acceder al modo de entrada de datos.
Seleccione el destino de memoria mediante
ia barra de desplazamiento dei sensor tacil
y presione el botén RTN,

[TX]: Memoria de la emisora.

[CARD]: Tarjeta SD.

. Seleccione el modelo que guiere copiar en

la lista de modelos y presione el boidn RTN.
Mueva a [COPY]L

. Presione el boidn RTN.

*Aparccerd Ja pantatla de copia de modelos.

T TR
‘MODEL1 {ADD-LIST
; P

CDFV

waa: a3

.Si sustituye el modelo guardado en la

memoria de la emisorq:

Mueva el cursor a [ADD-LISTY y presione
el botdén RTN para acceder al modo de
enfrada de datos.

Seleccione el modelo de destino mediante
la barra de desplazamiento del sensor taetil
y presione el botdn RTN.

[ADD-LISY]: afadir un modelo alalista
{{model name)): reemplazar el modelo

*El modclo guardado en la tarjeta SD puede ser reemplazado,
Si cambia de ubicacidn:

Mueva el cursor dal destino de copia ['TX"
0 "CARD") y presione el botén RTN parg
acceder el modo de entrada de datos.

Seleccione el destino de memoria medianie
la barra de despiozamiento del sensor tactil
¥ presione el boton RTN.

Mueva a [COPY].

. Presione el boton RTN, Cuando aparece

el mansoje de confitmacion y presiona el
botdn RIN durante | segundo, los datos dal
madelo.hanssido gopiados.
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TIPO DE MODFELO Esta funcidn permite seleccionar el tipo de modelo de entre aviones,

helicdptercs y veteros.

Dispone de cuatro tipos de alas principales y
tres tipos de cola para aviones, Seis tipos de swash
para helicopteros. Seis tipos de alas principales y
tres de cola para veleros. Las funciones y funciones
mixtas necesarias de cada tipo de modelo vienen
configuradas de serie.

Noto: La funcién de Tipo de Modelo selecciona
automdticamente la salida apropiada de

candles y ias funciones de control y mezcla
para el tipo de modelo elegido,

Cuando el comando de selecclidn de Tipo
de Modelo es accesible, fodos los datos de
ia memoria acliva son eliminados (excepto
el sigulente tipo de swash). AsegUrese de

que puede prescindir de esos datos o realice
una copia de seguridad en ota memeoria
utilizando las funciones de copla,

cuando cambie el tipo de plato ciclico del
helicéptero dentro de los siguientes grupos,
puede dejar los datos configuradoes que no
seqn de la funcion SWASH. Sin embargo, se
inicializard cuande cambie el tipo de plato
que exceda del grupo.

Tipo Swash grupo A:
H-1, H-3, HR3, and HE3
Tipe Swash grupo B:
H-4, H-4X

¢ Selecciche [MODEL TYPE] en el mend de conexiones
y acceda a la pantalla de ajustes mostrada a

continuacion presionando el bofén RTN,

o/ 0DEL TYFE

<Sensor Tactil>

s Seleccione el nombre

de la funcion y vuelva ';'.:T"r'F'E RIRPLAME

---Desploramiento
« Movimiento del

al ment de conexiones | Cursor.
madiante ef boton RTN, :_lJ.l IMG H ORMAL + Seleccién modo.
- 1AIL A

f.__i-TH I HORMAL o

(La pantalla ¢s un ¢cjemplo. Esta
pantalla depende del tipo de modelo).

Seleccitn del tipo de modelo 2. St reqjusta los datos configurados cuando

1. Mueva el cursor @ kg opcién que quiere
cambiar y presione el botdn RTN para
acceder al modo de entrada de datos.

Seleccione el tipo deseado mediante la
barra de desplazamiento del sensor tactil
y presione el botdén RTN, Aparecerd un
mensaje de confirmacién. Presione el botdn
RTN durante 1 segundo.

Seleccione [YES] vy presione el botén RTN
durante 1 segundo.

(Para concluir la entrada de datos y volver
al estado original, presione el botdn S1 o
seleccione [NQ)] y presione el bordn RTN).

"TYPE": Tipo de modelo

"WING " {avién/velero): tipo ala
"TAL" {avidn/velero): tipo cola
"SWASH" (helicoptero}: tipo swash

*El tipo de ala que pucde ser seleccionada depende del modo
FASST, canal smiltiple (Musti-ch} o convi Seccionado.

cambia el tipo de plato del helicdptero:

{Helictpteroy

Mueva el cursor a [OFF] y praesione el botdn
RTN para acceder df modo de enfrada de
datos.

Seleccione [ON] mediante la barra de
desplazamiento del sensor tactil y presione
el botdn RTN. Aparecerd un mensaje de
confirmacion, Presione el botdn RTN.

Cambie el tipo de swash al estado ON, Los
datos configurados se reajustardn,
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Seleccion tipo de modelo (Avién, Velero)

¢Tipo de ala (Normal)

[ 2AILERON =
AL AlL?

2AIL + 1FLP

AL+ 4FLP

k FLP
AL FL

Em)
L TIFpz |
SFLP4 L2

AlL FLPI{FILP2 AILZ.

E
FLP FLP?

*[2A1L+4FLP] ¥ [4ALL+2FLP] estan disponibles tnicamente en mode velero.

o Tipo de ala (Sin timén de cola)

Flying Wing _ 2AILERON: Fiying Wing R ZAILHTELP

' RIC

AL

FLP

Flying Wing  ZAIL+2FLP.

Flyinge Wing _ ZAILH4FLP Flying Wing

AT 2FLP

MLBAIL o k) & aha

Al FLF!J’Q FI!PI:ILP%IlLé ‘

*[2AIL+4FLP] y [4AIL+2FLP] estan disponibles inicamente en mode velero.

oTipo de timén

[ Normal Rudder

RUD

*Tipo de cola
"NORMAL

”&W
ELE pup ELE

AILEVATOR

|
|

BRG] DR
ELE pyp ELE2

Seleccion de tipo de modelo (Helicoptero)

o' Tipo de Swash

H--1 Fronlg

w..Pure function |

H-3 A Front HE3 Fronlué

PIT ]LT

el
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FREQUENCIA

Secleccién modo FASST

El tipo de receptor determinara hasta donde usar
la opeidn MULTI o 7CH en modo "FASST",

MULTY/7CH: FASST- sistema 2.4GHz {modo

Multi-ch/modo 7ch).

MULTI: Puede seleccionar el modo Multi-
ch en todos los receptores Futaba FASST-2.4G,
sin reparar en el nimero de canales (6008HS/
R6GT4HS/RE08FS/RE014FS). 7CH setting for all
Futaba FASST-2.4G A su vez puede hacerlo con los
receptores en modo 7ch, sin reparar en el nimero
de canales (R6004FF/R616FIFM/RO0TFS/RG1TES).

¢ Seleccione [FREQUENCY] en el menu
de conexiones y acceda a la pantalla
de gjustes mostrada a confinuacion

Seteccion de modo FASST y modo de drea

Seleccién modo area (rango de freguencia)

La emisora T&FG ha sido disefiada para ser
utilizada en muchos pafses. Si emplea esta emisora
en otro pais que no sea Espaiia, por favor, asegiirese
de que configura el [AREA] con la opcidn de
"GENERAL". Si esta emisora serd utilizada en
Espaila, configure el modo drea a "ESPANA",

gF REGIUEHCY

<Sensor Tactll>

s Seleccione el nombre
de la funcion y vuelva
al meny de conexiones
mediante el botén RTN,

AREF
FAssT MULT

Selecciom modo FASST

1. Mueva el cursor a la opcién "FASST" ¥
prasione el botdn RTN para acceder el modo
de entrada de datos.

Seleccione el modo mediante la barra de
desplozamiento del sensor lactil. Aparacerd
un mensdje de confirmacidn. Presione el
botén RTN para cambiar de modo. {Para
interrumplir la entrada vy volver al estado
ofiginal, presione el botdn S1).

Are you sure?
GENERAL
Z2CH -

ARERA

FASST

GEMERAL

——Desplazamiento

s« Movimiento del
CUsor

s Seleccidon modo

¥|a Transmision para y comienza a emitir en modo
seleccionado.

Seleccién modo Area

1. Mmueva el cursor a la opcidén "AREA™ y
presione et botén RTN para acceder al
modo de entrada de datos.

Seleccione el modo mediante la bara de
desplozamiento del sensor tactil. Aparecerd
un mensaje de confirmacion. Fresione el
botén RTN para cambiar de modo. [Para
interrumplir fa entrada y volver al estado
original, presione el botdn $1).

“ta Transmision para y comienza a cmitir en modo
seleccionado.
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FUNCION

Cuando seleccione el tipo de modelo y alas
{swash), encontrarad que las combinaciones
optimizadas de los canales para servos y otras
funciones han sido ya preseleccionadas. Si lo desea,
puede abiertamente modi? car tas combinaciones de
los canales del servo, funciones (alerdn, elevador,
ete} y otros mandos de control (sticks, interruptores
y trims).

*Puede asignar 1a wmisma funcion a varios canales de servo,

asi como ka funcion "clevador” a los canales CH2 y CH3.

V1~V4 (canales virtuales)

Puede configurar estos cuatro canales con
funciones virtuales que no disponen de canal
para servos. Puede libremente modificar las
combinaciones de los canales del servo, funciones
(aterdn, elevador, etc) y otros mandos de control
(sticks, interruptores y trims),

¢ Seleccione [FUNCTION] en el menU de conexiones
y acceda a lg pantalla de gjustes mostrada a
conlinuacién presionando el botdn RTN.

La asignacion de canales de cada funcion puede ser moditcada.

Canal de toma de Servo

Para el modo Multi-CH FASST, puede designar
8 canales lineales y dos digitales. En caso del modo
7CH FASST, dispone de hasta 7canales lineales.

*DG1/2 (canales digitales).
Este canal puede ser empleade para cambiar de canales.
Puede libremente modificar las combinaciones de los
canales del servo, funcianes (aleson, clevadoer, elc) y otros
mandos de control {sticks, interruptores y trims).

* Modo de empleo del Trim
"COMB": Modo combinacidn
"SEPAR" Modo separado

MORMAL ]

s 5eleccicne el nombre
de la funcidn y vuelva

al mend de conexicnes
medianie el boton RTN. % HI L- -Jl-lv
ZELE J3E
|
"m' rhea

Jé

Cambio de funciones

CTRL TRIM

<Sensor Tactll> \
Desplazamiento
» Movirniento cursor
N ¢ Seleccién modo
e VYalor de alusle

TN

Tl zEFRAR
T3 2EPAR

Tetra siguiente paging

(La pantalla mostrada es un ¢jemplo. La
pantatia depende del tipe de modelo}.

Cambio de controles en funcionamiento

1, Mueva el cursor a la funcidn del canal que
desea cambiar y presione el botén RTN.

*Aparecerd la pantalla de seleccion de funciones.

2. Mueva ahora el cursor al nompre de funcién
que desea ajustar y presione el botdn RTN.
#[L nombre de la funcién parpadeara.

3. Presione el botén RTN para ejecular el

cambio. (Cuando desee cancelar esta
operacion, presione el botdn 51).

*Puede asignar multiples canates a una sola tuncion.

1. Mueva el cursor @ la opcidon "CTRL" del canal
que desea cambiar y presione el botdn RTN.

* Aparecerd la pantakla de seleccion de controles.

2. Mueva el cursor af control gue quiere
cambiar y presione el botdn RTN.

*Pugde asignar el mismo control a canales maltiples.
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Configuracion de trims

Mueva el cursor al "TRIM" del canal que
deseda modificar y presione el botdn RN,

*Apareceri la pantalla de ajustes de trims.
"TLSASELDTI naTE

J2ESBSFROT2  jereo?

J35CSGLS TS NORMAL.
iJ4 80 SHRS T4 =

Puede configurar tas siguientes opciones
desde la pantalla de ajustes de frims:

Seleccion del trim

Mueva el cursor ol trim, palanca, ete, que
desee ajusiar y presione el botdn RTN.

*Puede modificar ¢l ajuste,

Ajuste del ratio del trim

Muevd el cursor d la opcidn [RATE] vy presione
el boton RTN para acceder al modo de
entrada de datos.

Ajuste el ratio de im mediante la barra de
despliazamiento del sensor factil.

Valor inicial: +30%
Rango de ajuste ; -150~+150%

(Cuando presione el botén RTN durante | segundo, el trim
rate sc reajusta a su vajor inicial).

Presione el botén RTN para finalizar el ajusie
y vuelva al modo de seleccion del cursor,

Seleccion modo de trim

Mueva el cursor a la opcion [MODE] vy
presione el botéon RTN para acceder al
modo de enfrada de dalos.

Seleccione al modo trim mediante la
barra de desplozamiento del sensor tactil,
Aparecerd un mensaje de confirmacion,
Presione el botdn RTN para cambiar de
modo. (Para finalizar la enfrada y volver al
estado origingl, presione el bolén S1).

[NORMI: Modo normal. Uso del trim normal
(cambio de tim en paralelo).

[ATL]: Modo de uso ATL. Cambic maximo
cerca de "slow" {lento) mediante la
operacion vsada normalmente con el trim
de aceleracion (motor). La inversion también
es viable.

*NORMALJ[REVERS] La seleccion es posible mediante
la opeion "ATL".
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SUB-TRIM Configuraciéon de la posicion neulral de cada servo.

La funcién Sub~Trim se utiliza para configurar
la posicién neutral def servo y puede usarse para
realizar ajustes precisos en la superficie de control
una vez que las conexiones y barras de presion
se encuentren conectadas. Cuando comience a
configurar un modelo, compruebe que los trims
digitales se encuentran en su posicién central.

e Seleccione [SUB-TRIM] en el men0 de conexiones
y acceda a la pantalia de ajustes mostrada a
continuacion presionando el botdn RTN,

%SUB+TRIH b <sensor Tactil>

sSeleccione el nombre [---—Desplozamienio

C4RUD 4B sfUN4 4B

de fa funcion y voelva | iBIL +0 ' =GEARR  +9@ « Movimiento del

al m_enl'J de copexiones , .ii_.srs;)r.d val

medicnte el botdn RTN, = ELE .|.E| t g HU:"":EI +B juste de valores,
- 2THR +d ) 7ALRS +8

—

.a pantalla mostrada ¢s un ejemplo. La
pantalla depende del tipo de modclo).

Ajustes del subtrim

1. Desplace el cursor al canal gque desea
ajustar y presione el botdon RTN para acceder
ol modo de entrada de datos.

2. Ajuste el ratio mediante la barra de
despiazamiento del sensor tactii.

Valor inicial: 0
Rango de gjuste: -240~+240 (pasos)

{Cuando presiona el botén RTN durante | segundo, i subtrim
se reajusta a su valor inicial).

*Antes del reajuste del sublrim, ¢s muy importante realizar ¢l
ajuste de las conexicnes para que las superiicies de control
no usen ¢l subtrim en ta medida de lo posible.

3. Presione el botdn RIN para finalizar el ajuste
y vuelva al modo en uso.

4, Repita este procedimientio para cada canal.

L
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INVERSION

La Inversion de Servos modifica el sentido
de la respuesta de un servo individualmentie al
movimiento de un stick de control.

Para helicopteros con plato CCPM, aeglrese de
leer 1a seccion de "Swash AFR" antes de realizar
la inversién de cualguier servo. En helicépteros
con plato CCPM, concluya siempre la [nversion
de servos antes de cualquicr otra programacion,

Se emplea para invertlr el sentido de movimiento.

Si utiliza las funciones en aviones o veleros
preconstruides que controlan servos miitiples,
podria ser confuso interpretar donde el servo
necesita ser invertido o que una funcién necesita
ser ajustada para la inversion. Lea, por favor, las
instrucciones de cada funcion especializada para
mayor detalle, Compruche siempre el sentido del
servo antes de cada vuelo como una precaucion
adicional para confirmar apropiadamente la
memoria del modelo, la conexién y la funcion de
radio.

* Seleccione [REVERSE] en el mend de conexiones
y acceda a la pantalla de qjustes mostrada

continuacion presionando sl botén RTN.

<Sensor Tactl>

—— A

st tncion y vwebo | 1 ATL  MORM e ALXE NORM iuimionts ao
ol ment e conoxiones | ZELE  MORM 7 ALKXS HORM S cion do
ZTHR  HORM iz A4 HORM moco.

_=GEAR HORM !

Procedimiento de 1a inversién de servos

*Cuando las conexiones de un nuevo modelo estén
completadas, compruebe que cada servo se encuenire
conectado al canal correcto.

*Posteriormente determine si necesita investic algun canal
moviendo cada stick.

1. Mueva el cursor al canal que desed invertir
y presione el botdn RTN para acceder al
modo de entrada de datos,

2. Seleccione el sentido mediante o barra de
desplazamiento det sensor tactil. Aparecerd
un mensaje de confirmacion.

[NORM]: Normal
[REV]: Inversion

3, Presione el boidén RTN paracambiar de
sentido. (Para finalizar la entrada y volver al
estado original, presione el botdn S1).

*Repita esta operacion para cada canal que deba ser invertide.

4RUD MORM: Doi
oG HH

HORM

f.a pantalla mostrada es un cjamyplo.
La pantatia dependerd del tipo de
modelo).
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FAIL SAFE

Ajusta la posicidn de funcionamiento de los servos cuando la sefdl de

fransmision so es recibida o cuando la bateria del receptor es baja,

La funcién Failsafe se emplea para ajustar las
posiciones de movimiento de los servos en caso de
una interferencia de radio.

Puede ajustar cualquiera de las dos siguientes
posiciones para cada canal: "Hold", el servo
mantiene la dltima posicién ordenada, o "Failsafe",
donde cada servo se mueve a una posicidn
predeterminada, Puede elegir cualquier modo para
cada canal (7CH modo FASST: s6lo CH3).

El sistema T8FG también ie proporciona una
avanzada funcién de supervision de la bateria que
le advierte cuando la bateria del receptor dispone
de poca carga restante. En este caso, cada scrvo
se desplaza a su posicién definida de "failsafe”
{(7CH modo FASST: s6lo CH3). El failsafe de ia
bateria podria liberarse cuando opere un control
predefinido de la emisora (acelerador por defecto),
no contintie volando su modelo, aterrice tan
pronto como sea posible. Recuerde, si un control

predefinido de repente se desplaza a una posicion
que no ordend, aterrice cuanto antes y compruebe
la bateria de! receptor.

Define la posicidn del servo cuando se pierde la
seiial y cuando la carga de bateria es baja.

A ATENCION

A Por seguridad, ajuste siempre las funciones de
fail safe.

s Ajuste especialmente la funcion fail sale en el canal de
aceleracién para que ¢l serve se mueva al punie més lento
en caso de aviones y en el punto mds lento de posicion de
suspension para helicopieros. Puede ser muy peligroso
estrellar su modelo desde elevada altura cuando las ondas de
radio no sen recibidas debido a una interferencia, ele.

»5i el fail safe se reajusta por ¢l stick de aceleracton, pedria ser
emrdneo debido a un mal funcienamiento dei motor y serd ajustado
en la aceleracidn minima y el modelo centinuard volando. En caso
de dudas, aterrice inmediatamente.

e Sgieccione [FAIL SAFE] en el mend de conexiones

y accedda a la pantalla de agjustes mostrada o

continuacion presiocnando el botén RTN.

{El display mostrado es un ejemplo, La
pantalla depende del tipo de modelo).

g AIL SHFE

<Sensor Taclil>

1%

s Seleccione el nombre
de la funcién v vueiva
al mend de conexiones
mediante el boldn RTH.

2THR F~5  OM

Procedimiento de ajustes del "fail safe"

: F % E.F/2 PQZS
1AIL HOLD OFF b
2ELE HOLD OFF |

4RUD HOLD OFF

- D@splozamiento

« Movimiento del
cursor

eSeleccion de
modo

s Valor de gjuste

+83% -

o Ir a1 la pagina siguienie

Procedimiento para el "fail safe” de bateria

1. Mueva el cursor a la opcidn "F/8" del canal
que desea ajustar y presione el botdn RTN
para acceder al modo de entrada de datos.

2. Seleccione el modo F/S mediante la
barra de desplazamiento del sensor tactil.
Aparecerd un mensaje de confirmacion.

*La pantalla parpadeard.

3. Presione el botdn RIN, (Presione el botdn $1
para parar este gjuste),

*E] canal se concela al modo F/S.
4, Mueva el cursor a la opcion "FOS”,

Mantenga presionado el correspondiente
stick, botén, palanca, etc, en ka posicién que
quiere que el servo se desplace cuando se
active la funcidn fail safe y presione el botén
RTN durante 1 segundo.

*Lu posicion de ajuste se muestra en porcentaje.

#Si desea recuperar el canal en ¢l modo wanenido, moeva
el cursor a la apcidn "F/8" ¥ presione ¢} boton RTN para
acceder al modo de eutrada de datog.zSele Sione el modo
/S mediante la barra de desplazainiento; ; 9318
Aparecerd un irensaje de conlismacion y entos
mode presionande el hotan BN,

Puede ajustar el "fail safe" de bateria
para cada canalmediante el mismo
procedimienio de qjustes comentado
previamenie. Seleccione y ajuste la opcidn
"B.F/S",

{ON]: Funcién fail safe de bateria ON

[OFF]: Funcidn fail safe de baleria OFF

Ajuste del interruptor que libera el fail safe

Esta funcidn iibera temporalmente la funcién
del fail safe de bateria para recuperar el
fuseldje después de que el fail safe ha sido
activado por un descenso de la carga
de bateria det receptor. Con este gjuste
selecciona el interruptor que libera ia funcion
del fail safe de bateria.

. Mueva el cursor a la opcion [RELEASE B.F/S]
an la pantalla de ajustes {pdg. 3).

2. Presione el botdn RTN,
*accederd ala pantalla de seleceion de mterruptor.

ctaltuda de 1a seleccion de interruptor
ion ON/OFT, acceda al apartade
l-final.de cste mamsal.
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END POINT Se uliliza para gjustar el recorido y punto limite de cada servo.

La funcién "End Point” (limite de recorrido) el para puede variar entre 0% (el servo no tiene
recotrido del servo a izquierda y derecha, genera  movimiento) hasta 135%.
recorridos diferenciales y corrije ajustes errdneos
de conexiones.

El rango del recorrido puede oscilar entre 30% a
140% en cada sentido en los canales | a 8. Ademas,
el punto limite donde el recorrido del servo se

* Selsccione [END POINT] en el menl de conexiones

Y OC'CedC‘_ a la pantalia de 0]U§185 mostrada a (La pantalla es un ejemplo. La pantalla
continuacion presionando el boidn RTN. depende del tipo de modelo).
1724k <Sensor Tactl>
eSeleccione el nombre 2 —-Desplazamiento
de ia funcidn y vuelva ﬁ++ ahly * Movimiento del

CUrsor,
« Valor de gjuste,

almont de conedones | 3 AIL 135 188 188 133

- 2ELE 1351088 iva 135
: =2THR 135 1688 1688 135
C4RUD 135 16868 1868 135

o Ir a1 la siguiente pagino

[Punto Lirmife] ==
[Recariiclo)

{Punto Limiie)
[Recorrido)

Ajuste del recorrido del servo

1, Mueva el cursor a la opcién de recorrido del
canal que desea ajustar v presione el botén
RTN para acceder al medo de entrada de
datos,

2. Ajuste el rango mediante la barra de
desplazamiento del sensor tactil.

Vailor inicial; 100%
Rango de djuste: 30%~140%

*Cuando presiona ¢l boton RTN durante 1 segundo, el range
se reajusta a su valor inicial.

Presione el botdén RTN para findlizar el ajuste
y vuelva al modo de seleccién del cursor,

3. Repita este proceso para cada rango.

Ajuste del punto limite

1. Mueva el cursor a la opcidn de punto limite
del cancl que guiere ajustar y presione
el boton RTN para acceder al modo de
entrada de dajos.

2. Ajuste el punto limite mediante la barra de
desplazamiento del sensor tactil.

Valor inicial: 135%

Rango de ajuste; 0%~155%

*Cuando presiona el boton RTM duravte 1 segundo, ¢f puito
limite se reajusta al valor icial.
Presione el boton RTN pararializer e alusie
y volver al modo de seleccionide

3. Repita este proceso.pare cada p
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THR CUT

La funcién "parada de motor" le proporciona
una manera facil de parar el motor, tirando de un
interruptor con el stick del motor a ralenti. Esta
accidn no funciona con un régimen de motor elevado
para evitar una parada accidental del motor. La
ubicacion y sentido del interruptor debe ser elegida,
ya que su ajuste por defecto es NULL (nulo).

Para el motor de forma segura v fécil {Sélo avidn y helicdptero).

¢ Seleccione [THR CUT] en el men de conexiones
y acceda a lg pantalla de ajustes mostrada a

continuacion medicnte el botdn RTN.

s Seleccione el nombre

STHR CUT

de la funcidn y vuelva
at menl de conexiones ACT IHH
mediante el hotdn RTN.

Fos 17x%

=

e Posicidon actual de motor

Procedimiento de la parada de motor

1. Como activar la funcion:

Mueva el cursor a la opcion [ACT] v presione
el botdn RTN para acceder al modo de
entrada de datos.

Seleccione el modo "ACT" mediante ia barra
de desplazamiento del sensor téctil,

*La pantalla parpadeard.

Presicne el bolén RTN para activar la funcién
v vuelva al modo en uso.

2. Ajuste delinterruptor:
Mueva el cursor a la opcidn [SW] v acceda
a la pantalla de ajustes de interruptores
presionando el botdn RTN y seleccione el
botdon v sentido ON,
*Paga una descripeion mas detallada del método de ajuste, lea
[8witch Setting Method] en el final de este manual.

3. Ajuste posicidn de parada de motor:

Mueva el cursor a la opcion [POS] y presione
el botén RTN para acceder al mode de
entrada de dalos.

Ajusie la posicion del servo operativo en la
operacién de parada de motor mediante la
barra de desplazamiento del sensor iGctil.
Vdlor inicial: 17%

Rango de ajuste: G%~50%:

<Sensor TacHl>

" Desplazamiento

« Movimienio del
cursor.

eSeleccidon de
modao.

_'," + Volor de djusie.

¢ Posicién de parada

*Cuando presiena eb botén RTN durante 1 segundo, la
posicion operativa del servo se reajusta a su valor inicial.

Presione el botdon RTN para finalizar e gjuste
y volver al moedo en uso.

*Con el interruptor seleccionado en ON vy el stick de motor
a ralentl; ajuste el rango hasta que el molor se corle
consislentemente.

Sin embargo, asegiirese de que la conexidn de aceletacion
no se encuentra demasiado apretada y no aplica al servo una
fuerza desmesurada.
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Reguce la velecidad del motor a ralenti (sélo aeroplanos),

IDLE DOWN

La funcién "ldle Down" o ralentizador reduce el
ralent{ del motor tirando de un interruptor con ei
stick del motor a ralent{. Esta accién no funciona
con un régimen de motor elevado para evitar una
parada accidental del motor. La ubicacidn y sentido
del interruptor debe ser elegida, ya que su ajuste por
defecto es NULL (nulo).

s Seleccione {IDLE DOWN] en el menl de conexiones
y acceda a la pantalla de gjustes mostrada o
continuacién presionando el botdn RTN.

= I0LE DOWH
sSeieccione @l nombre |
de la funcién y vuelva : ACT IHH

ot meny de conexiones
mediante el botén RTN,

e Posicion de aceleracion actual

Procedimiento de ajuste del ralentizador

1. Como activar la funcién;

Mueva el cursor a la opcion [ACT] y presione
el botdén RTN parac acceder al modo de
entrada de datos.

Seleccione el modo "ACT" mediante ia barra
de desplazamiento del sensor tactil,

*La pantalla parpadeard.

Presione el botdn RTN para activar la funcién
y vuelva ¢l modo de seleccidn del cursor,

2. Ajuste del interruptor:
Mueva el cursor a la opcién {SW] y acceda
a la pantalta de ajustes de interruptores
presionando el botdn RIN y seleccione el
botdn y sentido ON,
#Para una descripcidn mis delallada del métode de ajuste, lea
[Switch Setting Method} cn cl finai de esle manual.

3. Ajuste posicion de parada de motorn:

Mueva el cursor a la opcién [OFFSETY v

presione el botdén RTN para acceder al
modo de entrada de datos.

Ajusie la tasa de compensacioén del
servo en g operacion de ralentizacion de
motor o “idle down" medianie la bara de
desplazamiento del sensor et
Valor inicicl: 0%

Rango de ciuste: 0%~100%

OFFSET M

<Sensor Tactll>
~Desplazamiento
* Movimienio del

cursor.
eSeleccion de
modo.

o Valor de gjuste,

I

#Cuando presiona ¢l boton RTN durante 1 segundo, ta
posicion operativa del servo se reajusta a su valor inicial,

*T) rango maximo de ralentizacion se encuentra cerca del
punto maximo de reduccion de velocidad.

Presione el botdén RTN pard finalizar el ajuste
y volver al modo de seleccion del cursor.
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SWASH RING Limita el recoitido del plato "swash” en un rango fijo. {HelicOptero)

La funcién "swash ring" limita el recorrido del
plato "swash" dentro de un rango fijo para prevenir
daiios en la conexidén mediante operaciones
simultineas de los alerones y elevadores. Es
efectivo en acrobacias aéreas en 3D, las cuéles
utilizar un recorrido largo,

e Cuando se acliva esta funcion, aparece

» Seleccione [SWASH RING] en el mend un circulo en en el rango operativo
de conexiones y acceda ala pantalla denfro del cuerpo del rango de entrada,
de gjustes mostrada a continuacion La operacién del Stick se limita dentro del
presinando el botdnRTN. drea de este circulo.

<Sensor Tactll>

¢ Seleccione el nombre

de la funcién y vuelva acT HCT
al mend de conexiones E
CRATE 1883 |t

Desplazamiento

*« Movimiento del
CUISOI.

sSeleccién de
modc.

» Valor de gjuste.

medianie el botdén RTH.

ELE +2%
AIL

e e e

¢ El &rea en pantalia del rango de uso: e Ei marcador muestra Ia

La direccidn vertical muestra el recorido posicion del stick.
del elevador. La direccion horizontal
muestra el recorrido del alerdén,

Procedimiento de ajuste del plato ciclico

1. Como activar la funcion:

Mueva el cursor a la opcidn [ACT] y presione
el botén RIN para acceder al modo de
entrada de dafos.

Seieccione el modo "ACT mediante la barra
de desplazamiento del sensor tactil,

*La pantalla parpadeard.

Presione el botdn RTN para activar la funcién
y vuelva al modo en uso.

2. Ajuste del ratio:

Mueva el cursor ¢ la opcidn [RATE] y presione
el botén RTN para acceder al modo de
enfrada de datos.

Ajuste el ratio mediante la barra de
desplazamiento del sensor téciil,

Valor inicial: 100%.
Rango de gjuste: 50 a 200%.
*Ajuste ¢l eatio al la inclinacion maxima del plato.

*Cuande presiona ¢l botdn RTN durante 1 segundo, la
pesicion operativa del servo se reajusta a su valor inicial.

Fresione el botdn RTN para findlizar el gjuste
y volver al mode en use,
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SWASH

Funcién de correccién y conexién del plato ciclico AFR. [sélo

helicdpteros, salvo fipo de plato H-1).

Punto Neutro

En las conexiones, si el horn del servo se desvia
de una posicién perpendicular al punto neutral,
las funciones de compensacion de conexién del
meni podrian no compensarse efectivamente.
Para corregir esta situacién se usa fa funcion de
"Neutral Point" o punto muerto. Asi movera los
servos de su posicion perpendicular actual al punto
neutro. Sin embargo, este ajuste modifica solo el
punto de eje de las funciones de compensacién en
este menfl y no afecta la posicion neutral de otras
funciones.

Swash AFR

La funcién del plato ciclico "Swash AFR "
reduce/aumenta/invierte €l ratio de las funciones
(recorrido) del alerén, elevador y paso colectivo
ajustando o invirtiendo el movimicnto de todos los
servos involucrados en esa funcidn, solo cuando
usan esa funcion.

Ratio de mezcla

Esta mezela de compensacién se usa para
corregir la tendencia del plato ciclico (swash-
plate) para cada control. Son posibles las siguientes
compensaciones: PIT a AIL, PIT a ELE, AlL a
PIT, ELE a AIL ¥ ELE a PIT (modo HR3). Se
ajusta ¢l plato para operar correctamiente para
cada control usando la correspondiente mezcla de
compensacion.

Compensacion de conexioén

Esta mezcla de compensacion se usa para
corregir la tendencia del plate para el control del
paso maximo y minime.

Compensacidn de velocidad

Esta funcién se utiliza para cancelar la reaccidn
generada por la diferencia de la cantidad de
recorrido de cada servo cuando se mueve el plato
ciclico.

¢ Seleccione [SWASH] desde el menl de conexiones
vy acceda a la pantalla de cjustes mosirada o
continuacion presionando ef boldn RTN.

——- ' FSH

s Seleccione el nombre - MEUTRAL.

de la funcién y vuelva
al meny de conexiones .F'!:IE SB n

medianle el boldn RTN,

Ajuste del Punto Neutro

FFR
RIL

1.5 <Sensor TacHl>
) Desplazamiento
» Movimienio del
Cursor.
+30E %

sSeleccion de
modo,
* Valor de gjusie.

+ A la siguiente pagina

Ajuste del plato ciclico "Swash AFR"

El punto neutro es la correccidon del punto
estandar.
*Ajuste el horn del servo para que el punto neutre s¢a cercana
al 50% , posicion que hace la cantidad de mezcla pequefia.

1, Ajuste del punto neutro

Mueva el cursor a la posicion [POS] vy
mantenga el control del paso para que €l
horn del servo quede en el angule derecho
de |a vailla de conexidn y presicne el botdn
RTN durante 1 segundo vy lea la posicidn de
neulloc.

Una vez que lea el puntc
otras funclones de corecs
mejores ajustes.

ro, use las

The swash AFR function realiza ajustes para que
los servos recorran la cantidad especificada por la
operacion [AIL], {ELE], y [PIT].

1. Mueva el cursor a lg funcién que desed

gjustar y presione el botén RTN para acceder
al modo de entrada de datos,

2. Ajuste el ratio AFR mediante la barra de
desplazamiento del sensor tactil.

Valor inicial: +50%

Rango de gjuste: -100%~+100%

*Cuando presiona el boton RTN durante | segundo, ¢l ratio
AFT se reqpusta a su valor inicial.

P IeSIOHC—’ el botén RTN para finalizar el ajuste
(e seleccion del cursor,
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Ajuste del ratio de mezcla

Para describir este ajuste tomaremos cono
ejemplo el plato HR3. La mezcla aplicada en ofros
modos de plato ciclico puede ser diferente, pero el
proceidmiento de ajuste es el mismo.

MIKING BATE

FIT »RIL

+ELE

*Ajuste el stick de motor en el punso neutro preprogramaco,
Programe la longitud de la varilla de conexitén para que el
plato ciclico quede horizontal en csa posicién.

*La funcién det subtrim puede ser usada para realizar
pequeiios ajustes.

*Ajuste de tal modo que la curva del paso sea una linca
cstrecha v 1a operacion del paso sca maxima.

*Cuando realice el siguiente ajuste, mueva el cursor a la
operacion que desea ajustar v presione el botén RTN para
acceder al modo de entrada de datos. Presione ¢l botdn RTN
para finalizar el ajuste y volver al modo en uso.

. Ajuste del alerén [AlL to PIT)

Ajuste el ratio "AlL to PIT" para gue no
encuentre interferencia en el elevador o
sentideo del paso cuando el stick del alerén
sed accionado de irguierda a derecha.

*Ajusle mediante la barra de desplazamiento del sensor téctil.

*Los lados izquierda y derecha pueden ser ajustados
individualmente.

2. Ajuste de la operacidn del elevador (ELE to
AILJ/[ELE to PIT]
Ajuste los ratios "ELE a AIL" v "ELE a PIF" para
que no exista interferencia en sl alerdn
o el sentido del paso cuando el stick del
elevador se mueva ariba y abajo.
*Ajuste mediante la barra de desplazamiento del sensor tactil.
*Los lados arrilba v abajo pucden ser ajustados
individuabmente.

3. Ajuste de la operacidn det paso [PIE to AL (PIT
to ELE]

Ajuste los rangos "PIT a AIL" y "PIT a ELE" para
que el plato ciclico se desplace en posicion
horizontal cuando el stick de moior se
mueva al lento mdaximo y méxima altura,

*Ajuste mediante la barra de desplazamiento del sensor tactil.

*Los lados minimo y maximo pueden ser ajustados
individualmente.

Procedimiento de Ia compensacioén de conexiones

*Realice esta configuracién despuds del ajuste del ratio de
mezcela.

*La compensacion de conexiones compl
medianie la operacioén det alerdn
elevador con ef alevén en el contenl-de paso celegliv

control del pase maximo y minimo (HI/LO PLT).

) o
'COMPENSAT 10H B

: DIR. [LOW PITCH §

¢OAIL + Bz Ox

" ELE + By  Bx
pleted Gred

*Cuando realice el siguiente ajuste, mueva ¢l cursor a la
opeidn que desea configurar y presione el botén RTN para
acceder al modo de entrada de datos. Presione el botdn RIN
para finalizar el ajuste y volver al modo en uso.

. Compensacion det alerdn [AlL]

Ajuste el motor a la posicion lento
mdaximo. Mueva el stick del alerdén a la
izquierda y derecha y gjuste la cantidad
de compensacion del alerén para gue la
interferencia en el elevador o el sentido de
paAse en ese momento sea minima,

*Ajuste mediante la barra de desplazamiento del sensor tictil,

*Los lados izquierda y derecha pueden ser ajustados
individualmente.

*Cuando aumenta la interferencia cuando fa cantidad de
compensacion fue aumentada, realice los ajustes con el
sentido de compensacion [DIR.] comao "-".

2. Compensacion del elevador [ELE]

Ajuste la cantidad de compensacion del
elevador para que el alerdn o sentido de
paso produzcan una interferencia minima
cuando el stick del elevador o sentido dei
paso sea movido ariba y abajo.

3. En relacién a la pasos previos 1 vy 2, haga
funcionar la compensacién del alerdn vy
elevador similarmente en el lado de mdxima
altura del stick de motor,

Ajuste de la compensacién de velocidad

1. Mueva el cursor o la operaciéon "SPEED”
y presione el botén RTN para acceder al
modo de entrada de datos.

2. Programe el stick de motor a su posicién
de punto neutro. Rapidamente mueva
el stick elevador y ajuste la cantidad de
compensacion de velocidad [SPEED] para
una interferencia minima en el sentido del
paso.

*Ajuste mediante la barra de desplazamiento del sensor tctil

Presione el botdn RTN para finalizar el ajuste
y volver al modo en uso.
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SET T1-T4.

Esta funcidon ajusta el paso del control del trim
digital y el modo operativo (T1~T4.)

Cuando las condiciones de vuelo son
configuradas, la operacién del trim puede ser
asociada entre todas las condiciones que el modo
de combinacion es seleccionado.

En la pantalla inicio puede seleccionar la unidad

Ajustes del trim digital

del display del trim.

Ademas, sélo el display del trim en la pantalla
de inicio puede ser movido a la posicion central sin
modificar la posicidn actual del trim mediantc la
funcién de memoria.

e Seleccione [T1-T4 SET.] en el menu de conexiones
y acceda a la pantalla de cjustes mostrada a
contfinuacién presionande el botdn RTN.

» Modo cperative del fim
"COMB." Modo combinacién

/ "SEPAR"™ Modo separado

sSeieccione el nombre
de la funcidn y vuelva
al mend de conexicnes = .
mediante & botén RTN. ;EF‘HF‘
1
(La pantalla mostrad SEFAR
a pantalia mostrada cs un . .
cjemplo. La pantalla depende SEFPAK
del tipo de medelo). SEPHE

T

Ajuste del control del recovrido del pas

CMODE# | UMIT

Desplazamiento
» Movimiento del

| E— . CUrsor.

: 2): + seleccion de
! ;' modo.

y TL~T4 « Valor de gjuste.
V MEMOE

]

]

T Al sigulenie pagina

IHH

Seleccion de 1a unidad en pantalla

1. Mueva el cursor al comando [STEP] y
presione el botdn RTN para acceder al
modo de enfrada de datos.

2. Conggure la el recorrido del pase del control
mediante la barra de desplazamiento del
sensor tactil,

Valor inicial: 4
Range de gjusie; 1-200

*Cuando prestona el botén RTN duranie 1 segundo, el
recorrido def pase del contrel se reajusta al valor inicial.

*Cuando el valor s largo, ¢l cambic de cada paso se alarga.
3, Presione el botdn RTN para @nalizar el qjusie
y volver al modo de seleccion del cursor,

Seleceion modo Separado/combinacién

1, Mueva el cursor al comando [MODE] vy
presicna el botdn RTN para acceder al
modo de entrada de datos.

2. Seleccione el modo mediante la barra de
desplazamiento del sensor tactil. Aparecerd
un mensaje de condimacion.

*La pantaila parpadea.

[COMB.]: Modo combinacién, Los datos del
tim son regejados en todas las condiciones
de vuelo,

[SEPAR]: Medo separado. Ajusie del Irim poc
cgda condicion de vuelo.

3. Presione el botdn RTN. (Para finalizar este
ajuste y volver dl estado ariginal, presione el
botdn S1).

1. Mueva el cursor al comando {UNIT] vy
presione e! botén RTN para acceder al
modo de entrada de datos.

2. Seleccione el modo mediante la barra de
desplazamiento del sensor tactil, Aparecerd
un mensdje de congrmacion.

*La pantalia parpadea.

[-]: Un numero depaso es mostrado en la
pantalic inicio, No se muesira unidad.

[ %]: "%" se muesta como unidad,
3. Presione e} botdon RTN. (Para finalizar este

ajuste y volver al estado original, presione el
botdn S1).

Procedimiento de uso de Ia memoria

b, Mueva el cursor al comando [T1-T4 MEMORY]
y presione el botdn RTN para acceder al
modo de entrada de datos.

2. 5eleccione et modo ACT mediante la
barra de desplazamiento del sensor tactil.
Aparecerd un mensaje de condrmacion.

*L.a pantalla parpadea.
[INH]: Inhibido
[ACT}: Activado

3, Presione el botén RTN. (Para finalizar este
gjuste y volver al estado original, presione el
botén 51},

4, En la pantalla inicio, mueva el cursor al trim
que dasea cambiar v presione el botén RTN

durante 1 segunde, Lo panialia del trim se
desplazard a fa posicion central.
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RECONFIGURACION DE DATOS

Esta funcidn te permite reconfigurar los ajustes
de los trims de todos los ajustes memorizados en la
memoria activa del modelo. puede individualmente
elegir al ajuste de los siguientes conjuntos de datos;

T1~T4:

modelo.

Reconfigura el ajuste del trim digital.

*El paso de recorrido del trim y su ratio no son reajustables.

e Seleccione [DATA RESET] en el mend de
conexiones y acceda d la pantalla de ajustes
mostrada a continuacién mediante el botdn RTN.

sSeleccione el nombre
de la funcidn y vusiva
al menu de conexiones
mediante el botén RTN.

- T1-T4

ALL MODEL SETTIMG

Método de reconfiguracion de datos

1. Mueva el cursor a la opcidn que desea
reconfigurar y presione el botdn RTN,
* Aparecerd un mensaje de confirmacion.

2. Ejecute "reset” presionando el botdn RTN
durante 1 segundo. (Presione el boldn Sl
para parar esta operacion).

{T1-T4]: Regjusta Unicarnente T1-T4

[ALL MODEL SETTING]: Reajusta todas
las funciones del menuy de conexiones vy
meny del modelo salve las funciones de ta
Frecuencia, Seleccion de Modelo y Tipe de

Modelo,

Reajuste de los datos de la memoria del

Ajuste de todos los modelos:

Reajusta todas las conexiones y funciones del
mentt del modelo salvo la Frecuencia, Seleccion de
Modelo y Tipo de Modelo.

<Sensor Tactil>

Desplazamiento

» Movimiento del
curser.
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MENU DEL MODELOQO (FUNCIONES COMUNES)

Esta seccion describe el "dual rate", mezcla de
programas y otras funciones comunes a todos los
tipos de modelos.

Antes de ajustar los datos del modelo, use la
funcién "Model Type"® del menll de conexiones
para seleccionar el tipo de modelo que se ajusta al
fuseiaje. Cuando selecciona otro tipo de modelo, en
ese momento se reconfigura el "dual rate”, mezcla
de programa y otros ajusies de datos.

Las funciones especificas en ¢l Ment del Modelo
pueden ser ajustadas para condicidn de vuelo (salvo
el tipo de aeroplano). Cuando quiera usar el sistema
para cambiar los ajustes de condiciones como
ios interruptores, posicion del stick, ete, utilice
la funcidn de "Condition Select” (seleccion de

condicién) para afiadir condiciones de vuelo (puede
usar hasta 5 condiciones de vuelo).

Nota: La emisora T8FG ha sido disefiada
para que los tipos de aeroplanos y veleros
(incluyendo veleros EP) sean compatibles
con ofros aviones con similar tipo de alas.

Esta secclén remarca la relacion enire las
funciones comunes de aeroplanos y veleros,
excepto algunas funciones especificas y tipo
de modelo.

Los comandos de ajustes dependen del
némero de servos y otras diferencias
conforme al tipo de alas usadas, le rogamos
que vuelva a leer ta informacién facilitade.
Las pantallas de ajustes del manval de
instrucciones presenta tipicos ejemplos.

sAcceda al mend mostrado a continuacion

presionando el botdn RTN dos veces desde

la pantalla de inicio, etc.

<Sensot Taciil>

12

—— [
sSeleccione [MODEL |
MENU) v vuelva a la | SEFE:UD

panialla de inicion
presicnando el bolén

RIN. DUARL RATE

_ ' THR CURVE
COMOITION :THR HOLD
SWASH MIX

~-Desplazamiento
« Moviniento del
CUISOr.

PROG. MI% :THR MIX
PIT CURVE :PIT+RUD

é- A la pagina siguiente

“*La pantalla del Mend del Modelo
depende del tipe de modeio.

* Seleccione la funcidn que desea ajustar y
acceda a la pantalla de gjustes presionando
el botdn RTN,

Lista de funciones comunes dei Mena del Modelo

oSERVO

Pantalla del test de servo y posicidn del servo
(encontrard més informacién de estas funciones en
la seccidn del Menti de Conexiones).

¢ CONDICION (excepto tipo de aeroplano)

Se puede ajustar la suma de condiciones de
vuelo, supresién, copia, condicién de renombre y
retardo.

sDUAL RATE

Puede afiadir, programando un i Brruptor, la curva

del dual rate,
s MEZCLA DE PROGRAMAS

Puede libremente adaptar, conforme a sus
gustos, la mezcla de programas. Dispone de hasta §
mezcelas.
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Puede ciustar Ia asignacidn de interruptores de las condiciones de
[
CONDICIONES vuelo, copia, cambio prioritario y retardo {salvo tipo de aeromodelo),

Casi todas las funciones del Menn del Modelo
pueden ser usadas cambiando los ajustes de
hasta 5 condiciones de vuelo. (salvo fipo de
aeromodelo).

Nota: Dado que durante el vuelo puede
accidentalmente activar las condiciones
gue no han sido configuradas y ocasioner un
accldente, configure el ajuste del interruptor
de estas condiclones a lda posiclén nula [--].

¢ Puede ajustar la funcién de retardo
condicional. Puede supromir movimientos

innecesarios del fuselgje generado cuando
hay cambios repentinos en las posiciones
de servos y cuando existe variaciones en
el tiempo en uso entre canales durante ¢l
cambio de canales. Puede qjustar el retardo
para cada canal.

Cuando ajuste fa funcidn de retarde
de la condicion de designacidn When
satting the delay function at the switching
destination condition, ia condicién
refacionada se modifica después del retardo
correspondiente a la cantfidad establecida.

Cuondo djuste muoltiple condiciones, su

prioridad operativa puede ser cambiada
libremente.

* Seleccione [CONDITION] en el menuy del modelo
y acceda a la pantalla de gjustes mostrada a

continuacion presionando el botdn RTN,

(Nombre de condicion actualmente
seleccionada)

NCOMDITIONIEER I it

<Sensor Tdctll>

o
e s ete | HORMAL
oo arparse | | IOLEUPL  SE
RN, | IDLEUPZ SE
| IOLEUFS
| HOLD

-Desplazamiento
FRIORITY « Movimiento del
Je i cursor
eSelecciéon de
o+ 4, maodo
il ¢ Valor de gjuste
-+

o A lo pagina siguienle

+ 3

(Nombre de condici6n) (Interruptor de condicion)

Seleccion/Supresion de interruptor de condicion

1. Mueva el cursor al interruptor de la condicion
que desea seleccionar/ borrar y acceda
a la pantalla de ajustes de interruptores
presionando el botén RIN y seleccione el
interruptor y sentido ON.

*Para mayor informacion del método de ajuste, fea [Switeh
Setting Method} o métodos de ajuste de interruplores al linal
de este manual.

Copia de condicion

| SQURGE

@  MORMAL
9 | + CORY
a ' DESTIM,.
2] IDLEUP§

{Pantalla de gjustes pag, 33

1. Mueva el cursor al comando [SCURCE]
y presione el hotdn RTN para acceder al
modo de entrada de datos.
Seleccione la condicidon defladtente de
copia medionte o bara.dé desplozgmi
del sensor tactly presione él botdng

2,

Mueva el cursor ai comando [DESTIN.] y
presione el boidn RTN,

Seleccione la condicidn de desiine de copia
mediante la barra de desplazamiento del
sensor tactily presione el boldn RIN.

.Mueva el cursor al comando [COPY] vy

presione el botén RTN, Aparecerd un tono
de confirmacidn.

*La pantalla parpadea.

3. Presione el botén RTN durante 1 segundo

y and y cencluya de copiar, (Presione el
botén S1 para parar de copiar),

Cambio de prioridad

1

. Mueva el cursor de prioridad que deseq
modificar con la flecha arriba o abajo y
presione el botdén RTN,

La prioridad de la condicion correspondiente
serd modificada. (Lo Olfima condicidn es la
priotidad mds aila).

¥La comdicion normal ne puede ser movida. En este caso la

rigricad es laminima
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(Fataiia de qustes pag. 2}

. Cambie a la condicidn que desea ajusiar
mediante el interruptor de condicidn,

. Mueva el cursor al comando "DELAY" del
canal que deseda gjustar y presione el botén
RTN para acceder al modo de enirada de
datos,

Ajuste i cantidad de retardo mediante la
barra de desplazamiento del sensor tGctil.

Yalor inicial: 0
Rango de gjuste: 0~27 (mdéximeo retardo)

. Presione el botén RTN para finalizar el gjuste
y volver al modo actual.
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Puede ajustar el dngulo v curva de cada funcién de stick [Todo tipo de
DUAL RATE [u2de o

La funcién "dual rate" se usa para ajustar el también ajustada,
recorrido y curva operativa de las funciones de
los sticks (alerdn, elevador y el timon) para cada
funcién (excepto en aeroplanos) o hasta 5 tipos
para cada funcidn. Para aeroplanos, la curva de
operacion de la funcidn de aceleracién puede ser

Se usa normalmente después de definir el
maximo recorride mediante la funcién "End Point”,
Cuando la mezcla es aplicada de un canal a otro,
ambos canales pueden ser ajustados al mismo
tiempo ajsutando el ratio operativo hacia la funcion
de dual rate.

& Seleccione [DUAL RATE] en el mend del modelo
y acceda a la pantalia de gjustes mostrada a

conlinuacion presionando el botén RTN'-chio izt./dcha. (arba/abajo)

[Aeroplano) «Curva operativa {lzg./deha/arib/abagjo)

N eeue R _FATEREE
o e Smeron yema [CAIL i19@ 1@,
al mend del modelo fE}iF' : +B +E'

presionando el botén 4@ =™ [ 15 o=
RIN. / .

eSeleccidn de funcidn

<Sensor Tactil>

—-Desplazomiento

s Movimiento dal
curser

sSeleccion de
modo

» Valor de gjuste

e A la siguiente pagina

(Circuito seleccionado actual # eSeleccion de inferruptor

*asta 5 tipos para cada funcion

{Helicbpiero/velero]

IDUAL RATE
CRIL 166 1o

EXF +4  +A
= COMDITION
' MIOEMAL

‘Ep1T HORMAL

eSeleccidn de sSeleccion de condicion
modo de cambic

‘DAL RATE
CRIL 1BA& 168
CEXF +8  +B

RSWITCH
M2 3 4 57

— erem wem e —

i |
sSeleccion de cambios
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Procedimiento de ajuste del "dual rate"

1. Seleccion de funcidon

Mueva el cursor dl comando de seleccion
de funcién y presione el botdn RTN para
cambiar al modo de entrada de datos.

Seleccione lg funcidn que quiere ajustar
mediante la barra de desplazamiento del
sensor tactil.

Presione el botén RTN para velver al modo
de seleccién del cursor.

2. Seleccidn de interrupior
Mueva el cursor al comando del cricuito
# v acceda o la pantalla de ajustes de

interruptores presionando el botdn RTN v
seleccione el Interruptor y sentido ON.

*Para una informacion mas detallada del método de ajusics,
lea {Método de ajuste de interruptores] al final de este
manual,

3. Ratio de ajuste lzguierda/Derecha (arriba/
abajo)
*Realice los ajustes siguientes después de camnbiar el circuito
# o condicion que desea ajustar.

Mueva el cursor al rango que desee ajustar
y presione el botdn RTN para acceder al
modo de entrada de datos.

Ajuste el ratio mediante la barra de
desplazamiento del sensor tactil,

Valor inicial: 100%

Rango de ajuste: 0%~140%

*Cuando presione ¢l botén RTN dwrante | segundo, posicion
de use del servo se reajusta a su valor inicial).

Presione el boton RTN para finalizar el ojuste
y volver al modo previo,

Repita este procedimiento para otros ratios y
otras funciones.

4, Ajuste de la curva operativa (curva EXP)

*Realice los ajustes siguientes despuds de de cambiar el
circuite # o condicion que desea ajustar.

Mueva el cursor al comando EXP que
desed djustar y presione el botdn RTN para
acceder al modo de entrada de datos.

Ajuste el ratio mediante la barra de
desplazamiento del sensor tactil,

Valor inicial: 0%
Range de gjusie: -100%~+100%

*Cuando presione el boton RTN durante 1 segundo, la
posicion de la operacion del servo se reajusta a su valor
inicial).

*Usar la curva EXP ¢s efective para suavizar el inicio de
los alerones, elevadores y ¢l limény en aumento de mojor y
olros controles de motor (solo para acroplano).

Presione el Hoidn RTN para feminar con ef
djuste y vuelva al modo previo,
Repita este procedimient i otros ratios y
ofras funciones. : o

G
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MEZCLA DE PROGRAMAS Puede rg(}Iizor la mezcia programas libremente a su

gusto. Dispone de hasta 5 mezclas para cada modeio.
[Para todo fipo de modelos)

Podria utilizar la mezcla programable para corregiv  madificada. Puede definir un interruptor ON/OFF de
tendencias no deseadas del modelo e incluso para  mezcla, un control o incluso permitir un sobrante de
configuraciones de control inusuales. Una mezcla  mezcla todo el tiempo.

significa que el movimiento de un canal comando, La mezela programable incluye una poderosa

denominado “maestro,” se affade al movimiento de ofro fiyncién de conexion, que permite que se conecte con las
B v i " " ' ' -

canal de mezcly, denominado "esclavo. funciones de mezclas especiales o con otras funciones

Es posible afiadir el trim del canal "Maestro” a la de mezcla programables, La funcién de conexién puede
respuesia del canal "Esclavo” (Ajuste de "Trims"}.  ser ajustada individualmente para ¢l canal "Maestro” y
La curva de mezcla (Lineal/5-puntos) puede ser "Esclavo",

¢ Seleccione [PROG. MIX] en el menU del modelo y
acceda a lo pantalia mostrada a continuacion
presionando el hotén RTN

MIK

+solecclone of fombro | 1 IMH:RIL SELE
. IMH:AIL +ELE

ai mend del modelo
presionando ei boton

RIN. shezcla #——

<Sensor Tacti>

Desplazamiento
- « Movimienia del

cursor
o sSeleccion de
modo .
2

s Valor de ajuste

Z

= INH:AIL =*ELE
4 IMH=HIL

g THH:AIL

e A lasiguienie pagina

Como acceder a Ia pantalla de ajustes de Mezclas

« Mueva el cursor o la mezcla # cuya funcién desea activar y
acceda a la pontalia de ajustes presionando el botdn RTN,

eRango de Mezcld (lzq/Pcha, Ariba/Abajo) +
[Curva lineal]

{Curva 5-punto]

PROG.  HIXIEEFE b | R 102 7 -
%1 L B Y - |
CIMH oAl ] L iIhmM >4 0+ |
Hil" DF’FE:MH__'_" _E Hil' - +E|El—l——|—-|
. ELE  x +@, P | ELE 2 4B |
“LIMEAR | POINT  »1

eleleccion de curva sRange de compensacion #Seleccion de  eRalio de purios (puntos 1-5)

{Offset - X, Y) CUIvaG
*MN® mezcla actual sSeleccion interruptor Procedimiento de ajuste de la mezcla de canales
— ¢ ON/OFF «Cdmo activar la funcién.

. . 2o ' Mueva el cursor al comando [ACT] v
_ presione &l botdén RTN para acceder al
“.‘.# I IHH e modo de entrada de datos.

LIME TRIM seleccione modo "ACT" mediante la barra

MH"TEH AIL 0OFF OFF de desplazamiento del sensor tactil.

: : *La pantalta pacpadea.

?-ELH"*'E ELE OFF Presione el botén RTN para activar la funcion
' y vuelva al modo actual con el cursor,

*La funcion se ehcuenira activada (ON v OFF en pantalla).

«Canal Esclavo
*EJ mtmupmr ON/OFT y ¢f rango de mezela ne estdn

nda la funcion esta activadae.

e Canal Maestro
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e Ajuste interruptor ON/OFF

Mueva el cursor al comando "switch”
(interruptor) y acceda a la pantalla de ajustes
de interruptores presionando el boton RTN y
seleccione el mismo en sentide ON,

¥'ara mayor informacion sobre el método de ajuste, lea [Método
de Ajuste de [nterruptores] al final de este manual,

*Siempre encendido (ON) cuando [--].

eConfiguracion del canal Maestro

1. Mueva el cursor al comando [MASTER] vy
presione el kotdn RTN para acceder of modo
de enirada de datos.

Seleccione la funcién mediante la barra de
desplazamiento del sensor téctit.

*La pantalla parpadea.

Presione el botdn RTN para modificar la funcidn
vuelva al modo de movimiento del cursor.

2. §i guiere conectar esta mezcla con otras
mezclas, mueva el cursor al comando [LINK] v
presione el botén RTN para acceder al modo
de entrada de datos.

Seleccione el modo de conexién a [+] ¢ [-]
mediante la borra de desplazamiento del
sensor taetil,

#La pantalla parpadea.

Presione el botdn RTN para ajustar el modo de
enlace v vuelva al modo de movimiento det
CUrsor.

*Compruche ¢l sentido mediame el funcionamicnlo actual.

*El control del canal maestro puede ser ajustado simplemente
accionando los stick ¥ VR en la cantidad que no incluyc
ATV, DJ/R ¥ el ajusie de mezcla. En cste caso, la pantalla de
ajustes de interruptores se muestra presionando cf boton RTN
con la opeidn "MW seleccionada mediante la seleccion de
funciones. Seleccione el control lateral del canal maestrol. (Para
finalizar con la seleccion "H/W", seleccione el display [--]y
presione el botdn RTN.

¢ Configuracion del canal Esclavo

1. Mueva el cursor al comando [SLAVE] y
presione el botén RTN para acceder ai modo
de entrada de datos.

Seleccione la funcion mediante la barra de
desplazamienio del sensor tactil,
*L.a pantalla parpadea.

Presione el botdn RTN para modificar la funcién
vuelva al modo de movimiento del cursor.

2. Si quiere conectar esta mezcla con otras
mezclas, mueva el cursor al comando [LINKY y
presione el botdn RTN para acceder al modo
de entrada de datos.

Seleccione el modo de conexidon a [+] o [-]
mediante la barra de desplazamiento del
sensor tactil,

*La pantalla parpadea.
Presione el botdn RTN para ajusiar el modo de

enlace y vuelva al modo d iento del
CUISOr.

*Cotnpruebe ¢l sentido mediante ¢ funcionamient

¢ Ajuste modo trim mode ON/OFF

1. Cuando cambie el modo de trim, mueva &l
cursor a [TRIM] y presione el botdn RTN para
acceder al modo de entrada de datos.

Seleccione ON/OFF mediante la barra de
desplazamiento del sensor 1&cetil,

*Lga pantaila parpadea.
Presione el botdn RTN para cambiar el modo

de trim {ON/OFF) y vuelva al modo de
movimiento del cursor.

¥8i la mezcla incluye trim lateral maestro, seleccione [ON] v, si
Ja mezcla no lo incluye, seleccione [OFF].

*Es efective cuando una funcidn se ajusta al canal maestro,

s Ajuste curva lineal

[Ajuste del ratio)

1. Mueva el cursor al comando de djuste del
ratio de mezcla y presione el botdn RTN para
acceder al modo de entrada de datos.

Ajuste el ratio mediante la barra de
desplazamiento del sensor tactil.

Valor inicial: 0%
Rango de djuste: -100%~+100%

¥Cuando presione ¢f botén RTN dwrante 1 segundo, la posicion
operativa del scrvo sc reajusta a su valor inicial.

Presione el botdn RTN para modificar la funcidn
vuelva al modo de movimiento del cursor,

2. Repita el procedimiento para ofo ratio,

[Compensacidn the curve haorizontally in the
vertical or horizontal direction]

. Mueva el cursor al comando de ajuste [OFFS]
v presione el botdn RTN para acceder al modo
de enftrada de datos.

Ajuste el ratio de compensacion mediante la
barra de desplazamiento del sensor tactil,

Valor inicicd: 0%
rango de djusie: -100%~+100%
*Cuando presione el betdn RTN durante i segunde, 1a posicion
operativa del servo se reajusta a su valor inicial.
Presione el botén RTN para finalizar el agjuste y
vuelva al modo de movimiento del cursor,
2. Repita el procedimiento en olre sentido.

s Ajuste curva S-punto

[Ajuste del ratio]

1. Mueva &l cursor al comando de ajuste del ratio
que desea ajustar y presione el botdn RTN para
acceder al modo de entrada de datos.

Ajuste el ratio mediante la barra de
desplazamiento del sensor tactil.

Valor inicial: 0%

Rango de ajuste: -100%~+100%

*Cuando presione ¢l botén RTN durante | segundo, la posicidn
operativa del servo se veajusta o su valor inicial

Presione el botdén RTN para finalizar el gjuste y
1oviriento del cursor.

nio para cada punio.

" <Menti del Modelo (Funciones Comunes)> 75




FUEL MIX

Mezcla usada en el ajuste de la aguja de motores gue usan un carburador
con confrol de mezcla de combusiible [Aeroplano/helicdplero]

Esta funcion se usa para la mezcla utilizada en Nota: La configuracién inicial no asigna un canal
el ajuste de la aguja de un motor que emplea un ide Tez‘:'g (I:Ie comdlzusﬂb!e Use el menlu der
dnirador . . : unciones del menu de conexiones para asigna
carburador con control <e mezcla de combustible. el canal de mezcla de combustible (FUEL MIX)
usado en un canal antes vacante, Ajuste [Conirol]
y [Trim] a [--].
¢ Seleccione [FUEL MIX] en el menU del modelo y acceda a ld
pantatla de ajustes siguiente presionando et botén RTN button,

[Tipo Aeroplano]

: 1% <SensorTactit>
sSeleccione el nombre ji 1HH ; ~»—Desp!070m|enlo

de la funcion y vuelva [ e +1HHE % * LRI T 5 « Movimiento del
al men0 del modelo [ : cursor
presionando el boldn -_j-';:"-li +oE % : oSeIgccmn de
RTM, modo

h‘ = +@ % TRIM » Valor de cjuste

rz —OB% +i %

::, 1 _lElE n a oA!c: siguienle pdgina

eSejeccion del tim
de aguja alta

243k 33
— TMH - HIGH
MIx UNMIX RATE ox A%
CDUMP IMNG B
THR CUT 17 % LACT POS  Z2D% o
IDLE DOWH B :

oAJuste'de Aceleramon .

[Tipo Helicdptero]

BFUEL M-l {73 )

"EDITHORMAL  COFY -

rz —DHE%
21 =168 5%~ .

MOFRMAL. 272k

IHH
MIx

THFR CUT 17 %
HoLD POS. 17 =

sFuncion de copia de la curva de mezcia

crstlEE s IMH Mueva al comando COPY y presione
v +50 % BT el botdn RTN para acceder al modo
Pz +A% de entrada de datos. Seleccione la

condicion de destino de copia mediante
ia barra de desplazamiento del sensor
tactil y presione el botdn RN, Seleccione
[YES] y presione el boién RTN,
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Método de ajuste

*Antes de usar esta funcitn, asigae la funcién [FUEL MIX] a
un canal vacante mediante la funcion del ment de conexiones
[FUNCTION].

eCbHmo activar la funcion.

1. Mueva el cursor al comando [ACT] vy presione
el botén RTN para acceder at modo de
entrada de datos.

Seleccione el modo "ACT" mediante la barra
de desplazamiento del sensor tactil,
*La pantalla parpadea.

Prasionne el botdn RIN para activar la funcion
v vuelva al modo de movimiento dgat cursor.
(ON en pantalla).

2. Mueva el cursor al comando [MIX] v presione
el botdn RTN para acceder al modo de
entrada de datos.

Seleccione el modo de mezcla que deseq
cambiar mediante la barra de desplazamiento
del sensor tactil,

*La pantalla parpadea.

Presione &l botén RTN para cambiar de modo
v vuelva al modo de movimiento del cursor.

*Cuando selecciona [MIX] mediante el comando [MIX], los
datos de ajusic de la curva de mczcta sc transforma en fos datos
de mezcla de macstro. Si scleeciona [UNMIX], Ia posicitn del
stick del motor se transforma en bos datos de mexcla de macstro

s Ajuste de la curva 5-punto

I. Mueva el cursor al comando de ajuste del
ratio que desea qgjustar y presione el botdn
RTN para acceder al modo de entrada de
datos,

Ajuste el ratio mediante ta barra de
desplazamiento del sensor tactil.

Valor inicial: 0%
Rango de gjuste: -100%~+100%
*Cuando presione el botan RTN durante 1 segundo, la posicion
operativa del servo se reajusta a su valor inicial
Presione el botdn RTN para finalizar el ajuste y
vuelva al modo de movimiento del cursor,
2. Repitag el procedimiento para cada punteo.

s Ajuste de de aguja de alta

1. Mueva el cursor al comando de seleccién de
irim de aguja de alta y acceda a la pantalla
de gjustes de intenruptores mediante el botdn
RTN v seleccione la palanca del trim de aguja
de alta.

*Para mayor informacion sobre ¢l método de ajusie, lea {Método
de Ajuste de Interruptores] al final de este manual.

2. Mueva el cursor al comando de ratio de
TRIM v presione el botdn RTN para acceder al
modo de entrada de datos.

Ajuste el ralio del rim mediante 1o barra de
desplazamiento del sensor tacijl.

Valor iniciak: 0% L
Rango de aiusie: -30%~-+30%
*Cuando presions ¢l botén RN dusante 1 segl

operativa del servo se reajusta a su valor inicial
Presione el botdn RTN para finalizar el ajuste y
vuelva ol modo de movimiento del cursor,

*E) trim de aguja de alta funciona como un trim clevado
badade en ¢l centro. (Funciona cemo el trim ATL).

s Ajuste de aceleracion (Aeroplanos)

*[ista funcidn sc usa para ajustar la caracteristica del aumento
de 1a aguja de alta en la operacion de aceleracién. Puede
ajustar una funcion de aceleracion que temperalmente
aumente la aguja de alta mediante ¢l accionamicnto del stick
de notor.

Esta funcién se emplea cuando existe sintomas de que la
mezcla es muy escasa o muy rica, lo que serla generado por
una operacion repentina del stick de aceleracion.

[Ajuste del ratio de aceleracidn (RATE))

*Pucde ajustar la aceleracion operando el stick en la posicion
alta y baja.

[Ajuste del tiempo de volcado [DUMPING)]

*Puede ajustar un tiempe de retorno después de la operacion
(Dumping).

Mueva el cursor al comando de ratio que
quiere cambiar y presione el botén RTN parc
acceder al modo de entrada de datos.

Ajuste el ratio mediante la barra de
desplazamiento del sensor tactil.

*Cuando presione el botén RTN durante 1 segundo, el ratio se
ajusta a su valor inicial.

Presione el botén REN para finalizar el gjuste v
volver al modo de movimiento del cursor,

[Ajuste del punto de operacidn (ACT POS))

*El pumsio de operacion en la accleracion puede ser ajustado.
Cuando un punto de operacion es rebasado, la aceleracion ha
respondido.

Mueva el cursor al comanda [ACT POS) y
presione el stick de aceleracion a la posicion
que quiere cambicr y presione el botdn RTN
durante 1 segundo.

Nota: Cuando use ia tuncién de aceleracién,
dado que el trazo de la aguja de alta es
mds largo, realice los ajustes para que no se
produzca una presion en la conexién.

s Ajuste def corte motor

*Es posibie conectar la operacion con las funciones de
mantenimiento de aceleracion, corte de motor v ralentizador,
Puede ajustar la pocision de corte de 1a aguja de alta, con Ia
posicion completamente del lade del combustible.

Mueva el cursor al corte de motor o ralenti y
presione €l botén RTN para acceder al modo
de enfrada de datos,

Ajuste la posicion del servo mediante la barra
de desplazamiento del sensor tactil,

Yator inicial THR CUT: 17%, IDLE DOWRN: 0%
Rango agjuste: THR CUT: 0~50%, IDLE DOWN:
0~100%

*Cuando presione €l boton RIN durante 1 segundo, ¢l ratio se
ajusta a su valor ing

TN para finalizar el gjuste y
mendmiento del cursor.

“ <Mentt del Modelo (Funciones Comunesy> 77




MENU DEL MODELO (FUNCIONES AEROPLANO/VELERO)

Las mezclas especiales, etc., usadas cuando
selecciona el tipo de modelo, aesromodelo o
velero, se muestran en esta seccion de funciones
del Ment del Modelo, Primero use la funcion de
Tipo de Modelo del Ment de Conexiones para
preseleccionar el tipo de modelo, tipo de ala y
tipo de cola que concuerda con el fuselaje usado.
Encoentrara otros ajustes de datos en las funciones
de mezclas, etc.

Para veleros, muchas mezclas especiales
pueden ser ajustadas para cada condicion de
vuelo, como sea necesario. Cuando quiera usar ¢l
sistema encendiendo los ajustes de cada condicién

mediante interruptores o la posicion del stick,
use la funcion de Seleccidn de Condicién para
afiadir condiciones de vuelo (Puede usar hasta 5
condiciones).

Noia: La emisora T8FG estd disefiada pora que los
tipos de de modelos de asroplanocs y veleros can
manejar avienes con el mismo tipo de ala.

Las funciones comunes para aefomodelos y veleros,
salvo algunas funciones especiales, se encuentran
en resumen sin considerar el tipe de modelo.

Los comandos de qjuste son diferentes,
dependiendo del nUmero de servos, etc., conforme
al tipo de ala usado. Las pantallas de gjustes en el
manual de instrucciones muestra ejemplos tipicos,

e Acceda al ment del modelo mostrado a

continuacién presionando el botén RTN dos veces

en la pontalla de inicio, efc.

*La pantalla del Ment del Modclo
depende del lipo de modelo.

. “'_ _ﬁ . <Sensor Tactil> o
T e e | SERAVO ' AIL DIFF. ' Lt
O e e o DAL RATE :FLAP SET. curor
PROG. MIX !AIL+CMEFLP

THR CURWE .AIL+RUD
~THR DELAY :CAMBER MIx.

¢ A la siguiente pagina

s Seleccione la funcidn

EMODEL - MENU

gue quiere ajustar y

2«"2:'

JEHAP ROLL

‘RUD+ELE + MOTOR

'ELE+CAMBER | AIIRERAKE e )
: 4 ajuste ndo
CMEFLP+ELE: FUEL MIX botén RIN
RUDSAIL ! GYRO

Lista de funciones del Memi del Modelo

CURVA THR

La funcién "THR curve" ajusta la curva de
aceleracién para conseguir una 6ptima velocidad
de motor con ¢l movimiento del stick de motor.
[Aeroplano, general]

RETARDO THR

La funcion "THR-DELAY" se usa para
ralentizar la respuesta del stick de motor para
simular la respuesta lenta de un motor de turbina,
ete, |Aeroplano, general)

DIFERENCIAL AIL

El diferencial de los alerones izquierdo y
derecho pueden ser ajustados independientemente.
En veleros, ef ratio del diferencig 17 mezcla de
mariposa puede ser ajustada, '

[Aeroplano/velero, 2 alerones o mds

AJUSTE DE FLAPS

El recorrido (arriba/abajo) de cada flap puede
ser ajustado independientemente a cada servo
conforme al tipo de ala. [Aeroplano/velero, 2 flaps
o mas).

AIL a CAMB.FLP

Esta mezcla opera los flaps de curvatura en
el modo de alerdn., Mejora la caracteristica de
operacion del eje de balanceo. [Aeroplano/velero,
2 alerones + 2 flaps o més]

AIL a BRKIL¥P

Esta mezela opera los flaps de frenada en modo
alerdn. Mejora la caraclerfstica de operacion del
eie de balanceo. [Velero, 4 flaps]
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AlL a RUD

Esta mezcla se usa cuando quiere accionar el
timén en la operacién de alerdn. Pueder realizar
angulos de giro brusco sin que descienda &l
modelo, [Aeroplano/velero, general]

RUD te AIL

Esta funcion se usa cuando quiera mezclar
fos alerones con la operacion de timon. Se
emlea cuando el timén se aplica en maniobras
de roll, knife edge, etc. de aviones acrobéticos
[Aeroplano/velero, general]

CAMBER MIX

Esta mezcia ajusta la curvatura y corrige los
elevadores [Aeroplano/velero, 2 alerones o mds]

ELE to CAMBER

Esta mezcla se usa cuando quiere mezclar

la operacidn del elevador con i los flaps de
curvatura, Puede elevar la fuerza subiendo los
clevadores {Aeroplano/velero, 2 alerones o méis]

CAMB.FLP to ELE
Se emplea para corregir los cambios de altitud
cuando los faps de curvatura estan siendo usados
fairplane/glider, 2 ailerons + 1 flap or more).

BUTTERFLY (Corona)
Esta funcién se emplea cuando es necesaria una
accién de frenada potente [Velero, 2 alerones o
mdas (Vuelo: 2 alerones + 1 flap o mdas)).

TRIM MIX

El ratio de compensacién de los trims de alerones,
elevadores y flaps puede ser accionado mediante
un interrupter o seleccion de condicién [Velero, 2
alerones o mas].

AIRBRAKE

Esta funcion se usa cuando los aercfrenos son
necesarios para aterrizar, etc,, duranie el vuelo
[Aeroplano, 2 aerones o mds).

GYRO

Es una mezcla especiat cuando se usa un giro serie
GYA [Aeroplano/velero, genera].

V-TAIL

Esta funcidn gjusta los elevadores y timones
de modelos con cola en V [Aeroplano/velero,
especificaciones V-taill.

AILEVATOR

Esta funcidn ajusta los elevadares y alerones de
modelos con especificaciones de elevadores
[Aeroplano/velero, especificaciones ailevatory,

WINGLET

Fsta funcién djusta el timén izg. y deha de modelos
con disdro [Aeroplano/velero, especificacion
diedro].

MOTOR

La velocidad operativa, cuando el motor de un F58
y ofros veleros EP es arrancadeo con un inferruptor,
puede ser gjustada [Aeroplano/velero, general],

RUD to ELE

Esta funcion se usa para comegir manicbras
[roll, knife edge), etc. de aviones acrebéiicos
[Aeropiano, general]. '

SNAP ROLL

Esta funcién selecciona el interruptor de fonel
répido v ajusta el dngulo de direccién de cadao
timon, La velocidad de! servo también es gjustable.
|Aeroplano general]

TIMON 1 AlL1 FLP 3 FLP 4 A2 TIMON 2
Diadra (Alarén principal) (Flap de frenada) (Flap de frenada) | (Alerén principal) Diedro
(en alade vue!o) (en ala de vuelo,
AlL3 FLPY FLFP2 AlLA
{Alerén chip) (Flap de curvalura) {Flap de curvatura} {Aleron chip}

V-TAIL

ELEVADOR
(TIMGN2):

AILVATOR
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THR CURVE

La funcién "THR curve" ajusta la curva de
aceleracién para conseguir una optima velocidad de
motor con ¢l movimiento del stick de motor.

e Seleccione [THR CURVE] en el meny
del modelo y acceda a la pantalla
de ajustes mostrada a continuacion
presionando el botdn RTN,

[Tipo de modelo correspondiente]: Aeroplano, generdl

NOTA: $i la funcién de curva de aceleracidn

se encuentra activada, no puede usar la
funcién THR-EXP dentro de la funcién de
DUAL RATE simultGneamente.

STHR CURVE
s 10R,.0 0188 -

sSeleccione el nombre
de la funcién y vuelva
al meny del modelo

presionando et boldn RTN :} 4 ?5 " 5 ?5 B
k= SE.8 36.9
ez 25.8 23.9

B.adC @ o

AcT INH |

<Sensor TActil>

—Desplazamiento

+ Movimiento del
CUrsor

eScleccion de
modo

« Vdlor de qjuste

» A losiguiente pagina

sRalio de curva  ePunto de curva

Método de ajuste

¢ Como activar la funcién

1. Mueva el cursor at comando [ACT] vy

presione el botdn RTN para aeceder eal
modo de entrada de dafos.

Seleccione et modo ON mediante la barra
de desplazamiento del sensor tactil.

*La pantalta parpadeard.
Presione el botdn RN pora activar ta funcion
y vuelva ol modo de seleccidn del cursor,

s Ajuste de la curva S-puntos

[Ajuste del ratio de curval

i. Mueva el cursor al comando de gjuste del
ratio de cuiva que quiere qjustar y presione
€l botdn RTN para acceder al modo de
entrada de datos.

Ajuste el ratio mediante la barra de
desplazamiento del sensor tactil,

Vattor inicial: 0%
Rango de ajuste: 0%~100%
#*Cuando presiona cf botan RIN durante | segundo, el ratio
s¢ reajusta a su valor inicial.
Presione el botdn RIN pard fi
vuslva al modo de seleccior
2. Repita este procedimiento pard.cq

@l aiuste y

[Punto de curva de movimiento]

1. Mueva el cursor ol comando de ajuste dle
punio de curva gue quiere ajustar y presione
el botén RTN para acceder al modo de
entrada de datos.

Ajuste el punto de curva mediante o barra
de desplazamiento del sensor tactil.

Yalor inicial: P1: (0%), P2: 25%, P3: 50%, P4;
75%, P5: {100%)

Rango de qjuste: Up to 2.5% in front of the
adjoining point
*Cuando presiona e} botén RTN durante | segundo, ¢l ratio
s¢ Teajusta a su valor inicial.

Presione el botén RTN para finalizar el gjuste
y vuelva al modo de seleccidn del cursor.

2. Repita este procedimiento para cada punto.

[Suprimir/devolver el punto de curval
Mueva el cursor af ajuste del punto de curva
que desea suprimir/devolver y presione el
botén RTN durante 1 segundo.
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THR DELAY [Tipo de modelo correspondiente): Aeroplano, genercd

La funcién "THR-DELAY" (retardo del motor)
se emplea para ralentizar la respuesta del stick de
motor para simular la respuesta lenta de un motor
de turbina, etc.

¢ Seleccione [THR DELAY] en el menu del modelo
y acceda a la pantalla de gjustes mostrada o
continuacién presionando el botdn RIN.

STHR DELF

<Sensor Tactl>
— f~—-Desplozc1miemo
» Movimisnto del
,  CLIsor
sSeleccién de
maodo
» Yalor de qjuste

¢Seleccione el nombre
de la funcidn v vuelva
ai mend del modelo
presionando el botén RTN .

+ A o siguiente paginc

Método de ajuste

e Ajsute de la velocidad operativa (retardo)

1. Muevda el cursor al comando [DELAYY vy
presiong el botén RTN para acceder al
modo de entrada de datos.

Ajuste el ratio de refardo mediante la barra
de desplazamiento del sensor tactil,

Vator inicial: 0

Rango de djuste: 0~27 (mdximo retardo)

*Cuando presiona el botén RTN durante | segundo, el ratio
se reajusta a su valor inickl.

Presione el botdn RTN para activar |a
funcion y vuelva al modo de seleccion del
Cursor.
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AIL DIFF,

mds
El diferencial de alerones (izquierda/derecha)
puede ser gjustado independientemente,

En los veleros, el ratio diferencial en la mezcla
mariposa puede ser ajustado.

» Seleccione [AlL DIFF.] en el meny del modelo
y acceda a la panialla de gjustes mostrada

a continuacién presionando ei botdn RIN.

[Aeroplano (2A+2F}]

[Tipo de modelo corespondiente]: Aeroplano/velero, 2 alerones o

AlLT ALZ2  —
(Aleron principal) (Alerén principal)
AlL 3 AL 44—
(Alerdn chip) {Alerdn chip)

*La pantalla mostrada es un gjemplo. La pantalia
actual depende del Tipo de Modelo.

sSeleccione el nombre

SAIL DIFF.

de la funcién y vuelva LEFT
al menu del modelo AIL 1098 %
presionando el botén RIN BILZE 1@@ X

<Sensor T&ctll>

= ~Desplazamiento
RIGHT LM ¢ povimiento del
1@@ L cursor
1BE ” sSeleccidon de

modo
» Valor de gjuste

¢ Ajuste del
aleron izg/dcha

[Velero (4A+2F)]

Método de ajuste

s Ajuste del alerdon izguierda/derecha

Mueva el cursor at comando de agjuste
del alerdon (AL} 1~4 izguierda (o derecha)
y presione el botdn RTN para acceder al
modo de entrada de datos,

Ajuste los dngulos del alerén mediante la
barra de desplazamiento del sensor tactil
cuando desplace el stick a la izauierda
hasta el final (o derecha).

Valor inicich: 100%

Rango de gjuste; 0~120%
*Cuando presiona el botén RTN durante 1 segundo, ¢l ratio
se regjusta a su vaor inicial.

Presione el botdn RTN para finalizar el ciuste
y vuelva al modo de seleccion del cursor.

BAIL DIFF. BRI
: LEFT RIGHT
AIL l1868» 188%
AaiLz l06@%x 1@@Yw
AILE 100« 188w
AIL4 186 188 5
+

e Ajuste del diferencial del alerén en la mezela
de mariposa
Mueva el cursor al comando [BUTTERFLY

ADJUST] v presione el botdn RTN para
acceder al modo de entradd de dalos.

Ajuste el ratio diferencial mediante la barra
de desplazamiento del sensor t&ctil,

Yalor inicial: 0%
Rango de gjuste: -120~+120%

*Cuando presiona el botdn RTN durante | segundo, ¢l ratio
se reajusta a su valor inicial.

Presione el botdn RTN para finalizar el gjuste
v vuelva al modo de seleccion del cursor.
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FLAP SET.

El recorrido (arriba/abajo) de cada flap (flaps de
curvatura; FLP1/2, flaps de freno: FLP3/4) Ipuede
ser ajustado independientemente a cada servo
conforme al tipo de ala.

« £l punio de referencia de cada operacidén puede
ser compensado.

Los flaps de curvatura (4-tipos de {laps) pueden
ser mezclados con los flaps de freno (BRKFLP to
CMBFLP).

* Puede programar un intrruptor ON/OFF.

s Seleccione [FLAP SET.] en el menuy de! modelo
y acceda a la pantalla de cjusies mostrada
a continuacion presionando el botdn RTN.

{Tipo de modeto correspondientel: Aeroplano/velero, 2 flaps © mds

FLP 3
{Brake Flap)
FLP 1
(Camber Flap)

FLP 2
(Camber Flap)

*[1 display en la pantalla es un cjemple. La
pantalla actual depende del tipo de modelo.

SEL AP SET.

s Seleccione el nombre
de la funcion y vueive
al mend del modelo
presionando el botdn RN .
sAjuste parte

arriba/abajo gl

sCompensacion —: DFFSET
del punto de

EHHEER FLAF

+A %

. FLAF FLF=Z
4up +1608 % +1600 =%
+1EE % +108 %

<Sensor Tactil>
u — Desplozamiento
« Movimienio del
Cursor
eSeleccion de
modo
s Valor de gjuste

. A lo siguienie pagino

+H

(Velero: Nontbre de condicion “lctu'llmenk, seleccionada)

referencia
QEEHKE FLHF INH
i FLFZ FLF4
SR +106 % +180 =
Down 100 % +188 %
"OFFSET  +Bx +@x

Método de ajuste

s Ajuste del fiap (arriba/abajo)

Mueva el cursor al flap (FLP} 1~4 aniba o
abajo conforme al tipe de ala y presione
el botdén RTN para acceder el modo de
enirada de datos. Ajuste el recorrido
independientemente mediante la barra de
desplazamiento del sensor tactil.

Valor inicial: +100%

Rango de ajuste: -120~+120%

*Cuando presiona el botén RTN durante 1 segundo, ¢l ratio
5¢ reajusta a su valor inicial.

Presione el boton RTN para finalizar el ajuste
y volver al modo de seleccidn del cursor,

e Ajuste del punto de referencia

Mueva el cursor al comando [OFFSET] vy
presione el botdon RTN para acceder al
modo de entrada de dates. Ajuste el punfo
de referencia de la operacién de cada fiap
mediante fa barra de desplazamiento del
sensor tactil.

Valor inicial: 0%

BFLAP SET. HDHMHL 3;3

_BRKFLP + CMBFLF

P +168
L DOWR

AT IHH
+1880 sw =

CoFFSET 8

Rango de agjuste: -100~+100%
#*Cuando presiona el botén RIUN durante 1 segundo, el ratio
se reajusta a su valor inicial.

Presione el botén RTN para finalizar el qjuste
y volver af modo de seleccidn del cursor.

e Como activar el Freno FLP a la mezcla de
Curvatura FLP

Mueva el cursor al comando [ACT] vy
presicne el botén RTN para acceder al modo
de entrada de datos, Seleccione el modo
ACT mediante la barra de desplazamiento
del sensor factil.

*La pantalla parpadeara.

Presione el botdn RTN para activar la funcién
y vuelva al modo de seleccion del cursor
laparece ON en la panialla).

Cuando gjuste un interrupior, mueva ef
cursor al comando [SW] y presione el
botdén RTN para acceder a la pantalla de
seleccion, seleccione enfonces el interruptor
Y u}uste su direccidn ON (siempre ON en el

n sobre el método de seleccion de
peios al final de este manual.
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5 | ’ B b
AlL to CMBFLI flio de
Esta mezcla opera los flaps de curvatura
(FLP1/2) en modo alexén, Cuando ei stick del
alerén es manipulado, los alerones y flaps de
curvatura actian en la operacién del alerdon
simultineamente y la operacion caracteristica del

¢je de roll es mejorada.

» Ei ratio de mezcla del alerdn izguierda/derecha
de cada serve de flap puede ser gjustado.

¢ Se puede configurar un interruptor ON/OFF.

» Posibie conexidon de mezcias: Conecte ssta
mezcla con ofras mezclas.

¢ Seleccione [AlL to CMBFLP] en el meny
del modelo vy acceda a la pantalla
de ajustes mostrada a continuacion
prasionando el botdn RTN.

[Tipo de modelo correspondiente]: Aeroplano/fvelero, 2 alerones + 2

A

FLP 1 FLP 2
(Camber Flap)| | (Camber Flap)
AlL1 AL 2
{Main Ailercn) (Main Aileron)

AlL 4
{Chip Aileron)

AlL 3
{Chip Alleron)

*La pantalla mostrada cs wn ejemplo. La pantatla
actual depende del tipo de modelo.

r (Velero: Nombre de condicidn actualmente seleccionada)

ki

<SensorTactll>

ar IL+CMBFLF
sSeleccione el nombre :
de la funcidén y vuelva

LEFT KIGHT

Desplazamienio
fmo Mavimiento del

[ ) del modelo | - + + % cuser
Frenavis s boon . g EUAE T8 +Saiaccion do
'_?::FL‘F‘E b M « Valor de ajuste
¢ Ajuste de cada flap |« ACT  IH LIME IHH

de servo

=

Método de ajustes

«Cdémo activar la funcién

Mueva el cursor al comando [ACT] v
presione el botén RTN para acceder al modo
de entrada de datos, Seleccione el modo
ACT mediante o barra de desplozamiento
del sensor tactil.,

*La pantalla parpadeard.

Presione el botdn RTN para activar lo funcion
y vuelva al modo de seleccidn del cursor (se
muestra ON en la pantaila).

Cuando ajuste un interruptor, mueva el
cursor al comando [SW] vy presione el
botdn RTN para acceder a la pantalla de
seleccion, enfances seleccione el interruptor
y dgjuste su direccidn ON {Siempre ON en el
ajuste "--").

*Para mas informacién sobre el método de seleccion de
interruptores, lea la descripeion al final de este manusl,

o Ajuste del ratio de mezela

Mueva el cursor af comando [FLP} 3~4
izquierda o derecha y presiongret boton
RTN para acceder gl modoide andros
de datos. Ajuste el ratio'del

s A losiguiente pagina

independientemente mediante la bara de
desplazamiento del sensor tactil.

Valor inicial; 0%

Rango de gjuste: -120~+120%

*Cuando prestona ¢l botdn KN durante | segundo, el ratio
se renjusta a su valor inicial.

Presione el botdn RTN para finalizar el ajuste
y vuelva al modo de seleccion del cursor.

e Ajuste de modo de conexion

Cuando ajuste una conexidn, mueva el
cursor al comando [LINK] y presione el botdn
RTN para acceder al modo de entrada de
datos. Seleccione el modo ON mediante la
barra de desplazamiento del sensor tactil,

*La pantalla parpadea.

Presione el botdn RTN para ajustar el modo
de link y vuelva al modo de seleccién del
cursar,
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AlL to BRAKEFLP [Tipo de modelo correspondiente]: Velero, 4 laps
Esta funcién opera los flaps de frenada (FLP3/4) ﬂ
en modo alerén. Cuando el stick de alerén es

manipulado, los flaps de alerdén y frene actian

sobre [a operacién de alerdén simultancamente

y v la operacién caracteristica del cje de roll es

mejorada.

e Ei ratio de mezcla del alerdn izquierda/derecha
de cada servo de flap puede ser ajustado.

* Se puede configurar un interruptor ON/OFF para
cambiar la mezcia durante el vuelo {Siempre ON

FLP 3 FLP 4
(Brake Flap} (Brake Flap)

. "o AlLA1 AlL 2 )
en efl ajuste " ).. ) {Main Aileron} {Main Alleron)

* Posible conexidn de mezclas: Conecte esta AIL3 AlLd  —
mezcla con ofras mezclas. (Chip Aileron} (Chip Alleron)

*T1 display en 1a pantalla es un gjempio. La

» Seleccione [AIL fo BRKFLP] en el meny del pantatta actual depende del tipo de modelo.

modelo v acceda a la pantalla de ajustes
mostrada a continuacién presionando el botén r (Nombre de condicion actualmente scleccionada)

RTN.
SAI L +BREKFLP R <Sensor Tctil> ~
s fneon y evewa | LEFT RIGHT - T Mmoo el
gr%es?:)ggr?dod; Ibé?c’?ndﬁ‘?rll? FLF2 +El * +Ej b o(S:;{IS(S(r:cién de
f;FL'Pd' +E " +E * . Gqc?lg?de ajusie
s Ajuste de cada i’@HCT IMH LiMe IHH o N
servo de flap oy —— » A la siguiente pagina

Método de ajuste

o Como activar la funcidn

Mueva el cursor al comando {ACT] vy
presions el botdn RTN para acceder al modo
de entrada de datos. Seleccicne el modo
ACT mediante la barra de desplazamiento
del sensor tactil.

*La pantalla parpadsara,

Presione el botdn RTN para activar la funcidn
y vuelva al modo de seleccion del cursor {se
muestra ON en la pantalta).

Cuando gjuste un interruptor, mueva el
cursor al comando [SW] vy presioneg el
botdn RTN para acceder ¢ la pantalla de
seleccion, entonces seleccione el intesruptor
y qjuste su direccion ON (Siempre ON en el
cjuste "--").

*Para mas informacion sobre el método de seleceion de
interruplores, lea Ja descripeion al final de este manual.

e Ajuste del ratio de mezcla

Mueva el cursor al comanda, (FLP} 3~4
izquierda o derecha y prgsiohe el boton
RTN para agcceder alamiodat ! 3
de datos. Ajuste el ratio de
independientemenig’ mediante:

desplazamiento del sensor tactil.

Valor inicial: 0%

Rango de ajuste; -120~+120%

*Cuando presiona el botén RTN durante 1 segundo, ¢l ratio
se reajusta a su valor inicial.

Presione el botdn RTN para finalizar el ajuste
y vuelva al modo de seleccién del cursor,

e Ajuste del modo de conexién

Cuando ajuste una conexidén, mueva el
cursor al comando [LINK] y presione el botén
RTN para acceder dl modo de enfrada de
datos. Seleccione el modo ON mediante la
barra de desplazamiento del sensor 1actil,
*La pantalta parpaden.

Prasione el botdn RTN para gjustar el modo

de link y vuelva al modo de seleccion del
CUIsOF,
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AllL to RUD

Use esta mezcla cuando quiera mezclar los
timones con la operacidn del alerén. Ladear con
un dngulo para planear es posible.

¢ Puede encender/apagar la mezcla durante
el vuelo configurando un interruptor ({ON/CFF)
{Siempre ON en el ajusle [--])

¢ Flratio de mezcla puede ser ajustado.

* Seleccione {AlL to RUD] en el meny
del modelo y acceda a la pantalla
de gjustes mostrada a continuacién
presioncndo el botén RTN.

[Tipo de modelo correspondiente]: Aeroplano/velero, general

AlLY AlL 2
{Main Aileron) {t4ain Aileron}

AlL3 AIL3
{Chip Aileron} {Chip Aileron)

RUDDER 1 RUDDER 2
Winglal Vinglel
(al Flying wing) (al Flying wing)
V-TAIL
RUDDER 2 RUDDER RUDDER

(Velero: nombre de condicion actualmente scleccionada)
5

SRIL+RUD )

<SensorTdactll>

sSeleccione el nombre
de la funcién y vuelva
al meno del modetio
presionando el botén RTN .

+E %
IHH

Método de ajuste

e Cdémo activar la funcion

Mueva el cursor al comando [ACT] vy
presione el botdn RTN para acceder al modo
de entrada de datos. Seleccione el modo
ACT mediante la barra de desplazamiento
del sensor tactil.

*La panfalla parpadeard.

Presione el botdn RTN para activar la funcién
y vuelva al modo de seleccion del cursor {se
muestra ON en la pantafla).

Cuando agjuste un interruptor, mueva el
cursor al comando [SW] y presicne el
botdn RTN para acceder a la pantalla de
seleccion, entonces seleccione el interruptor
y cjuste su direccidn ON [Siempre ON en el
ajuste "),

*Para mas informacion sobre el método de seleccién de
interruptores, fea la descripeitn al final de este mannal.

LEFT RIGHT
+B %

Desplazamiento

« Movimienio del
CUrsor

s5eleccion de
modo

+ Valor de gjuste

» A la pdgina siguiente

*La pantalla mostrada es un
cjemplo. La pantalia actual
depende del tipo de modelo.

e Ajuste del ratio de mezcia

Mueva el cursor al comando de izquierda
o derecha v presione el botdén RTN
para acceder al modo de entrada
de datos. Ajuste el ratio de mezcia
independientemente medianate la barra de
desplazamiento del sensor tactil.

Vdlor inicial: 0%

Rango de gjuste: -100~+100%

*Cuando presiona el boton RTN durante | segundo, el ratio
se regjusia a su valor inicial.

Presione el botdn RTN para finalizar el gjuste
y vuelva ol modo de seleccion del cursor,
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RUD to AIL

Esta funcidn se usa cuando quiere mezclar
las operaciones de alerones con el timén. Se
emplea cuando el timén se aplica durante
maniobras de roll, knife edge, etc. de
aviones acrobéticos, 1t can be used to bank
scale models, large models, etc, like a full
size plane.

¢ Puede encenderfapagor la mezcla duranie
el vuelo configurando un interruptoer {ON/OFF)
{Siempre ON en &l gjuste [-])

¢ Bl enlace pueds ser ajustado: Enlace esta mezcla
con ofras mezclas.

» Elratic de mezcla puede ser gjustado.

* Seleccione [RUD to AIL] en el meny
del modelo y acceda d la pantalla
de agjustes mostrada a continuacion
presionando el botdn RTN.

Vel

[Tipo de modelo correspondiente): Aeroplana/velero, general

AlL1 AlL 2
(Main Aileron} (Main Aileron)

AIL3 AL
{Chip Aileron) {Chip Afleron)
RUDDER 1 RUDDER 2
Winglal Wingtet
(atFIying wing) (mFIying wing)
V-TAIL
RUDDER 2 RUDDER RUDDER

ero: Nombre de condicion actualmenie seleccionada)

<Sensor Tactil>

—F nEGIE

e Seleccione el nombre

de la funcidn y vuelva LEFT RI
al menu del modelo +[4 =
presionande el botén RIN . |2
Aot IMH
2= o

Método de ajuste

¢ Como activar la funcién

Mueva el cursor al comando [ACT] v
presione el botdn RTN para acceder al modo
de entrada de datos. Seleccione el modo
ACT mediante la barra de desplazamiento
del sensor tactil.

*La pantalla parpadeara.

Presione el botdn RTN para activar la funcidn
y vuelve al modo de seleccion del cursor {se
muestra ON en ia pantalla).

Cuando ajuste un interruptor, mueva ¢l
cursor al comando [SW] v presione ¢l
botdn RTN para acceder a la pantalla de
seleccion, entonces seleccione el interruptor
y djusie su direccidn ON [Siempre ON en el
gjuste "),

*Para mas informacién sobre el método de scleccion de
interruptores, lea la descripeidn al final de este manual.

s Ajuste del ratio de mezela

Mueva gl cursor ai comando izquierda/
derecha y presione gl b®
para acceder al me ;
de datos. Ajuste elydgtios
independieniementesmediante

---Desplazamienic
GHT 4 » Movimisnto det
cursor
+B # ¢ Seleccidn de
modo
ME I HH « Valor de qjuste

+ A lo phgina siguiente

“{.a pantalla mostrada cs un
ejemplo. La pantalla actual
depende del tipo de modelo.

desplazamiento del sensor tactil.

initial value: 0%

Ratio de qjuste: -100~+100%

*Cugndo presiona el botén RTN durante 1 segundo, el ratio
se reajusla a su valor inicial.

Presione el botén RIN para finalizar el gjuste
y vuelva al modo de seleccion del cursor.

e Ajuste del modo de conexion

Cuando gjuste una conexion, mueva el
cursor al comando [LINK] y presione el botén
RTN para acceder al modo de enfrada de
datos. Seleccione el modo CON mediante la
barra de desplazamiento del sensor tactil.
*La pantalla parpadeard.

Presione el botdn RTN para ajustar el modo

de conexidon y vuelva al modo de seleccion
del cursor,

<j\-‘I
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CAMBER MIX [Tipo de modelo correspondiente]: Aeroplano/velerc, 2 alerones o

mdis
Esta funcion ajusta el ratio de curvatura * Se puode ajustar los ratios (arriba/ abdjo) los
que opera en la curvatura alar (alerones, flaps servos de los elevadores, alerones y flaps. Si el

sentido de la mezclka es invertido por la conexion,
puede realizar los gjustes cambiande la polaridad
del ratio de mezcla (+ o -].

de curvatura, flaps de freno) en los sentidos
negativo y positivo. Los ratios de elevatores,

alerones y flaps pueden ser también ajustados s Puede encender/apagar la mezcla duranie
independientemente y los cambios de actitud el vuelo configurando un interruptor [ON/OFF)
causados por la operacion de curvatura pueden ser (siernpre ON en el gjuste [-])

» Puede gjustar una condicidn de retardo. Puede
ajuslar un corte de infenuptor que puede apagar
*E| ajuste iniciat asigna la operacidn de curvatura a la palanca (OFF) a funcién de retardo.
LS.

corregidos.

e Seleccione [CAMBER MIX] en ell menU del modelo 1, pantalla mostrada es un cjemplo. La pantalta
y acceda a la pantalla de ajustes mostrada a

) L, N > actual depende del tipo de modelo.
continuacion prasionando el botdn RTN.

<Sensor Tactil>

--Desplozamiento

* Movimiento del
cursor

sSeleccidén de
maodo

o Valor de gjusle

s¢Seleccione el nombre
de la tuncién y vuelva
al mend del modelo
presionando el bolén RIN .

sAdiuste dol  — 4 COND. DELAY @

retardo e
/ SCUIT—= - + A la siguiente paging
sinterruptor
del corte de
retarde
IR IR MOFRMAL «— - (Velero: Nombre de condicion
& RATEL RETES IHH actualmente scleccienada)
CAIL +d % +@ %
-AJUfﬁeéﬂell AILE +8 % +@ %
ratio de :
alerdn CAILz tAN +6 %
+A % +l %
MHMOFRMAL
¥ RATEL FRATEZ 1mH
*Ajuste del FLAF  +B X + %
ratio del
flap CFLRPz +@x +@ %

BCHE CELED

HMORMAL
RATEL RATE:Z IHH
eAjuste del  —at ELE +8 % +A %
ratio del :
elevdor
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Método de ajuste

¢ Como activar Ia funcién

Mueva el cursor al comando [ACT] v
presione el boidn RTN para acceder al modo
de entrada de datos. Seleccione el modo
ACT mediante la barra de desplazamiento
del sensor tactil.

*La pantalla parpadeard.

Presione el botdn RTN para activar la funcidn
y vuelva al modo de seleccion del cursor (se
muestra ON en la pantala).

Cuando gjuste un interruptor, mueva el
cursor al comando [SW] vy presione el
botédn RTN para acceder a la pantalia de
seieccién, entonces seleccione el interruptor
y ajuste su direccidn ON (Siempre ON en el
ajuste "},

*Para mds informacién sebre el método de seleccion de
interruptores, lea la deseripcion al final de este manual.

& Ajuste del retardo

Mueva el cursor al comando [COND.DELAY]
y presione el botén RTIN para acceder
al modo de entrada de datos. Ajuste la
condicién de retarde mediante la bara de
desplazamiento del sensor téctil,

Yalor inicial; 0
Rango de ajusie; 0~27

*Cuando presiona el boton RI'N durante | segundo, el ratio
se reajusta a su valoy inicial,

FLP 3
Flap de frend

)

FLP 1
(Flap de curvatura)

All.1

{Alerdn principal)
AlL3

{Alerén chip}

V-TAIL

ELEVADOR
ELEVADOR 2

Presione el botdn RTN para finalizar el ajuste
y volver al modo de seleccidn del cursor,

Cuando ajuste un interruptor, mueva el
cursor al comando [SW] v presione el
botdn RTN para acceder a la pantfatla de
seleccién, entonces seleccione el interruptor
y ajuste su direccidon ON (Siempre ON en el
ajuste "--").

*Para mas informacién sobre ¢l método de seleccion de
interruptores, lea la descripeion al final de este manual

e Ajuste del ratio

El ratic es ajustado accediendo a las
pantallas de ratio de los alerones, flaps v
elevadores.

Mueva el cursor al comando [RATE1]
o [RATE2] y presione ef boldén RTN
para acceder dl modo de entrada
de datos. Ajuste el ratio de mezcla
independientemente mediante la barra de
desplazamiento det sensor tactil,

Valor inicial; 0%

Rango de gjuste: -100~+100%

*Cuando presiona el boton RTN durante 1 segundo, el ratio
se regjusta a su valor inicial.

Presione el botén RTN para finalizar & ajuste
y volver al modo de seleccidn del cursor.

Flap de freno
FLP 2
{Flap de curvatura)

All 2
(Aleron principal)

AlL 4
{Ateron chip}

AILVATOR

ELEVADOR  ELEVADOR 2
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ELE to CAMBER

Utilice esta funcidn cuando desee mezclar ia
operacion de elevacidn con los flaps de curvatura.
Cuando la use, los flaps descienden elevando el
elevador, v la elevacion puede ser incrementada.

» Seleccione (ELE to CAMBER] en ef menu
del modelo vy acceda a la pantalla

[Tipo de modelo correspondiente]: Aeroplano/vetero, 2 alerones o mas

¢ Puede encenderfapagar la mezcla durante el vuelo
configurando un interruptor {ON/OFF){Siempre ON en el
ajuste [--])

s Puede gjustar el ratio de mezcla,

¢ [l range que mezcla, que no funciona cerca del punto
neutral de un elevader, puede ser gjustado. {Solo veleros)

Nota: Los elevadores sin ala de cola pueden ser
accionados suando esta mezcela se encuentra activa.

de ajustes mostrada a continuacion
presionando el botén RTN.

{Velero: Nombre de la condicién actualmente seleccionada)

<Sensor Tch|>

sSeleccione el nombre
de ta funcién y vuelva

—— A

--~Desplozamionto
* Movimiento del

INH

al mend del modelo i AIL AILE é:urlsor 6n
resionendo el boton RIN, 1 sSeleccién de
P i +E +E “l modc

+H

Método de ajustes

e Como activar la funcién

Mueva el curser al comande [ACT] vy
presione el botén RTN para acceder al modo
de entrada de datos. Seleccione el modo
ACT mediante la barra de desplazamiento
del sensor tactil,

*La pantalla parpadeara.

Presione el botdn RTN para activar la funcién
y vuelva al modo de seleccion del cursor [se
muestra ON en la pantatla).

Cuando ajuste un interruptor, mueva el
cursor al camando [SW] vy presione el
botén RIN para acceder o lg pantalie de
seleccion, entonces selecci e*’nterrupiot
y gjuste su direccion ON (Slempre : el
cjuste "),

o Valor de ajusie

To nexl page

* *El display mostrado es un ejemplo.
La pamtalla actual dependera del tipo
de modelo

e Ajuste del ratio de mezcla

Mueva el cursor al comando del ratio de
mezcla arriba o abajo para cada servo
y presione el botdn RTN para acceder al
modo de entrada de daios. Ajuste el ratio
independientemente mediante la barra de
desplazamiento del sensor tactil.

Valor inicial; 0%

Rango de gjuste: -100~+100%

*Cuoando presiona ¢l boton RTN durante | segundo, ¢l ratio
se reajusta a su valor inicial.

Presione el botdn RTN para finalizar el ajuste
y vuelva al modo de seleccion del cursor,

*Para mis informacion sobre el método de seleccion de
interruptoees, lea la descripcion al finad de este manual,

e Rango de ajustes (sélo veleros)

Mueva el cursor al comando [RANGE] v
mantenga el stick elevador a la posicién
deseada (superior o inferior) y entonces
presione el botdén RTN durante 1 segundo
para gjustar el rango.

*La mezcla no finciena cerca del punto neutral del stick del
elevador.

Valor inicial: 0%
Rongo de ajuste: 0-100%
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CMBFLP to ELE

[tipo de modelo corespondientel: Aeroplano/veleio,
2 alerones + 1 flap o mas N

Esta mezlca se usa para corregir cambios
{direccion de elevador) generada cuando los flaps
de curvatura (flaps de velocidad) se encuentran en
uso.

+ El ratio de los servos elevarodes {arriba/abajo)
puede ser gjustado. Cuando el sentido de la
mezcla es invertido por la conexidn, se pueden
redlizar los ajustes cambiando ia pelaridad del
ratio de mezcla [+ o ).

s Puede configurar un interruptor para cccionar
({ON/OFF] ko mezcla durante el vuslo (Siempre ON
en el gjuste [--]).

FLP 1 FLP 2
{Flap de curvalura) ({Flap de curvatura)

VETALL AILVATOR

ELEVADOR

ELEVADOR 2

ELEVADOR  ELEVADCR 2

e Selecclone [CMBFLP o ELE] en el meny del modelo
y acceda a ia pantalla de ajustes mostrada a
continuacion presionando el botdn RTN.

‘[— {Velero; Nambse de la condicion actuakmente seleccionada)
Y

 — : <Sensor Taclil>
e« 5Seleccione el nombre | & ----—Desp!qzqm‘:emo
de la funcién y vuelva | RATEL FATEZ » Movimiento del
al mend del modelo +H +EA = cursor

presionande el botén RTN/ :

eAjuste del ratio del
elevador

IHH

Método de ajuste

o Como activar la funcion

Mueva el cursor al comando [ACT] vy
presione ef boton RTN para acceder al modo
de entrada de datos. Seleccione el modo
ACT mediante la barra de desplazamiento
del sensor tactil.

*La pantalla pacpadeard.

Presione el botdn RTN para activar la funcidn
v vuelva al modo de seleccion del cursor {se
muestra ON en la pantalla),

Cuando gjuste un interruptor, mueva el
cursor al comando [SW] vy presione el
botdn RTN para acceder a la pantalia de
seleccion, entonces seleccione el interruptor
y qjuste su direccion ON (Siempre ON en el
ajuste "--").

s Selaccion de
modo
« Valor de ajusie

+ A la pagina siguiente

L__-_"."."'ﬁ‘*“."." B

#31 display mostrado es un
cjemplo. La pantalla actual
dependerd del lipo de modelo

*Para més informacion sobre el método de seleccion de
interruptores, lea Ta descripcion al final de este manual.

e Ajsute del ratio de mezela

Mueva el cursor al comando [RATET]
0 [RATE2] y presione el botdn RTN
para acceder al modo de entrada
de datos. Ajuste el ratio de mezcla
independientemente mediante a barra de
desplazamiento del sensor taciil.

Yalor inicial 0%

Rango de ajuste: -120~+120%

¥*Cuando presiona el boton RTN durante | segundo, el ratio
se reajusia a su valor inicial.

Presione el botdén RTN para findlizar el gjuste
y volver al modo de seleccion del cursor,
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T TR [Tipo de modelo correspondiente]: Velero, Normail: 2 alerones o mas
BUTTERFLY Vuelo: 2 alerones + 1 fiap o mds

Esta funcién permite una operacion podereosa pérdida.
de frenada elevando simuitAneamente los alerones 3. Genera mds impulse hacia el centro del
izquierdo y derecho y descendiendo los flaps ala permitiendo volar a velocidad mas
(camber flap de curvatura, flap de freno). reducida.

e Puede configurar un inferrupior {ON/OFF) para

Este ajuste le permitird que los alerones se encender/apagar la mezcla en ef vuelo (siempre

eleven mientras los flaps simultdncamente ON en el gjuste [-1}.
desciendan, La funcion "Butterfly" (también » £i punto de referencia de la operacion mariposa
conocida como "Crow") produce una pueds ser compensado.

¢ La velocidad de operacién de alerones vy flaps
puede ser gjustada.

 El ratio de diferencial puede ser ajustado.

1. Reduce la velocidad del aeromodelo. “Para mas informacién del étode de ajuste, lea la funcion de

2. Proporciona washout en los exiremos de las diferenciat del alerén.
alas para reducir la tendencia de entrar en

configuracién extemadamente eficiente de
aterrizaje llevando a cabo lo siguiente:

» Seleccione [BUTTERFLY] en el menu del modelo )
y acceda d la pantalla de ajustes mostrada a *Ei display mostrado es un ejemplo. La pantalia
continuacién presionando el botén RTN, aclual dependerd del tipo de modelo

(Nowmbre de 1a condicion actualmente seleccionada)

SEUTTERFLYIREEIREEST
sSaleccione el nombre '.::

de la funcién y vuelva |: IHHE
af mend de! modelo |[{ AIL +Hx  AILZ +H .'5':_

presionando el bolén RTN . H L= +5 . BT +g }:
FLAF +8x  FLPE +O%

<SensorTdctll>
=) Desplazamiento
» Movimiento del
cursor
e Seleccion de
modo
& Valor de gjuste

s Ajuste ratio
alerén/fap

+ A lasiguiente pagina

MNORMAL 273
THH

FRATE

ELE +E % -« ' sAjuste ratio
de elevador

IEUT TERFLY I o

AcT INH SFEED

sy —— ARIL B

b FLEaE B » Ajuste de Ja velocidad
del servo

L OFFSET 15 ELE B .

5 £ ANy

sPunto de referencia de la operacidn marniposa
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Método de njuste

¢ Comeo activar la funcidn

Muevda el cursor al comando [ACT} vy
presione el botdn RTN para acceder al modo
de enfrada de datos. Selecciocne el modo
ACT mediante la barra de desplazamiento
del sensor 1actil.

*La pantalla parpadeard.

Presione el botén RTN para activar Ia funcidn
y vuelva al modo de seleccion del cursor. [se
ruestra ON en la pantalla).

Cuando ajuste un interruptor, mueva el
cursor al comando [SW] y presione el
botén RTN para acceder a la pantalla de
seleccion, enlonces seleccione el interruptor
v gjuste su direccién ON (Siempre ON en el
ajuste "--).

*Para mds informacion sobre el método de seleccidn de
interruptores, lea la descripcion al final de este manual,

e Ajuste del ratio

Mueva el cursor al comando del ratio del
alerdn, flap o elevador y presione el botdn
RTN para acceder al modo de entrada de
datos. Ajuste el ratio independientemente
mediante la barra de desplazamiento del
sensor tactil,

Valor inicial: 0%

Rango de ajuste: -200~+200% (Elevador:
-120~+120%)

*Cuando presiona el botdon RTN durante 1 segundo, ¢l ratio
se reajusta a su valor inicial.

(Flap de curvatura)

AlL1
(Aterdn principal)

AIL3
{(Aleron Chip)

VETALL

ELEVADOR

Presione el boidn RTN para finalizar el cjuste
v vuelva al modo de seleccion del cursor,

s Ajuste del punto de referencia

Mueva el cursor al comando [OFFSET] ¥
mantenga el stick de aerofreno hasta la
posicion deseada, entonces presione el
botdn RTN durante 1 segundo para ajustar
el punto de referencia de la operacion
Mariposd.

Valor inicial: 0% [lado superior)
Rango de djuste: 0~100%

e Ajuste de la velocidad del servo

Mueva el cursor al comando de velocidad
del alerén, flap o eievador y presione el
boton RTN para acceder al modo de
entrada de datos.

Ajuste el ratic mediante la barra de
desplazamiento del sensor tactil.

Valor inicial; ¢
Rango de ajuste: 0~27 (retardo mdaximo)

*Cuando presiona el botén RTN durante | segundo, ¢l ratio
se reajusta a su valor inicial,

Presione el botdn RIN para activar la
funcién y vuelva o modo de seleccidn del
CUIsor.

Flap de frend

FLP 2
{Flap de curvatura)
Al 2
{Aleron principal)

AlL4
(Aleron chip)

AILVATOR

ELEVADOR  ELEVADCR 2
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TRIM MIX

Esta funcién permite al ratio de compensacion
de los trims de alerones, elevadores y flaps
(flaps de curvatura, flaps de freno) un preajuste
conforme al estado de vuelo.

Como ejemplo esta funcién puede ser
configurada para aterrvizar, con los flaps de
velocidad y alerones bajados y una leve cantidad
del elevador hacia arriba, y puede ser usado para
vuclos de alta velocidad, con ambos alerones y
flaps de velocidad ligeramente flexionados y el
elevador un poco hacia abajo.

e Seleccione [TRIM MIX] en el mend
del modelo vy acceda a la pantalla
de ajustes mostrada a conlinuacion
presionando el boton RIN.

[Tipo de modelo conespondiente]: Velero, 2 alerones o mds

Para prevenir cambios del trim cuando accede
a las condiciones de vuelo, puede configurar un
retardo para proporcionar una suave transicion
entre las dos condiciones y ademas puede
seleccionar un corte de interruptor que apagara cl
retardo.

Puede configurar el interruptor auto, el cual
conectara la mezcla de trim a un stick, interruptor
o potenciémetro.

También la velocidad de los servos de alerones,
elevadores v flaps puede ser ajustada,

*El display mostrado ¢s un cjemplo. La pantalla
actual dependera del tipo de modelo.

r(Nombrc de la condicion actualmente seleccionada)

HOBMAL

sSeleccione el nombre

de la funcién y vueva | - ATLZ ATL  ATLE
| 0 del del o
o o | - v& +B 40
- FLAF
. +B

ELE +#@

ﬂ <SensorTdctil> _
ATL4 INH < Mevimianto de!
+@ o(S:grlsé){:cién de
FL:% * ?c?lg?de ajuste

o A la siguiente pagina

¢ Ratio de compensacion de
clerones, flap y elevadores

ITRIM M1
eSeleccién AcT IHH ~ SFEED
interrupior AIL 15| _

.Awﬂecm|o[?C0ND.DELH? 5]
condicion Weoygr—sw
tard :
rerarcio AUTO-SW

FLAF B
ELE H°

-o Ajuste velocidad del
setvo de alerones,
flaps y elevadores

sSeleccion interruptor auto
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Método de ajuste

¢ Como activar 1a funcidn

Mueva el cursor al comando [ACT] ¥
presione e botdin RTN para acceder al modo
de entrada de datos, Seleccione el modo
ACT medianie la barra de desplazamiento
del sensor tactil,

*La pantalla parpadeara,

Presione el botdn RTN para activar la funcion
v vuelva al modo de seleccion del cursor {se
muestra ON en la pantalia).

Cuando ajuste un interruptor, mueva el
cursor al comando del interruptor y presione
el botdn RIN para acceder a la pantalla de
seleccién, entonces seleccione el interruptor
y djuste su direccion ON [Siempre ON en el
ajuste ™",

¥Para mas informacion sebre el método de seleccion de
interruptores, lea la descripeion al final de este manual.

s Ajuste del ratio de compensacidon del trim

Mueva el cursor al comando del ratio del
alerén, flap o elevador y presione el botdn
RTN para acceder ol modo de enfrada de
datos. Ajuste el ratio independientemente
mediante la barra de desplazamiento del
sensor tactil.

Valor inicial: 0%

Rango de qjuste: -250~+250%

*Cuando presiona el botén RIN durante | segundo, el ratio
se reajusta a su valor inicial.

Presione el botén RTN para finalizar el ajuste
y volver al modo de seleccidn del cursor,

s Ajuste de Ia condicién de retardo

Mueva el cursor al comando [COND.DELAY]
y presione el botdn RTN para acceder
al modo de entrada de datos. Ajuste la
condicién de retardo {delay} mediante la

FLP 3
Flap de freng}

FLP 1
(Flap de curvatura}
ALY
(Alerén principal)

AlL3
(Alerén chip)

V-TAIL

ELEVADOR

ELEVADORZ

FLP 4

(Flap de frenp
FLP 2

(Flap de curvatura)

All. 2
{Alerdn principal)

AILVATOR

barra de desplazamiento del sensor taciil.
Valor inicial: 0
Rango de gjuste; 0~27

*Cuando presiona el botén KIN durante 1 segundo, el ratio
se reajusta a su valer iniciat.

Presione el botdn RIN para finalizar el gjuste
y volver al modo de seleccién del cursor,

Cuando ajuste un interruptor de corte,
mueva el cursor al comando [CUT-SW] v
presione el botdn RTN para acceder a la
pantaila de seleccidn, entonces seleccione
el interruptor v ajuste su direccidén ON,
(Siempre ON en el gjuste "--" setting)

*Para mas informacion sobre el método de seleccién de
intercuptores, lea la descripeion al final de este manual.

e Ajuste de Ia velocidad del servo

Mueva el cursor al comando de velocidad
del alerdn, flap o elevador y presione el
botén RTM para acceder al modo de
entrada de datos.

Ajuste el ratio medianie la barra de
desplozamiento del sensor tactil,

Vailor inicial: 0
Rango de qjuste: 0~27 (retardo mdéximo)

*Cuando presiona €l botdn RTN durante 1 segunclo, ¢l ratio
se reajusta a su valor inicial.

Presione el botdn RTN para activar la
funcién v vuelva ol modo de seleccién del
CUISOL.

sSeleccion interruptor auwto

Cuando configure un interruptor auto,
mueva el cursor al comando [AUTO-SW] v
presione el botén RTN para acceder a la
pantalla de seleccidn, entonces seleccione
el interruptor v ajusie su direccién ON
(Sletnpre ON en el ajuste "--").

#Para mas informacion sobre el método de seleccion de
inkcrruptores, lea la descripeion al final de cstec manual.

AlL 4
{Alerdn chip)
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AIRBRAKE

Esta funcién se emplea cuando un aerofreno es
necesario al aterrizar, efc.

La cantidad de compensacion de los elevadores
y flaps programados (camber flap, brake flap)
pueden ser activados mediante un interruptor.

La cantidad de compensacién de los servos
del alerdn, elevador y flaps puede ser ajustado
segun su necesidad. También la velocidad de los
servos alerdn, elevador y flaps puede ser ajustada.
Ademas puede ajustar i "Auto Modo", que
conectard el aerofreno a un stick, interruptor o
dial. puede también ajustar un stick, interruptor o
dial independiente como interruptor ON/OFF,

e Seleccione [AIRBRAKE] en el menl del modelo
y acceda a la pantalla de gjustes mostrada o
continuacion presionando el botén RTM,

[Tipo de modelo correspondiente]: Aeroplano, 2 aterones o mds

Ejemplo de modo de ajuste para F3A y etvas especificaciones de fiaperdn

{Cuando selecciona tipo de modelo de 2 alerones)
Ratio de compensacién:
AlL; [-35~-45%)], AIL2: [-35~-45%), ELE: [+5~7%]
Naota: Las entradas numéricas son ejemplos. Ajuste el
recosrido para enlazar con el acromodelo.

Modo de ajuste;

ACT: {ON]
Interruptor: [SW-C)
AUTO-SW: [-]

*El display de la pantalla es un ejemplio.
La pantalla actual dependera del tipe de
modelo.

1-2

<Sensor Tactil>

AR EBRAKE
sSeleccione el nombre |
de la funcidn y vuelva |
al mend del modelo +B
presioncndo el boton RTN, .0
- FLAF

+@
ELE tH

AIL AILE

—Despiozamiento

INH: - « Movimiento del

: curser
e Seleccitén de

FE modo
FL+E *I"' « Valor de gjuste

+ A lo pdagina siguienle

+ Raotio de compensacién de los
alerones, flaps y elevadores

eSeleccién de

interruptor

CAUTO-SW

¢ Ajuste de la velocidad
del servo de alerones,
flaps, vy elevadores

sSeleccidn de interruptor de Auto
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Método de ajuste

¢ Cémo activar Ia funcion

Mueva el cursor al comando [ACT) vy
presione el botén RTN para acceder al modo
de entrada de dajos. Seleccione el modo
ACT mediante la barra de desplazamiento
del sensor téctil,

*La pantalla parpadears,

Prasione el botdn RTN para activar la funcion
y vuelva al modo de seleccion del cursor {ON
apdrece en la panialla).

Cuando configura un interruptor, mueva el
cursor al comando de interruptor y presione
el botdn RTN para acceder a la pantalla de
seleccidn, entonces seleccione el interruptor
y ajuste su direccion ON (Siempre ON en el
cjuste "--").

*ara mas informacién sobre el método de seleccitn de
interruptores, lea la descripeidn al final de este manual,

s Ajuste del rango de compensacion

Mueva el cursor al comando del ratio del
alerdn, flap o elevador y presione el boldn
RN para acceder al modo de entrada de
datos. Ajuste el ratio independientemente
mediante la barra de desplazamiento del
sensor taciil,

Yalor inicial: 0%
Rango de gjuste; -250~+250%

*Cuando presiona el boton RTN durante | segundo, el ratio
se reajusta a su valor inicial.

FLP 3
(Flap freno)

FLP1
{Flap Camber}

AlL1
{Aleron principal}
AlL3
{Aleron Chip)

Presione el botdn RTN para finalizar el ajuste
y volver al modo de seleccidn del cursor.

¢ Ajuste de Ia velocidad del serve

Mueva el cursor al comando de velocidad
del alerdn, flap o elevador y presiong ¢l
botdn RTN para acceder al modo de
entrada de datos.

Ajuste el ratio medianie la barra de
desplazamienio del sensor tactil,

Valor inicial: 0

Rango de gjuste: 0~27 {retardo mdiximo)

*Cuoando presiona el botdén RTN durante 1 segundo, el ratio
se reajusta a su valor inicial.

Presione et bolon RTN para volver al modo
de seleccidn del cursor.

sSeleccion de interruptor Auto

Cuando configure un interruptor auto,
mueva el cursor al comando [AUTO-SW] y
presione el botén RTN para acceder a la
pantatla de seleccidn, entonces seteccione
el interruptor y ajuste su direccién ON
{Siempre ON en el ajuste ™-").

*Para mas informacién sobre ¢l método de seleccion de
interruptores, lea la deseripeion al finak de este manual.

FLP 4
(Flap freno}

FLP 2
{Flap Camber)

AlL 2
{Alerén principal}
AlL4
(Alerén Chip}
AlLVATOR
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GYRO [Tipo de modelo correspondiente]: Aeroplano/velero, general

Esta funcién se usa cuando un girdscopo serie Nota: En la configuracién inicial no se asigna

GYA se emplea para estabilizar la actitud del lFm CCIl[KJIC?et sensipll&d:c(l:. Use leI mesm’J de
. - I, uncién det menu onexiones para
acromodelo, El modo de uso y la senslb{lldad asignar el canal de sensibliidad (Gyro/
{modo Normal/modo AVCS) puede ser activado Gyro2/Gyro3) seleccionando previamenie
pot un interruptor. un canal vacante,
» Puede activar hasta 3 ratios (Ratio 1/Ratio 2/Ratio Ajuste [Control] y [Trim] en la funcién [--].
3).

e Hosta 3 ejes (Gyro/Gyro 2/Gyro 3} pueden ser
cantrolados simultdneamente.

s Seleccione [GYRO] en el menu del modelo y
acceda a lka pantalla de ajustes mostrada a
continuacion presionando el botén RTN.

[Pantalla de ajustes ratio 1] r(Displﬂy del ratio activo #)
I-\'I'IJR[J : <Sensor Tactii> bosol o
sSeleccione el nombre ~—Daesplazamiento
de la funcion y vuelva - # 1 GvR RLWCS A « Movimienio del
0 del " cursor
rGJrlesTjﬁgr:Jdo (Sbg;éondﬂcl?r!lo / G""IF;DE FII"'IDS E] £ @ sSeleccion de
: modo
. Sel . d ':5 GYROZ HI"’I[::S B }: # « Valor de gjuste
elgcclion e TVFE Gl_‘; R
pantalla de ¢ A la pagina sigutente
ajustes ratio 1-3 IHH pag 9

* Seleccion

lipo de ° ACT/INH « Bl modo operativo {AVCS/NOR) y
Gyro ¢ Seleccion interruptor la sensibilidad de los 3 ejes Gyro/
[Pontatla de ajustes ratio 2} Gyro2/Gyro3 puede ser ajustado
GN'REO :
#flevro AVCE Bx
: Gvroz  AYVECS A
gvrRoz  AYCS B =
TYFE Gy
IHH
[Pun%a%lo do ajustes ratio 3]

- GYRO
CaEavro AVCE Bx
: avroz AYCS B =
avroz  AYVCS A =
TVFE Gy
IMH

(Ljemplo) Ajuste de 3 ejes utilizando GYA351 o GYA352 (Giro de 2 ejes)

* Tipo de ala: Alerdn 2 servos meunted fuselage selected

* Ajuste Giro 1 [GYA35]): CHS, Giro 2 (GYA352): CHY. Giro 3 [GYA352): CH8 en el menu
Funcion del mend de Conexiones,

¢ Ratio 1 [OFF][GY][SE}[NORM] [60%] [NORM] [60%] [NORM] [60%]
Roio 2 [INH)
Ratio 3 [OFF]GY]{SE][AVCS}[60%] [AVCS] [60%] [AVCS] [60%)
*Ajusie para que ¢l Ratio 1 itict
en ls posicicn frontal. Coino

¢l I{ams 3 ¢ encionda (ON)
) 2 pernsanece [INH].
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Método de ajuste

*Use ¢ miend de Funcidn del mend de Conexienes para
asignar el canal de sensibilidad (Gyro/Gyro2/Gyro3)
scleccionando previamente un canal vacante.

Ajuste [Control] y [Trim] en Ja funcién {--1,
e Seleceion pantalla de ajuste Ratio 1-3

Mueva el cursor al comando de seleccion
en la pantalla de ajustes y presione el boidn
RIN para acceder al modo de entrada de
datos. Seleccione la pantalla de gjustes
mediante la barra de desplazamiento del
sensor tactil.

Presione el botdn RIN para cambiar la
pantalla de ajuste volver al modo de
seleccion del cursor,

¢ Cdmo activar 1a funcidén

Mueva el cursor al comando [INH] v presione
el botén RIN para acceder al modo de
entrada de datos. Seleccione el modo ACT
mediante la barra de desplazamiento del
sensor tactil.

*La pantaila parpadeara.

Presione el boton RTN para activar ia funcién
y volver al modo de seleccion del cursor.

Cuando gjuste un interrupior de seleccidn
de ratio, mueva el cursor al comando
del interruptor y presione el botdn RTN
para acceder a la pantalla de seleccién,
entonces seleccione el interruptor v su
direccion ON, [Siempre ON en el gjuste "--").
*Para mds informacion sobre el método de scleecion de
interruptores, lea la descripeion al finai de este manual.

e Seleccion de tipo de Giro

Mueva el cursor al comando de seleccidn
de tipo de girdscopo v presione el botén RTN
para acceder dl modo de entrada de datos.
Seleccione el tipo de girdscopo mediante la
barra de desplazamiento del sensor tactil,

{GY]: Cuando usa un girc GYA de Futaba

[NORM]: Cuando usa un giro diferente al
GYA de Fuiaba.

Presione el botdn RTN para cambiar el lipo
de giro y valver al modo de seleccidn del
CUISOr.

*Si wiiliza un giréscopo GYA de Futaba, cuando selecciona
[GY]), 1 valer configurado de sensibilidad es lefdoe
directamente en ambos modos AVCS y NORM.

eSeleccion de modo eperativo (giro GYA)

Mueva el cursor al comando de seleccion
de modo operativo y presione el botdn RTN
para acceder al modo de entrada de datos,
Seleccione ef modo operativo mediante o
barra de desplazamiento del sensor tactil.
[AVCS): mado AVCS ' :

[NORM]: modo normal

Presione el botdn RTN para cambicar el modo
operativo y volver al modo de seleccidn del
CUISOT.

s Ajuste de sensibilidad

Mueva el cursor al comando de sensibilidad
y presione el botdn RTN para acceder al
modo de entrada de datos,

Ajuste 1a sensibilidad mediante la barra de
desplazamiento del sensor tactit.

Yalor inicial: 0%
Rango de gjuste: 0~100%

*Cuando presiona el boion RTN durante | segundo, ¢l ratio
se reajusta a su valor inicial.

Presione el botdn RTN para volver al modo
de seleccién del cursor,
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V-TAIL [Tipo de modelo correspondientel; Aeroplano/velero, V-iail

Esta funcion le permite ajustar los cambios COLAENYV
de angulo del timdn izquierdo y derecho de un
aeromodelo con cola en V {V-tail).

V-tail es cuando 2 servos son usados
conjuntamente para controlar el movimiento del
timon como elevadores, Ademés de que cada lado ELEVADOR
del timdn se mueve conjuntamente arriba y abajo, (TIMON 2)
cada lado se mueve en sentido opuesto cuando se TIMON
mueven como elevadores, En una cola en V, esto (ELEVADOR 2)
también es conocido como "Ruddervator", ya que
pueden servir para la misma finalidad.

¢ Seleccione [V-TAIL] en &l menU del modelo y
acceda a la pantalla de gjustes mostrada a
continuacién presionando el botdn RTN.

e M-TRIL

sSelsccione el nombre | ELEUHTDR 4 o4
o f { :

o mond del modelo | ELE <RUDZ: +3@x +5@%
presionande el boton RIN. § ‘\m1 1 cELEZ > +5H % +EH%

- RUDDER £ *

ELE <RUDZ: +2Bx +3@x

CRUN <ELEZ: +58 % +5H %!

<Sensorfdctil>
m— Desplazamienio
* Movimiento clel
cursor
¢Selaccion de
moedo
« Valor de ajuste

+ A la pagina siguiente

{Funcién elevador) {Funcidn de timdn)
Ajuste del recorrido arriba y abajo Ajuste del recorrido izquierda
en la operacién de elevador y derecha en la operacion de
timén

Método de ajuste

¢ Ajuste del recorrido

Mueva el cursor al comando que deses
qjustar y presione el botdn RTN para acceder
al modo de introduccion de datos.

Ajuste el ratio mediante la barra de
desplazamiento del sensor téctil,

Valor inicial: +50%
Rango de djuste: -120~+120%

*Cuando presiona el botdn RTN dwante | segundo, el ratio
sc reajusta a su vakor inicial.

Presione el botdn RTN para volver al modo
de seleccion del cursor,

*5i el sentido de la mexcla es invertide por la conexion,
puede realizar los ajustes cambiando la polaridad del ratio
de mezcla (+o-).

*5i se especifica un fargo valor de recorrido, cuando los sticks
son accionados al mismo tempo, los controles podrian
amarrarse o salisse del recornde, Reduzgy’ rorride hista
que no se produzea £l amarre.
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[Tipo de modelo correspondiente]: Aeroplano/velero, Allevator
(Sdlo efectivo cuando 2 servos son usados en los elevadores)

AILEVATOR

Esta funcién mejora la actuacion de operaciéon del
"roll axis" (cje de gire) accionando los elevadores como
elevadores.

Ailevator es donde cada elevador en un estandar
{convencional) o v-tail {(cola en v) se mueve
independientemente, como alerones en un ala. Ademés
de que cada elevador se mueve conjuntamente atrriba y
abajo, cada lado se mueve en sentido opuesto cuando
se mueven como "Ailevator". En una cola en V, esto
también es conocido como "Ruddervator", ya que
pueden servir para la misma finalidad. Generalimente,
el "ailevator" y los "ailerons" son asociados para
maximizar la actuacién del tonel, especialmente en
aviones de mayor envergadura de alas.

ELEVADOR
(ALERON B)

ELEVADOR 2
(ALERON 6)

Nota: Seleccicne “Allevator’ como tipo de modelo en la
pantalla de "Tipo de Modela®. Esto cambia el canal de
salida. Compruebe el mend de funciones.

s Seleccione [AILEVATOR] en el mens del modelo
y acceda a la pantdila de gjustes mostrada a
continuacion presionando el botdn RTN.

-»' AILEVATOR
- ELEYATOR 1 o
- ELE <AILE: 108 x+108y

<Sensor Tacﬂl>

s Seleccione el nombre

-=Desplazamienlo
de la tuncidn y vuelva

« Movimiento del

al meno del modelo . gurlsor ion d
) ) . cc
presicnando el botén RN ___:ELEE{HIL.IE-} +1E0E % +1 86« ] meogo ion de
AILEROH = % _ « vValor de cjusle
ELE <AILS: +Bx  +tHx n _
'.ELEE{HI L& +B n +E 5{. s A la siguiente pagina

(Funcion del Elevador)

e Bl ratio arriba y abajo de los
elevadores izquierda y derecha,
cuando el stick del elevador
es manipulado, pueden ser
individualmente cjustados.

{Funcién del Alerén)

¢ Cuando los elevadores son
usados como alerones,
el recorrido del alerén de
los elevadores izguierdo
y derecho pueden ser
ajustados.

#Si ¢l sentido de ta mezela es invertido por la conexion,
puede realizar los ajustes cambiando la polaridad del ratio
de mezela (+0 -).

Método de ajuste

o Ajuste del recorrido

Mueva el cursor al comando que desse *Si se especifica un largo valor de recorrido, cuando los sticks

gjustar y presione el botdn RTN para acceder
al modo de infroduccién de datos.

Ajuste el ratio mediante la barra de
desplazamiento def sensor tacitil.

Valor inicial: ELE: +100%, AlL: 0%

Rango de ajuste: -120~+120%

#*Cuando presiena el boign RTN dwante 1 seguilo, ef ratio
5C reajusta a su valor inicial.

Presione el bofdn RTN p G
de seleccion del cursor,

o

son accionados al mismeo tiempo, los controles podrian
amarrarse o salirse del recorrido. Reduzcea el recorrido hasta
que 1o s¢ produzea el amarre.
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WINGLET [Tipo de modelo correspondiente]: Aeroplano/velero, diedro

Esta funcién ajusta los angulos del timon
izquierdo y derecho de aeromodelos con diedros.

Estos diedros son usacdos para mejorar la
eficiencia del descendimiento del aeromodelo por
los arrastres inducidos causados por remolinos en
las puntas de las alas. Es una extension angulada o imon

vertical en la punta de cada ala. on ol o vueto)
Los diedros funcionan aumentando el
ratio de orientacién efectivo del ala sin afadir TIMGN 2
' r {Diedro
enormemente presion sobre su estructura y de ahi &n ala envucts)

el peso necesario de su estructura - una extensién
de la envergadura del ala permitiria ademas el
descendimiento del arrastre inducido, aunque
causaria resistencia parésita, con lo que requeriria
aumentar la fuerza del ala y asi su peso - existiria
un punte en el que no se habria conseguido un
ahorro total (til, el diedro ayuda a solucionar esta
situacion aumentando efectivamente el ratio de
orientacion sin afiadir envergadura al ala.

* Seleccione [WINGLET] en el meny del modelo
y acceda a la pantalla de gjustes mostrada
a continuacion presionando el botdn RTN.

W THGLET
sSeleccione el nombre | = E:UDDEE F3 = :
de la f | : :
ol mend del modelo | FLUDDER +1 66 % +188 %
presionando et boldn RTN . FUODERS +1E-|E! z +1BB n

<Sensor Tactil>

Dasplazamiento

* Movimiento ¢lel
CUrsor

eSeleccion de
modo

& Yalor de qjuste

» A la péagina siguienle

{Timdn 1/2)
Método de ajuste * Bl recorrido de stick de la operacién del
timon puede ser djustado individualmente.,

® Ajuste del recorrido

Mueva el curser al comando gue desed
ajusiar y presione el boton RTN para acceder
al modo de entrada de datos.

Ajuste el ratio mediante la barra de
desplazamiento del sensor téactil.

Valor inicial: +100%

Rango de ajuste: -120~+120%

¥Cuando presiona cf botdén RTN durante 1 segundo, el ratio
se reajusta a su valor inictal.

Presione el botdn RTIN para volver al modo
de seleccion detl cursor.

*Si el sentido de la mezela es inverl]
puede realizar los ajustes cambi
de mezela (+o -} ;

worta conexitn,
liriclacl det ratio
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MOTOR

Esta funcién le permile ajustar la velocidad de
operacion cuando el motor de un F5B u otro velero
EP ha sido arrancado por un interruptor. Puede
ajustar la velocidad de operacion en 2 rangos:
baja velocidad de vuelo y alta velocidad de vuelo
(Velocidad 1/Velocidad 2). Esta funcién también
puede ser accionada con una funcion de seguridad
configurando un interruptor.

o Las velocidades operalivas In/Out pueden ser
ajustadas independientemenie en 2 rangos
[Velocidad 1/Velocidad 2).

e [l limite entre ambos rangos puede ser

configurado. [De velocidad 1 a Velocidad 2).

La velocidad operativa puede ser activada sélo

en la operacién inicial {1 tiempo).Sin embargo,

la operacion puede ser repetida gjusiande un
intferruptor a OFF antes de que la operacion

finalice. $i desea reajustar la operacién a "1

[Tipo de modelo correspondiente]: Aeroplano/velero, general

tiempo", ajusie el comando ACT/INH en [INH] v
entonces restdurele G [ON].

e El canal del molor es controlado mediante
{SW-G]. {Velero: Ajusie inicial} Cuvando cambie
el interruptor o el stick que controla el mator,
primeramente acceda a Funcidén del Menu de
Ceonexiones.

Nota: El ajuste inicial no asigna un canal al
motor conforme al tipo de modelo. Use el
mend de Funcién del MenU de Conexlones
para asignar el canat del motor (MOTOR)
usado seleccionando un canal vacante
previamente.

Ajuste [Control] al interruptor que desee usar
y [Trim] al comando [--].
Nota: Cuando use esta funcién, compruebe

siempre la operacién inicial con la hélice
extraida,

* Seleccione [MOTOR] en el meny del modelo
y acceda ¢ la pantalla de gjustes mostrada
a confinuacion presionando el botdn RTN.

S MOTOE
RCT

e Seleccione el nombre
de la funcidn y vuelva

al mend del modelo |- &)

‘MOTOR OFF  +@

prasicnando el botén RN .

Método de ajuste

¢ Cémo activar la funcidn

Cuando use esta funcidn, mueva el cursor al
comando [ACT/INH] y presione el botén RTN
para acceder al modo de entrada de datos.
Seleccione {ACT] mediante la barra de
desplazamiento del sensor tactil y presione el
boton RTN.

Cuando configure una funcién de interruptor
ON/OFF, mueva el cursor al comando
del interrupior v presione el botdn RTN
para acceder a la pantalla de seleccién,
entonces seleccione el interruptor y djuste su
direccién ON, {Siempre ON en el ajuste []).

*Para mas informacion sobre el método de scleccién de
interruptores, lea la descripeion al final de este mmual.

¢ Ajuste de la posicién del motor OFF

Mueva el cursor al comando [MOTOR OFF}
v presione el boidn RTN durgnics] segundo
cuando elinterruplor de la:fangi
(SG, etc.] asié en la posiciéniOFF
ajustar. La direccion delinterrup

INH

<Sensgor Tactll>

= DEsplazamiento

« Movimiento del
cursor

s5eleccidn de
modo

» Valor cle cjusie

¢ A la péigina siguiente

se memorizard, La direccidon OFF del display
gréfico de la pantalla también se modifica.

Nota:

e Primero decida la direcciéon OFF del motor,
entonces ajuste la velocidad. Cuando quiera
reconfigurar la ditecclén OFF del motor,
también reajuste la velocidad.

» Le recomendamos gue configure la direcclon
OFF del Motor en combinacién con el "fail
safe” (F/S).

¢ Ajuste la direccién de operacién bdsica con
la funcién de inversién (Reverse) para que se
ajuste al variador (ESC} empleado.

¢ Ajuste siempre la posicién OFF dei Motor,
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- SPEED IHH
fDNE TiE IMH

EPEED
“Taz 40 B B8

Método de ajuste

o Como activar 1a funcidn de velocidad del
motor

Cuando use la funcidén de velocidad del
motor, mueva el cursor al comando [INH]
y presione el botdon RTN para acceder al
modo de entrada de datos. Seleccicne
[ACT] mediante 1a barra de desplazamiento
del sensor tactil y prasione el botdn RTN.

¢ Como desplazar el limite entre 2 rangos

Mueva el cursor al comando [SPEED 1>2]
y presione el botdn RTN para acceder al
modo de entrada de datos.

Ajuste la posicidn de limite mediante la barra
de desplazamiento del sensor tdctil,

Valor inicial: 0%
Rango de qjuste: -100~+100%
*Cuando presiona el boddn RTN durante 1 segundo, ¢l rango
se reajusta a su valor inicial).
Presione el botdn RTN para volver al modo
de seleccicn del cursor.
& Ajuste de Ia velocidad operativa

Mueva el cursor al comando [IN] {"on" a
"off"} o [OUT] {"off" a "on™) y presione el boldn
RTN para acceder al modo de entrada de
datos.

Ajuste la velocidad de operacion que
desea configurar mediante la barra de
desplazamiento del sensor t&etil,

Vaor inicial; 0
Rango de gjuste: 0~27

MOTOR IMH

oot K

202
akl

e Direccion ON/OFF

* Posicion actual del interrutor
de la funcion de motor

*Cuando presiona el botén RTN durante | segundo, cl ratio
se reajusta a su valor inicial.

Presione el botdn RTN para volver al modo
de seleccion del cursor,

¢ Ajustar/Reajustar Ia operacion "one time"

Mueva el cursor al comando [ONE TIME]
y presione el botdn RTN para acceder al
modo de enfrada de datos.

Seleccione [ACT] mediante la barra de
desplazamiento del sensor tactily presione el
botdn RTN para cjustar la operacion de "one
time".

*Cuando desee reconfigurar 1a operacion "1 time", ajuste ¢l
comando ACT/ANII en [INH] v entonces seleceione [ON].
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RUD to ELE

Esta funcidn se usa cuando quiere mezclar la
operacion de elevador con la operacién de timon..
Se emplea para corregir tendencias no deseadas
cuando el timén se aplica en maniobras de roll,
vuelo a cuchillo, ete. en aviones acrobaticos.

» Seleccione [RUD to ELE] en el mend
del modelo y acceda a la pantalla
de gjustes mosirada o continuacion
mediante el botdn RTN.

[Tipo de modelo correspondiente]: Aeroplano, general

s La mezcla durante el vuelo puede ser encendida
o apagada {ON/OFF) configurando un interruptor.
(Siempre ON en el gjuste [-]).

¢ Puede configurar una conexidén: enlace asta
mezcla con otras mezclas.

<Sensor Tactil>

gRUD+ELE
«Selaccione el nombre {4
de ta funcidn y vuelva

LEFT RIGHT

...... Dasplozamienic
« Movimiente dei

al mend del modeio |- 4 + cursor
presionando el botén RIN. [ B b . fneolgé:cmn de
' '_-:F“:T IHH LimMe IMH « Vaolor de gjusle

=

Método de ajuste

¢ Como activar 1a funcidn

Mueva et cursor al comando [ACT] v
presione el botdn RTN para acceder ol modo
de entrada de datos. Seleccione el modo
ACT mediante la barra de desplazamiento
del sensor 1actil.

#*E.a pantalla parpadeara.

Presione el botén RTN para activar la funcion
y vuelva al modo de seleccidn del cursor {se
mostrard ON).

Cuando configure un interruptor, mueva
el cursor al comando [SW] y presione el
botén RTN para acceder a la pantalla de
seleccion, entonces seleccicne el interruptor
v gjuste su direccidn ON. (Siempre ON en el
ajuste [--1).

*Para mas informacion sobre el método de scleccion de
interrupiores, lea la descripcion al final de este manual,

o Ajuste del ratio de la mezcla

Mueva el cursor al comando izgierda
o derecha y presione el botdén RTN
para acceder al modo de entrada
de datos. Ajuste el ratio de mezcla
independientemente mediate [a barra de
desplazamiento def sensor 1GCHL

Valor inicial; 0%
Rango de ajuste: -100~+100%
*Cuando presioma ef botén REN thirante |
se reajusta a su valer micigly”

* A la pagina siguiente

Presione el botdn RTN para terminar el ajuste
y vuelva al modo de seleccién del cursor.

e Ajuste del modo de conexidn

SI desea configurar una conexion, mueva el
cursor al comando [LINK] vy presione el bolén
RTN para acceder ai modo de entrada de
datos, Seleccione el modo ON mediante la
barra de desplazamienio del sensor tactil.

*1,a pantatla parpadeara.
Presione el botén RTN para gjustar el modo

de conexion y vuelva y vuelva al modo de
seleccién del cursor,
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SNAP ROLL

[lipo de modelo corespondiente]; Aeroplano, general

Esta funcion selecciona el interruptor y ajuste del
ratio de alerones, elevadores y el timon cuando se
estd realizando un "snap roll” (tonel rapido).

* Dispone de cualro gjustes de direcciéon {derecha/
arriba, derecha/abajo, izg./arriba, izq./abajo).

s Modo cperalivo: Cuando selecciona el modo
[Master], la funcion de "snap roil’ se enciende o
apaga (ON/OFF) mediante el interruptor master
en el estado en el que la direccion del interruptor
fue encendido & la direccion en la que desec
realizar e tonel répido. Cuando selecciona
el modo [Single|, puede ejecutar el "snap roll”
en cada direccién medionte interrupiores

(Ejemplo) Ajustando ejemplo para F3A

independientes.

* Puade configurar un interruptor de seguridad,
como medida de seguridad, puede ajustar el
interruptor para que el "snap roll" no se ejecute
cuando, por ejemple, el tren de aterrizaje
se ha baojado, incluse si el intarruptor estd
accidentalmente encendido. El interruptoer
snap roll se activa sélo cuando el interruptor de
seguridad se encuentra en la posicion ON,

s Modo: [Master]

¢ Safety SW: [SG] {Medida de seguridad)

¢ Master SW; [SH] (Interrupior principal para
ejecutar el snap roll)

« Direccion de los interuptores:
*El snap roll en las direcciones del intesruptor arriba (izq v
derecha) y abajo (izq. y derccha) s seleccionan aqui,
Derecha/Ariba: OFF [SD]
Derecha/Abajo: OFF [SD)
lza./Amioa: OFF [SA]
lzq./Abcio: OFF (SA]

e Seleccione [SNAP ROLL] en el menu del modelo
y acceda a la pantalla de gjustes mostrada o

continuacién presionando el botdn RIN,

173 |

<Sensor Tactll>»

goHAP ROLL

sSeleccione el nombre

de ia funcion y vuelva | AL ELE
al men0 del medelo ."5':".-""1"' +1|3E| +1E|E-|
presionando el botdn RTN . | =
s +H1EEA 188
st —108 +10E

-108  ~-168A

~~Desplazamienio

RLID s Movimiento del
cursor
+1EE sSeleccién de
— modo
1 BB s Valor cle gusle
~16a

T Ala siguienle pagina

+1 A6

g

f=HaP ROLL

MODE
MASTER-3W
SAFETY-3W

MASTER <

e Seleccidon de modo
master/single

ACT  Sw
St OFF ==
+/4 OFF  ——
St OFF ==

-0 Interruptores de direccion
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M¢étodo de ajustes

eSeleccion modo master/single

Mueva el cursor al comando [MODE] vy
presione el betdén RIN para acceder al
modo de entrada de datos. Seleccione el
modo "master” ¢ "single” mediante la barra
de desplazamiento del sensor tactil,

*La pantalta parpadea.
[MASTER]: Modo "master”
[SINGLE]: Modo "single"

Presione el botdn RTN para seleccionar el
modo y vuelva al mode de seleccion del
cursor,

Cuando ajuste un interruptor maestro,
mueva el cursor al comando {MASTER-SW]
y presione el botdn RTN para acceder a la
pantalla de seleccidn, entonces seleccione
el inferruptor y gjuste su direccién ON.

*Para mas informacion sobre el método de scleecion de
interruptores, lea la descripeion al final de este manual.

Cuando ajuste un interruptor de seguridad,
mueva el cursor al comando [SAFETY-SW]
y presione el botdn RIN para acceder o la
pantalla de seleccidn, entonces seleccione
el inferruptor y gjuste su direccién ON,

eSeleccion direccidn del interruptor

Mueva el cursor al comando de direccién
del interrupior y presione el bofén RTN
para acceder d la pantalla de seleccidn,
entonces seleccione el interruptor y ajsute su
direccién ON.

*Para mas informacian sobre el método de scleccion de
interruptores, lea la descripcion al final de este manual.

e Ajuste de ratios

Mueva el cursor al comando alerédn,
elevador o timén para cada direccién y
presione el boton RTN para acceder al
modo de entrada de datos. Ajuste el ratio
independientemente mediante la barra de
desplazamiento del sensor tactil.

Valor inicial: (Depende del sentido del "snop
roll").

Rango de ajuste: -150~+150%

*Cuando presiona el botén RTN durante 1 segundo, €l ratio
se reajusta a su valor inicial,

Presione el botdén RTN para terminar el gjusie
y vuelva ol modo de seleccién del cursor,
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MENU DEL MODELO (HELICOPTEROS)

Esta seccién contiene informacidn para los
comandos aplicados tinicamente a helicopteros.
Para intrucciones referentes a Aeroplanos y Veletos,
remitase a las secciones pertinenies de este tipo de
madelos.

Use la funcion de Tipo de Modelo del Meni de
Conexiones para seleccionar el tipo de plato ciclico

vielo, conforme con su modele, en la pantalla
de Seleccidon de Condiciones en caso de que sea
necesario antes de ajustar los datos del modelo en
cada funcion (Puede usar hasta 5 condiciones).

La funcion "duai rate" y otras funciones comunes
a todos los tipos de modelos se describen en una
seccion diferente.

que cuadra con el fuselaje antes de nada.
Ademas, active/desactive condiciones de

e Acceda al menu del modelo mostrado a
continuacion presionando el botdn RTN dos
veces en la pantalia de inicio, etc.

g JCEL MENL 1-2 k
e tonciony sasharanmens | - SERLIO ' THR CURVE
gg:gp}oﬁﬂé presionando el EDHD I T I DH E THR HDLD
“DUAL RATE . SWASH MIX
PROG. MI¥ :THR MIX

CPIT CURVE FPIT+RU

T

SMODEL MEHLI 22
FUEL. MI¥
GYRO

- GOVERHNOR:

<Sensor Tactl>
? Desplazomiento
» Movimiento del
Cursor

s Al siguiente pagina

_ e Seleccione la funcidn

que desea configurar y
acceda a la pantalla de
ajustes presionando el
botén RTN.

Lista de funciones del Meni del Modelo (helicopteros)

PIT CURVE: Ajusta la respuesta en diferentes condiciones de vuelo.

THR CURVE;: Ajuste e la curva de aceleracidn y trim de suspensidn,

THR HOLD: Mueve el motor a ralent! durante la auto-rotacion,
SWASH MIX: Compensa la respuesta para cada control.

THROTTLE MIX: Compensa una pérdida de alimentacién cuando se aplica ciclicamente.

PIT to NEEDLE: Ajusta la curva de respuesta en diferentes condiciones de vuelo,

PIT to RUD: Manipuia los cambios del torque desde tomas de angulo de la curva de paso.

GYRO: Se emplea para cambiar 12 sensibilidad del giréscopo,
GOVERNOR: Utilizado para cambiag

as "RPM" del rotor principal en helicdpteros,
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PIT CURVE/PIT TRIM

Curva del paso colectivo

Esta funcién ajusta la curva de funcionamiento del  *Se puede crear una simple curva reduciendo el nimero de
paso para cada condicién de vuelo para un estado puntos de entrada a 2 0 3, y entonces intraducir ¢l valor
de vuelo éptimo relativo al movimiento del stick de ~ especihicoen los carrespondientes puntos creados.
molor.
¢ Seleccione [PIT CURVE] en el menu del modelo

y accede a la panialla de ajustes mostrada a

) e \ A (Nombre de condicién aclualmente seleccionada)
confinuacion premonondo el botdn RTN, l_ ’

—> RN HoRMAL 13
+Seleccione el nombre | porTMORMAL — COFY

Despiczamiento
de !a funcion y vuelva | + Movimiento del
al meno del modelo '.__::}E +168 (1@8 >4 ’l’..r‘f cursor
presionando el bolon RTN . :-_. 4 +5@ ".:IS . E . S]fggccmn de

r o}

« Veilor de djuste

bz +B S0.E HO
vz -0 25,8 gfl
51-188 ¢ @ 3

+ Ratio de curvg e

+ A lasiguiente paginag

*La pantatta grafica incluye la operacion

i del trim del paso colectivo.
s Punto de curva

Método de ajuste L— ¢ Copia de la cuiva de paso
e Ajuste de 1a curva de 5-puntos sFuncion de copia de la curva de paso colectivo
[Ajuste del ratio de curval Mueva al comando COPY y presicne el
; botén RTN para acceder al modo de
1. Mueva el cursor al comando de ajuste del : -
ratio de curva que quiere ajustar y presione entrada de datos. Seleccione la condicion
el botén RTN para acceder al modo de de deslino de copia medianie la barra de
enteada de datos desplazamiento del sensor tactil y presione
) o . el botdn RTN. Seleccione [YES] y presione el
Ajuste el ratio mediante la barra de boton RTHN.

desplazamiento del sensor tactil,

Valor inicial: P1; -100%, P2: -50%, P3. 0%, P4:
+50%, P5: +100% Ajuste de la curva "Normal”
Rango de gjuste: -100%~+100%

*ara una curva normal, cree una curva de pase basica

#Cuando presiona ¢l botdn RIN durante | segundo, el ratio centrada sobre la suspension. Use esta funcion juste con
s¢ reajusta a su valor inictal. la funcién de curva THR {Normal} y ajusic la cusva
Prasione el botén RTN para finalizar el ajuste para que e} control (arribafabajo) sea el dptimo en una
vy volver al modo de seleccion del cursor, velocidad de motor constante

2. Repita este proceso para cadd punto. Ajuste de la curva "ldle up"

[Movimiento del punto de curval *Para uma curva de paso mAximo, ajuste ¢l paso MAximo

1. Mueva el cursor al ajuste del punto de curva que sobrecargue el motor. En el caso de la curva de paso
que quiere ajustar y presione el botdn RTN minime, cree tna curva que combine con loopings, rolls
para acceder al modo de enfrada de datos. v vuelo 3D entre otras, y con la curva de ralentl conforme
Ajuste el punto de curva mediante la barra a [aactuacion.

de desplazamiento del sensor 1dcHil,

Valor inicial: Pt; (0%), P2: 25%, P3: 50%, P4: . " _—
. La curva "Throttle hold" se usa cuando se cjecuta un

75%, P5: (100%) o

clavado con auto-rotacion.

Ajuste de la curva "Throttle hold"

Rango de ajuste: Hasta 2.5% delante del
punto colindante.,

#*Cuando presiona el botén RTN durante | segundo, la
posicion de curva sc reajusta a su valor inicial.

Presione el botdon RTN para finalizar el ajuste
y volver al modo de seleccion del cursor. & Atencién

2. Repita este proceso pard cadd punto.

Precauciones de uso

0(‘uand0 realmente atranca el mator y en vuelo,
djl!bl(, siempre el interruptor de la condicién de
rranque el motor en estado de

[Supresién/mtorno del punto d
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LEjemplo de ajustes de curva

Las pantallas mostradas a continuacién muestran
las curvas generadas por la entrada del paso
colectivo en et punto bajo, centro y alto (3 puntos o
3 puntos} en cada condicion,

«Curva del paso colectivo (Ejemplo)

Curva Normal Curva Ralenti 1

Cuando en realidad se crea una curva, introduzea
el ratio especificado en el fuselaje (o el valor de
referencia).

Curva Ralenti 2 Curva “Hold”

— A

/I

..

- el

TV

Trim de la curva (Curvas de paso en suspension, alta y baja)

[Ajuste del frim de la curva en suspension)]

Trim del paso en suspension

La funcién del trim del paso de suspension o
"Hovering Pitch” trimea el paso cerca del punto
de suspension. Normalmente, es usado con la
condicion "hovering"” (en suspension). La curva
en suspension se puede sintonizar correctamente
mediante cambios en la velocidad del rotor,
acompaiiado por cambios en la termperatura,
humedad y otras condiciones de vuelo. Ajuste el
paso en suspension para que la velocidad del rotor

FIT CURVE SRSt
HOVER EDIT MORMAL
ACT (] LD

mMopE  CTRM

FEATE +32E% D o 5
rAMGE 108%

sea constante. Puede utilizar esta funcidn junto con
la funcidn del trim "Hovering Throttle" {motor en
suspension) para operaciones mas delicadas.

Métedo de ajuste

¢ Ajuste la funcidn a ACT [ON] [ojuste inicial).

e Seleccione el botdn de qjuste,
Eiemplo de seleccidn: LD {cjuste inicial).

» Flmodo de operacion del frim {Modo: CTRM/
NORM) puede ser seleccionado.
CTRM; Cantidad mdxima de cambic cerca
del centro mediante 1a operacién de frim
cenfral [recomendeado).
Modo NORM: operacion de trim normal (frim
de movimiento paralelo}. La ventaja de
usar este modo es que puede ser usado sin
modiificar ta curva.

s El ratic del trim puede ser gjustado vy el
senfido de operacion modificado,

s Configuracion det rango a ajuste del Trim
[Range);

s bajo, el frim solo puede

SHtTo,
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[Ajuste del fim de paso Bajo/Alto]
LPIT CUR\ERI=lS] ol TN
- Eo1T HORMAL

LOW FITCH iHIGH PITCH
ACT IMH ——jRcT IMH ——

RATE+38%  RATE +36%
' VI 5 I L A%

Trim de paso Alto/Bajo Método de ajuste

El trim de paso Alto/Bajo es la funcién del rim & Ajuste fa funcion al comando ACT {ON].
del servo del paso alto y bajo. ¢ Seleccione los botones de gjusie.
Fiemplo de seleccion: LS (alfo), RS {bdjo].

¢ Fl ratio del trim puede ser ajustado y el
sentido operativo cambiado.

e Fl trim actda en el paso alto o bajo, sitvando
el centro como punto estandar,
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THR CURVE/THROTTLE HOVER TRIM

Curva de motor

La funcién de curva de motor ajusta ka operacién
de fa curva de motor para cada condicidon para
obtener una velocidad dptima del motor desde el
movimiento del stick de motor.

nep

La funcién "Throttle Hover" trima el motor
cerca del punto de suspensién. Normalmente,
use esta funcién en condiciones de suspension en

¢ Seleccione [THR CURVE] en el menu del

modelo y acceda a la pantalla de gjustes

mostrada a continuacion presionando e
boidn RTN,

vuelo. Los cambios en la velocidad del rotor junto
con cambios de temperatura, humedad v otras
condiciones de vuelo pueden ser trimados. Ajuste
el motor (aceleracién) para que la rotacién del
rotor sea mis estable. Puede realizar operaciones
de trimado mas delicadas combinando esta funcidn
con la funcién de "Hover Pitch”.

(Nombre de condicidn actualinente seleccionada)

*L) display grifico incluye la operacién
del trim de suspensidn motor.

‘I-' HR CURVE NCIF'HHL 1.2 <Sensor Tactil>
sSeleccione ef nombre EDITHDEMHL DDP"I" E)esg}gzc}l‘l;iento
81 men de madelo | = 1BE,8 (1A0 )4 cuar 0
presionando el boldn RN . } 4 T5.8 75.0 » ?neolg{():cién de
;} = o@.8 S4.@ » Valor de cjuste
2 25.8 25.8 - .
: } 1 E . E { E' :' « A la siguiente pdgina

s Ratio de cIJrvcild ——
*

Mdétodo de ajuste

s Ajuste de la curva de S5-puntos

{Ajuste del ratio de curval

1. Mueva el cursor at comando de qjusie del
rafio de curva que guiere ajustar y presione
el botdén RTN para acceder ai modo de
enfrada de datoes.

Ajuste el ratio mediante 1a baira de
desplazamiento del sensor tactil
Valor inicial: P1; 0%, P2; 25%, P3: 50%, P4: 75%,
P5: 100%
Rango de djuste: 0%~ 100%
*Cuando presiona el botén RTN durante 1 segunda, el ratio se
reajusta a su valor inicial.
Presione el botén RIN para finalizar el ajuste y
volver ai modo de seleccion del cursor.
2. Repita este proceso para cada punto.
[Movimiento del punto de curval
1. Mueva el cursor ol gjuste del punto de curva

que quiere gjustar v presione el botén RTN
para acceder al modo de entrada de datos.

Ajuste el punto de curva mediante la barra
de desplazamiento det sensor tactil.

Valor inicial; P1; {0%), P2 25%, P3: 50%, P4;
75%, P5: (100%}

Rango de dgjuste: Hasta 2.5% delante del
punto colinclante.

*Cuande presiona ¢f botom RTN durante |
reajusta a su vator inicial,

Presione el boidn RTM pargfinalizer
volver al modo de seleccion del

ofF

gando, el ratio se

de curva de motor

unto de curva g, Rpifo este proceso para cada punte.

[Supresién/retorno del punto de curva]

1. Mueva el cursor al elemenio de cjuste del
punto de curva que quiere suprimir/volver vy
presione el botdn RTN durante 1 segundo.

sFuncién de copia de la curva de motor

Mueva al comando COPY y presione el boton
RIN para acceder al modo de entrada de
datos. Seleccione la condicién de destino de
copia mediante la barra de desplazamiento
del sensor tactil y presione el botdn RTN.
Seleccione [YES] y presione el botdén RTN.

Ajuste de la curva Normal

*La curva Normal crea una curva basica centrada sobre la
posicidn de suspensién. Se usa con la curva de paso normad
¥ su ajuste re realiza para que el control (arribafabajo) con
velacidad motor constanie msea més facil.

Ajuste de la curva ldle-up

#Ajuste una curva de ralenti que mantenga una velocidad
constante en tedo momento, incluse durante una operacion
que reduzea al actuacion del paso en vuelo. Cree una curva
que combine con loopings, rolls ¥ vuclo 3D cntre otras, v
con la curva de ralenti conforme a 1a actuacion.

Precauciones de uso

/\ Atencion

ot‘umulo realmente arranca ¢l motor y en vuelo,
: siempre el interruptor de la condicién de
) aifangue ¢l motor en estado de
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Ejemplos de ajuste de curvas

1.as curvas mostradas a continuacién han sido  cada condicién. Cuando en realidad se crea una
creadas introduciendo los datos de tos 5 puntos  curva, introduzea el ratio especificado en ef fuselaje
(bajo), 25%, 50% (centro), 75%, 100% (alto) de (o el valor de referencia).
eCurva de motor (Ejemplo)

Curva Normalf Curva Ralenti 1 Curva Ralenti 2

H\F_ﬂ//’// "

Ajuste del trim de suspension de motor ""Throttle Hover"

[Ajuste del trim de suspensién de motor]
ETHE CURVEIRELG )
HOVER  EpIT MORMAL
CACT N RL

:MDDE CTRM
RATE +30% ToOHAXD

cE 168%

CFAIb

Método de ajuste

¢ Ajuste la funcion a ACT [ON] (gjuste inicial}.
¢ Seleccione el botdn de gjuste.
Ejemplo de seleccion: RD {ajuste inicial).
* El modo de operacidn del rim (Modo: CTRM/
NORM) puede ser seleccionado.

CTRM: Cantidad mdxima de cambio cerca
del centro mediante la operacion de frim
cenlral {recomendeado}.

Modo NORM: cperacién de tim normal {trim
de movimiento horizontat).

e El ratio del trim puede ser ajustado y el
sentido de operacion modificado.

e Configuracién del rango o ajuste del Trim
(Range):

Cuando este valor es bajo, el frim sélo puede
ser usado cerca del centro.
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THR HOLD

Esta funcion ajusta la posicion del corte de motor
para una auto-rotacion. La velocidad operativa del
servo motor puede ser ajustada (Velocidad).

Nota: En la configuracién inicial no estd
asighado el interruptor de la condicién de
auto-rotacién. Use el menl de seleccion
de Condicidn del Mend del Modelo para
asignar la funcién de auto-rotacion antes de
nada,

e Seleccione [THR HOLD] en el meny del modelo
y acceda a la pantalla de ajustes mostrada a
continuacidn presionando el botdn RTN,

<Sensor Tactll>

qTHR HOLD

;:'?Fsr:T OFF

sSeleccione el nombre
de la tuncidén y vuelvo
al meny del modelo
presionando el botdn RIN .

ZFEED i

e Ajuste posicion "Hold"

Método de ajuste

eScleccion del interruptor de la condicion de
“auto-rotacidn"
Use el men’ de seleccion de Condicion del

MenU del Modelo para asignar un interruptor
para la condicidn de auto-rotacion.

Ejemplo de seleccién: $G
e Ajuste de la posicién de auto-rotacion

Mueva el cursor al comando de 1o posicidn
"hold" vy presione el botdn RTN para ccceder
al moedo de entrada de datos.

Ajuste el ratio mediante la barra de
desplazamiento del sensor tactil.

Valor inicial: 17%

Rango de gjustes; 0%~50%

*La posicion "Hold" ajusia la posicion del corte de motor.
Ajuste de tal forma que el carburador se encuentre
completamente cerrado.

*Cuando presiona el botéon RTN durante 1 segundo, el ratio
se reajusta a su valor inicial.

Presione el botdn RTN para finalizar el ajuste

poLD Fos. 17 %

sVelocidaud del servo

Desplazamiento

» Movimiento del
cursor

eSeleccién de
modo

e Valor de gjuste

ePosicion "Hold"
ePosicion aciual

y vuelva al modo de seleccion del cursor.
s Ajuste de la velocidad del servo

Mueva el cursor al comando de velocidad
del seivo y presione el botdn RIN para
acceder at modo de entrada de datos.

Ajuste el ratio mediante 1a barra de
desplazamiento del sensor tactit,

Yaloy inicial: 0
Rango de gjuste: 0~27 (retardo mdximoj

*Cuando presiona ¢ botén RTN durante | segundo, el ratio
sc reajusia a su valor inicial.

Presione el boton RTN para volver al modo
se seleccién del cursor,

Precauciones de uso

AAtenci(’m

0Cuando realmente arranca el motor y en vuelo,
ajuste siempre el interruptor de la condicidn de
ralent{ en OFF y arranque el motor en estado de
ralenti.
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SWASH MIX

La funcién de mezcla de plato se usa para
cottegir el plato ciclico en el sentido del alerén (roll)
y elevador (paso ciclico) correspondiente a cada
operacidn para cada condicion.

Es posible realizar ajustes de ratios para el
aleron, elevador y paso indepencientemente.

» Seleccione [SWASH MIX] en el menu del
modelo y accede a la pantalla de ajustes
mostrada a continuacién presicnando el
botdn RTN,

Ejemplo de uso

e Como ejemplo, use la mezcla de piato
ciclico para corregir fendencias no
deseadas en la direccidon de roll,

s Para una condicién que use "All to ELE",
ajuste esta funcion en posicién "ON"
Cuando alce el morro en un roll, cuando et
Ratio 2 es infroducido v el dlerdn derecho
estd operando, el elevador se mueve
hacia abagjo. Sinfonice gjustando el Ratio.

Para el rollizquierdo, gjuste al Ratio 1.

I— (Nombre de condicién actualimente seleccionada)

- SWASH M1 ARl 1-""3 <Sensor Tachl> .
sSeleccione el nombre |SEOTT ! ‘D&SP’Q;;?T:?NS |
de la funcié i 2 - + Movimiento del
e e Y ree | MORMAL ~ RATEL RATEZ oo
presionandlo el botdn RTN . ¥ BILSELE +E =2 +a }g @ -Smeolggcmn de
. / . ELE=RIL +5 +i 5 « Valor de cjuste
sseleccion do| prramIL  +Ex HExy
CONCHCION » A la siguiente péging
FITHELE +B8 %

Método de ajuste

« Como activar la mezela

Cuando use esta funcién, mueva el cursor
al comando [ACT] y presione el botdn RTN
para acceder al modo de enfrada de datos.

Seleccione el modo ACT mediante la barra
de desplazamiento del sensor tactil.

*La pantalla parpadearé,

Presione el botén RTN para activar ka mezcla
y vuelva al modo de seleccion del cursor (se
muestra ON en la pantalla).

[Seleccidn de interruptor]

Cuando el comando [ [--]] estd
seleccionado, ia funcidn de mezcla de plato
funciona simplemente seleccionando ld
condicion.

Cuando configure un interruptor [ONI/[OFF],
mueva el cursor al comando [SW] vy presiong
el botén RIN para acceder a la pantalla de
seleccién; gjuste el interruptor y su posicion
"ON",

*Para mas informacion sobre el méiodo de seleccidn de
interruptores, lea la descripeion al final de este manual.

e Ajuste del ratio de mezcla

Mueva el cursor al comando de ratio de
mezcla que quiere corregir y presione
el botdn RTN para acceder al modo
de entrada de datos. Ajusie el ratio
independientementie medianie ia barra de
desplazamiento del sensor $aeiil.

Yalor inicial: 0%

2y

BSWAsH MIX

RCT
ARIL+ELE INH
ELE=+RIL IMH
PIT+AIL IMHH
FIT+ELE INH

TRIM
OFF -
OFF

*Cuande presiona ¢l botéon RTN durante 1 segundo, el ratio
s¢ reajusta a su valor inicial.

Presione el botdn RTN para finalizar el ajuste
y volver dl modo de seleccion del cursor,

e Ajustes del modo de trim ON/OTF

Cuando cambie el modo de tim, mueva el
cursor al comando [TRIM] y presione el botén
RTN para acceder al modo de entrada de
datos.

Seleccione ON/OFF mediante la karra de
desplozamiento del sensor tactil.

*La pantalla parpadeard,

Presione el botdn RTN para cambiar el modo
de trim [ON/JOFF) v vuelva al modo de
seleccién del cursor.

*Cuando la mezela incluye el trim MASTER, seleccione [ON]

y cuando la mezela no incluye el trim MASTER, seleccione
[QFE).
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THROTTLE MIX

Esta funcién corrige la reduccion de la velocidad del
motor causada por el funcionamiento del plato ciclico| e
durante la operacién del alerén o elevador. El métode
para aplicar un torque en sentido de las agujas del reloj

o inverso a las agujas durante una pirueta puede se
corregido.

* Seleccione [THROTTLE MIX] en el mend del

Ejemplo de ajuste

“AlL to THR" corrige la reduccién de la
velocidad del motor cuando el stick
del cileron fue acclonado. Los moiores
de carreras pueden ser ajustados
independendientemente al alerdn
izquierclo v derecho mediante "Ratios” 1 y 2.

modelo v acceda a la pantalla de ajustes

mostrada o continuacién mediante el botd
RTN.

n

(Nombre de coadicidn actualmente seleccionada)

MORMAL 12k <sensorTaetit>

.zele(;({:ione el nomtlgre :3E-EDIT ?asgl'?;c;;:?gigel
e la funcidn v vuelva i
al mend del modelo HDRHHL RATE1 FATEZ curser
presionondo el botén RTH . /" AIL3>THE o+ m +F OE];aggé:cmn de
: « Valor de ajust
eSeleccidn de ELE+THE +E % +E|5‘:. alorde alse
condicion - RUD+THR +6 % +8 % " A ki siguiente pagina

22 |

ACT
AIL+THR IHH
ELE+THR IMHH
FRUD+THR ITHH

Método de ajuste

o Chomo activar la mezcla

Cuando use esta funcidn, mueva el cursor
al comando [ACT] vy presione el botdn RTN
para ageccader al modo de entrada de datoes,

Seleccione el modo ACT mediante la barra
de desplozamiento del sensor tactil.

*La pantalla parpadeara.

Prasione el botdn RTN para aclivar la mezcla
y vuelva al modo de seleccion del cursor (se
muestra ON en la pantalla).

[Seteccion de interrupior]

Cuando configure un interruptor [ON]/[OFF],
mueva el cursor al comando [SW] y presione
el botdn RTN para acceder a la pantalla de
seleccidon; djusie el interruptor vy su posicidn
"ON".

*Para mas informacion sobre ¢l método de seleccion de
interruptores, lea la deseripcidn al final de este manual,

e Ajuste del ratio de mezcla

Mueva el cursor ai comando de ratio de
mezcld que quiere corredir ypresione
el botdn RTN para acgederial modo
de entrada de datosiAjuste
independientemente mediante Iy

MODE |
CTRM
CTRM.
CTRM

desplazamiento del sensor tactil.

Valor inicial: 0%

Rango de ajuste: -100~+100%

*Cuando presiona of botdén RTN durante 1 segundo, el ratio
se reajusta a su valor inicial.

Presione el botén RTN para findlizar el ajuste
y volver al modo de seleccidon del cursor.

e Ajuste del moedo operative

Mueva el cursor al comando [MODE] vy
presione el botén RTN para acceder al
modo de entrada de dafos.

Seleccione el modo operative mediante ta
barra de desplazamiento del sensor tactit.
*La pantatla parpadeard.

Modo CTRM: S&lo corige cerca del centro.,
Modo LIN.: Corrige el drec completa.

Presione el botén RN para cambiar el modo
operativo y volver al modo de seleccion del
CUrsor.
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Mezcla PIT to RUD (Mezcla de revoluciones)

Use esta mezcla cuando quiera suprimir la
reaccion del torque generada por el paso del rotor
principal y la velocidad cambie durante el uso del
paso. Ajuste para que the nose no se mueva en la

¢ Seleccione [PIT to RUDL en el mend
del modelo y accede a la pantalla
de gjustes mostrada a continuacion
presionando el botdn RTN.

direccién del timon,

Nota; $in embargo, cuandeo se utiliza un giro
"GY Series" v ofro tipo de giro, dado que la
correccién se realiza por el giro, esta mezcla
nc se emplea. Si esta funcldn se usa cuando
el modo de uso dei giro es modo AVCS, la
posicién neutral cambliard.

{Nombre de condicidn aclualmente seleccionada)

- PI T+RUG MORMAL <Sensor Téciil>
eSeleccione el nombre | - — Desplozamiento
de la funcidn y vuelva .-'.'EDITHDRMHL I:D,F""'I + Movimiento del
ol men0 del medelo :-'5_::'5 +B . gUTISOI on d
i do el boton RIN . |52 s Seleccion de
presionando el boton - },4 +E u selec

bz AN
. +B %
+H % -

Método de ajuste

» Vcdor de cjuste

o A lasigulente pégina

<Curva de mezcla de la condicion Normal>

o Cémo activar la mezela

Cuando use esta funcidon, mueva el cursor
al comando [ACT] y presione el botdn RTN
para acceder al modo de enfrada de dafos.

Seleccione el modo ACT medianie la barra
de desplazamiento del sensor tactib.

*[.a pantalla parpadeara.

Presione el botdn RIN para activar ka mezcla
y vuelva al modo de seleccion del cursor (se
muestia ON en la pantaila),

s Ajuste de la curva S-puntos

Mueva el cursor al comando de ajuste del
ratio de curva que quiere gjustar y presione
el botdn RIN para acceder al modo de
entrada de datos.

Ajuste el ratio mediante la barra de
despiazamiento del sensor tactil,

Valor inicial; P1~P5: 0%
Rango de qjuste; -100%~+100%

*Cuando presiona el botdn RI'N durante 1 segundo, el ratio
se reajusta a su valoer inicial.

Presione el botén RN para finalizar el qgjuste
y volver al modo de seleccién del cursor,

Repita este procedimiento para cada punto,
sFuncién de copia de 1a curva de paso

Mueva al comando COPY vy presione el
botén RTN para acceder al medo de
entrada de datos. Seleccione la condicidn
de destino de copia mediante la barra de
desplazamiento del sensor ddciii y premone
el boton RTN, Selecciol

botdn RTM, <

fl ratio de la curva de mezcla comienza
por un valor pequeiio.

Para un rotor con sentido operativo
conforme a las agujas del reloj (polaridad),
cuando el paso fue accicnado en el polo
posilivo, ajuste la mezcla con sentido
conforme a las agujas del relol. Primero,
trime en posicion de suspensidn y ajuste la
posicidn neutral,

. Ajuste entre punto tento y suspension

Repetidamente mantenga el modelo
suspendido en el gire desde el despegue y
aterizaje desde una posicion de suspension
en un ratio constante concordando con
su propio ritmo v djuste el paso para que
el moiro no se desvie cuando aumenta y
reduce la aceleracion.

. Throttle high side (subida v picado desde
suspension)

Repita la subida vy picado desde una
posicidén de suspensidn en un ratio constante
concordando con su propio ritmo y ajuste
el paso para que el morro no se desvig
cuando aumenta y reduce la aceleracion.

—

b

<Curva de mezela condicion "Idle up"=>

Ajuste el ratic de mezcla para que lg direccion
del timdén en vuelo de aita velocidad siga
adelanie Ajuste para cada condicion vsada,
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Mezcla GYRO

Esta funcién se emplea para ajustar la sensividad
del girdscopo. El modo operativo {modo normal/
modo AVCS) y la sensibilidad pueden ser
configurados para cada condicion.

Puede cambiar la sensibilidad del dirdscopo con
cada condicidén o un interruptor (5 sensibilidades).

Nota: Puede asignar el ajuste de ia sensibilidad
al canal CHS,

Configure siempre o [--] los comandos de
(Control) y (Trim) para la funcién [Gyro]
en el mend de Funciones del Men0 de
Conexiones.

* Seleccione [GYRO] en el menuy del modelo y
accedda a la pantalla de ajustes mostrada a
confinuacién presionando et botdn RTN,

sSeleccion de pantalla de ajustes
eSeleccién condicion/interruptor \

(Nembre de condicion actualmente seteccionada)

«ON: (gjuste inicial)

> I:i_:l_:l X,I"-IDF.%MF!L ) <Sensor Téctll>
eSel i | b g ; = Desplazamiento
dee ?;?L?wl?oﬁ yn\?LTah:g i COMDITION HORMAL CH + Movimienio del
| 0 del delo | Ccursor
presionando ol boton RIN 7};,T"|"F'E: Ny AVCS . fneoldegcién de
 RATE o8 % L= « Valor de gjuste
/;j FIME[ TUMING
eSeleccidn tipo de [ - | +A¥% o +EXD | + Alasiguiente pagina
Giro: g
[GYI/[NORM] sAjustes para unag *seleccion de Modo:

Sintonizacion precisa VR {AVCS]/[NORM]

e Ajuste de la sensibilidad del Giro

Método de ajuste

sSeleccidn del tipo de Giro

Mueva el cursor al comande de seleccion
de tipo de girdscopo y presione el botdn RTN
para acceder al modo de entrada de datos.
Seleccione el fipo de girdscopo mediante la
barra de desplazamiento del sensor tactil.

[GY]: Cuando utiliza un giro Futaba GYA.

[NORM]: Cuando usa un giro diferente al
Futaba GYA.

Presione el botdn RTN para cambiar el tipo
de giro y vusiva al modo de seleccion del
CUTSOf.

*Cuando utiliza un gire Futaba GYA, cuando sclecciona
el tipo [GY], el valor de ajuste de ba sensibilidad es
directamente leldo cn ambos modos AVCS y NORM.

sSeleccion de modo operativo (GYA gyro)

Mueva el cursor al comando de seleccion
del modo operativo y presicne el boton RTN
para acceder al modo de enfrada de datos.
Seleccione el modo operdtivo mediante la
barra de desplazamiento del sensor tactii.

[AVCS]: Modo AVCS
[NORM]: Modo Normal

Presione el botdn RTN para cambiar el modo
operativo y vuelva ct modo de seleccidn del
CUrsor, i

e Ajuste de la sensibilidad

Mueva el cursor al comando (e

presione el botén RTN para acceder dl
modo de entrada de datos,

Ajuste ta sensibilidad mediante ia barra de
desplazamiento del sensor tactil.

Valor inicial: 80%
Rango de djuste: 0~100%

*Cuande presiona el botén RTN durante 1 segundo, la
sensibilidad se reajusta a su valor inicial.

Presione el botdn RTN para volver al modo
de seleccién del cursor,

s Ajustes para una sintonizacion percisa VR

Mueva el cursor al comando [—] y presione
el botdn RTN para acceder ¢ la pantalla de
seleccidn y seleccione el control.

*Para mas informacién sobre cf métode de seleccion de
interruplores, lea la descripcion al final de este manual.

Mueva el cursor al comando del ratio v
presione el botdn RTN para acceder al
modo de entrada de datos.

Ajuste el ratio del trim mediante la barra de
desplazamiento del sensor tactil.

Vdlor inicial: 0%

Rango de ajuste: -20~+20%

*Cuando presiona el botén RIN durante | segundo, la
sensibilidad sc reajusta a su valor inicial.

Presione el poldn RTN para volver al modo
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Mezela GOVERNOR

Cuoando use el governor GV-1 de Futaba,
esta funcién se usa cambiando fas "RPM" del
rotor principal del helicéptero. Puede cambiar la
velocidad del rotor principal con cada condicién o
un interruptor

*El governor se usa concctando ¢ canal de ajuste de su
velocidad al canal CH7 (ajuste iniciat).

*Cuando use un interruptor independiente para el governor
[ONT/[OFF], conecte el concctor del governor AUX({[ONY/
[OFF]} al canal CH8 y configure el interruptor al canal CHS
{Governor2) en ¢l ment Funcion del Ment de Conexioncs.

Nota: Configure siempre a [--] los comandos
de (Control) y (Trim) para la funcién
[Governorl en el menu de Funciones del
MenuU de Conexiones.

s Seleccione [GOVERNOR] en el menu del modelo
y acceda a la pantalla de djustes mostrada a

continuacién mediante el botdn RTN,
eSalaccion pantalla de ajustes

eSeleccidn condicién/imerruptop-—\

(Notnbre e condicidn actualmente scleccionada)

Y ¢ ACT/INH: INH (ajuste inicici)

—g GOVERHOR]Y

MNORMAL

<Sensor Tactil>

s Seleccione el nombre
de ia funcion y vuelva
al mend del modelo | .
presionando el boton RN, |2 URIT &

bl

FIME( TUNIHNG

- COMDITION HORMAL

" RATE _DH.B% < E6.0%>

J,——-—Desplclzomienio

* Mavimiento del
CUrsor

sSaleccion de
modo

« Valor de gjuste

THH

/)

eSeleccion display UNIT:|
[%6}/{rpm]

+id %

sAjuste RPM

Método de ajuste

»Como activar Ja mezcla

Cuando use esta funcion, mueva el cursor al
comando [INH] y presione el botdn RTN para
acceder al modo de entrada de datos.
Seleccione el modo ACT mediante la barra
de desplazamiento del sensor tactil.

*1.a pantalla parpadeara.

Presione el botdn RTN para activar la mezcla

y vuelva al modo de seleccidn del cursor (se
muestra ON en la pantalla).

s Ajuste RPM
Mueva el cursor al comande del ratio y

presione el botén RTN para acceder al
modo de entrada de datos.

Ajuste las "rpm" mediante la barra de
dasplazamiento deisensor téctil.

Valor inicial; 50% (1500rpm)

Rango de ajuste: OFF, 0-110% (OFF,
1000~2100rpm)

*Cuando presiana el boton RTN durante | segunde, la
sensibilidac sc reajusta a su valor inicial.

Presione el bhotdén RTN para volver al modo
de seleccion del cursor.

o Seleccifn display UNIT

Mueva el cursor ¢t coman Ty
el botdn RTN para goiéed
de entrada de datos. Selec
mediante o barra.de despla

esione
I§eTeral

AR

+ A la siguiente pagina

e Ajustes para und
sinfonizacion precisa VR

sensor tactil,

Presione el botén RTN para cambiar el modo
operative y vuelva al modo de seleccion del
Cursor,

# Ajustes para una sintonizacién percisa VR

Mueva el cursor al comando [--] ¥ presione
el botdn RTN para acceder o la pantalia de
seleccion vy seleccione el control,

*Para mas informacion sobre el método de seleccién de
interruptores, lea la descripeion al final de este manual.

Mueva el cursor al comando del ratio vy
presione el botdn RTN para acceder al
modo de entrada de datos.

Ajuste el ratio det frim mediante la bara de
desplozamiento del sensor tactl.

Valor inicial: 0% {Orpm)
Rango de gjuste: -20~+20% (-200~+200rpm)

*Cuando presiona ¢l boton RTN durante | segundo, la
sensibilidad se reajusta a su valor inicial.

Presione el botdén RTN para volver al modo
de seleccién del cursor.
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TEMPORIZADOR ST1/ST2

Puede configurar el temporizador para cualquier
tiempo que desee controlar, por ejemplo, el
tiempo del motor en funcionamiento, tiempos
especificos para cometiciones, etc. Dispone de dos
temporizadores independientes para su uso. l.os
temporizadores se guardan independientemente con
cada modelo, lo que significa que cuando cambia
la seleccion de un modelo a otro, el temporizador
asociado con el nuevo modelo aparece también el
temporizador asociado automaticamente.

Los temporizadores pueden ser ajustados para
iniciar y parar mediante el movimiento de cualquier
interruptor o stick. Puede ajustar las posiciones de ON
y OFF libremente. Cada temporizador dispone de una
capacidad de hasta 59 minutos 59 segundos.

Configuracion del tempaorizador

Cada temporizador puede ser configurado para
contar hacia delante o cuenta atrds con un tiempo
objetivo.

Si ha programado un tiempo objetive y el
temporizador alcanza el mismo, se generard un timbre de
aviso para cada cuenta,

Los temporizadores de cuenta atras dan un tono
corto durante los Oltimos 20 segundos y dos tonos
cortos durante los altimos 10 segundos antes de
alcanzar el tiempo objetivo, para dar un tono largo
cuando alcanza el tiempo y continuar contando
mostrando en la pantalla el signo menos (-). Con
la cuenta hacia delante también da e! mismo tono
en los altimos 20 y 10 segundos y con el tiempo
cumplido, y continGia contando hasta que lo apague.

+ Seleccione el temporizador ST1 o $T2 en la pantalla de inicio
y acceda a la pantalla de gjustes mostrada a continuacion

presionando el botdn RTN,

<Sensor tactll>

STIMER

s Seleccione el nombre

de funcidn y vuelva STI
¢ la pantalla inicio |5
presionando el botén | SpEpE UF

RTN.

Ajustes del temporizador

e Ajustes cuenta adelante/atris

Mueva al cursor al comando [MODE] vy
presione el botdn RTN para acceder al modo
de enfrada de datos.

Seleccione el modo mediante la barra de
desplazamiento del sensor tdctil y presione el
botén RTN,

[UP]: Hacia delante
[DOWN]: Cuenia atrds

s Ajuste del tiempo del temporizador

Mueva el cursor al comando [ALARM] y
presione el boldn RTN para acceder al modo
de entrada de datos.

Ajuste el tiempo mediante la barra de
desplazamiento del sensor tactil,

[00]:[00]:[min]:[seq]

Presione el botdn RTN para finalizar el ajusie y
volver al modo de seleccion de comandos.

e Ajuste del interruptor

Mueva el curser al comando del intérruptor

que desea ajusiar, acceda ald pantalla d
ajustes presioncando &l boton RTN'y se
el inferruptor vy i posiciérpde ON.

Ba:i80.8 RESET

ALARK 181 B8 sTRRT ——
‘MEMORY OFF

FRESET —— =

Desplazamiento

+ Movimiento del
cursor

s Seleccién cde
modo

« Valor de cjuste

fPara mayor informacidn sobre el métedo de ajuste, lea
[Método de Configuracion de Interruptores] en {a siguiente
pégina].

[START}: Iniciar/Parar inferruptor

{RESET]: Reinicidlizar interruptor

s Ajuste de memoria

Mueva el cursor al comando {MEMORY]
y presions el botén RTN para acceder al
modo de entrada de datos.

Seleccione el modo mediante la barra de
desplazamiento del sensor téctit y presione el
botén RTN,

[OFF}: Funcidn memoria OFF

{ON]: Modo donde el temporizador no esta

reinicializade cuando apaga la alimentacién
y conecta el modelo.,

Funcionamiento del temporizador

e Los temporizadores ST1 y $T2 son iniciados/
parados mediante un inferruptor pre-
seleccionado de inicio/paro.

¢ Para reiniciar un temporizador, dccione

el interruptor preseleccionado 0 mueva
el cursor al comando [RESET] mostrado en
eFiel dektgmporizador v presione el
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Meétodo de Ajustes de Interruptores

Varias funciones de la emisora T8FG pueden ser seleccionadas mediante un interruptor. El método
de configuracidn de interruptores (incluyendo cuando un stick, palanca trim o correderas VR se usan
como interruptores) son comunes para todas las funciones,

Seleccién de interruptor

Cuando selecciona un interruptor desde una funcion de mezclas, etc., accedera a Ia pantalla de seleccion

mostrada a continuacion.

[Ejemplo de pantalla de selecciéon de |n1errupTor)

BH.-W SELECT

CJLSASELDTH
_ J2 5B SF RO T2
 J3SCEGLS T3
 J4 5D SH RS T4 =

OH~OFF

Seleccion de Interruptor

Cuando selecciona un ticlk, trim o botdén

1. Use el sensor téctil para mover el cursor
(en relieve) al interruptor que quiere
seleccionar y presione el botén RTN,

*La pantalla parpadea.

2. Para volver a la pantalla precedente,
mueva el cursor a [H/W SELECT] en el
inicio de la pantalia y presione el botén
RTN.

O mueva el cursor al comando [OMN/OFF}
vy acceda a la posicion ON/OFF en la
pantalla de gjustes presionando el boton

RTN.
v

Cuando ha seleccionado el interruptor

Cuando el interruptor ha sido seleccionado, el
ajuste de la posicién ON/OFF también ha sido
accionado.

AL TERMA

*El estado de ajuste de cada posicion ON/OFT se muestra
en ia paatalla.

1. i quiere cambiar el cjuste ONJOFF, use
el sensor tactit para mover el cursor y
presione el botén RTN para acceder al
modo de entrada de datos, Acceda o
la pantalla ON/Off mediante Ia barra de
desplazamiento del sensor tactil.

*ONJ/OL'T en la pantalla parpadeara.

3. Cuando presiona el botdn RN, el gjuste
ON/OFF serd modificado. {Presione el
botdn S1 pare parar el cmmbao)

4. Para volver a la pantollg’ plecedeme
mueva el cursor o JON/OFF] iede,
la pantalla y premom elboldn

Cuando usa un stick, palanca de trim o botén
como interruptor, puede seleccionar dos modos
operativos:

1. Cuando quiera cambiar de modo, mueva
el cursor ol comando [MODE] y presione
el botdn RTN para acceder al modo de
entrada de datos. Conecte 1a pantatla al
modo que desea cambiar mediante la
barra de desplazamiento del sensor tactil
y redlice el cambio presionando el botdn
RTM,

siodo: [LIN)/[SYM)

#Ajuste el punto ON/OIT mediante el métedo descrito ¢n la

signicnte pagina.

Ajuste del mode alternativo

sModo ALTERNATE: [OFF]/[ON]

. Mueva el cursor al comando [ALTERNATE]
y presione el botdn RTN para acceder a la
pantalla de entrada ded datos.

2. Cambie al modo gque qguiere ajustar
mediante la barra de desplazamiento del
sensor factil,

*La pantalla del modo parpadea.

3. Presione ¢l botdn RTN. (Presione el botdn S1
para parar el cambio).

4, Para volver ¢ la pantalta precedente,

mueva el cursor o {ON/OFF] en el inicio de

o pantalla y presione el botdn RTN.

pa—
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Maodos operativos

Como desplazar el punto ON/OfY

Los modos operativos, cuando sefecciona un
stick, palanca del trim o botdn, se describen a
continuacion.

El punto ON/OFF puede ser desplazado.
Puede desplazar ON/OFF a una posicion libre,

ON-OFF aFF
J1

, Pos
Modo lineal [LIN] oncorr HORN '
-MODE
aFF ALTERNATE OFF
v eRango negro: rango OFF
sRango bianco: rango ON
O [Método de ajuste]

1. Primeramente, use el sensor tactil para
mover el cursor al comande [POS].

2. Mueva el stick, patanca del tim o botdn
al punto que quiere desplazay v presione
el botdn RTN, H punio ha side movido.,

3. Para velver @ la pantalla precedente,

oFF mueva el cursor a [ON/OFF} en el inicio

de la pantalica y presione el botdn RTN.

Este modo se ajusta ON/OFF a fa izquierda o
derecha (arriba o abajo) con el punto configurado
como la referencia.

Modo smétrico [SYM]

OFE

Las operaciones de izquierda y derecha (arriba
y abajo) son simétricas respecto a la posicion
neutral. Por ejemplo, cuando quiere encender el
"Dual Rate" con el stick del alerén, cuando el stick
es accionado a izquierda o derecha, el D/R puede
ser encendido en la misma posicion de izquierda y
derecha,
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Interruptor logico (solo para la funcion Seleccion de Condicidn)

La funcién de interruptor logico le permite encender y apagar una operacion mediante la combinacién de

dos inferruptores.

Modo légico

AND: Cuando ambos interruptores estdn
encendidos {CN), la condicién es ON.

OR: Cuando ningun interruptor se
encuentra encendido {ON}, la condicidn
es ON,

EOR: Cuando los dos interruptores se
encuentran en diferenties astados, la
condicion es ON,

SWITCH

SIMGLE

Seleccion de modo de interruptor

1. Mueva el cursor al comando [SINGLE] v
presione el botdon RTN para acceder al
modo de enfrada de datos.

2. Seleccione [LOGIC] mediante la barra de
desplazamiento det sensor tactil.

*[LOGIC] parpadea en la pantalla.

3. Presione el béton RTN para cambiar al
modo de interruptor légico.

(Pantalla de gjuste delinterruptor logico)
SYITCH '

RHD

Seleceién de modo loégico

1. Mueva el cursor al comande de modo
logico vy presione el botdén RIN pard
acceder al modo de entrada de datos,

2. Seleccione el modo l6gico mediante la
barra de desplazamiento del sensor taciil
[AND, OR o EOR].

*La pantalia de mado parpadears.

3. Presione el botédn RTN para cambiar al
modo logico.

Seleccién de interruptor

1. Seleccione el interruptor de zquierda y
derecha respectivamente. (Mencionado
en la descripcion de la pégina previa).
Para volver a la pantalla precedente,
mueva et cursor a [SWITCH] en el inicio de

la pantalla v presione el botén RTN.
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